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D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkayania i odbioru robét (ST)gswymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowyclprzy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Wymagania ogolne nalg rozumie i stosowaé w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

D.00.00.00 Wymagania ogélne.

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysétiowych.
D.01.02.01 Wycinka drzew.

D.01.02.04 Rozhiérka elementéw drég.

D.01.03.02 Zabezpieczenie kabli telefonicznyctekalcznych.
D.02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogéline.

D.02.01.01 Wykonanie wykopow.

D.02.03.01 Nasypy.

. D.04.01.01 Koryto wraz z zagzczeniem i profilowaniem podta.
10. D.04.02.01 Podsypka.

11. D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie nawierzchni.

12. D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego.

13. D.04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego wg.PN-EN.
14. D.05.01.03 Nawierzchnia poboczy z kruszywa.

15. D.05.03.05a Nawierzchnie z betonu asfaltowego warétieralna wg PN-EN.
16. D.05.03.23 Nawierzchnie z kostki brukowe;.

17. D.06.01.01 Brukowanie skarp.

18. D.06.01.01a Umocnienie skarp przez humusowanie.

19. D.07.02.01 Oznakowanie pionowe.

20. D.07.07.01 Qwietlenie drog.

21. D.08.01.01 Krawzniki betonowe.

22. D.08.02.02 Chodnik.

23. D.08.03.01 Obrzea betonowe.

24. D.08.05.01Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych.
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1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Mtynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulicg nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie kanalizacyjna

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym
projektem organizacji ruchu i objazdu na czas budow

Roboty prowadi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgajvtasndci oséb trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgadan w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zblieniu do sieci
wodochgowej roboty ziemne prowadaziecznie.

Catas¢ robot prowadz pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie ogjidronostu powierzy uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowauzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — warik budowy przed
przystpieniem do robét jest zobogwany sporzdzic plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami
rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporgdzaniu planu ,bioz” naliey skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegélnych rob6ézporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét wddaych
(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy
jest zapewnienie przaia dla pieszych . Zahy¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.5.1.Zabezpieczenie budowy.
Oznakowanie i zabezpieczenie rob6t na czas budowgienaosci od przygtej technologii robdt w uzgodnieniu z Inwestorem z
uwzgkdnieniem przestawiania oznakowania w Riostpu robot.



1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pongj okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.6.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-uaytkows (drog:) albo jego
czes¢ stanowdcg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny,eaet).

1.6.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i edednio
utwardzony.

1.6.3.Dlugas¢ mostu - odleghec miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych zsyal -
odlegtas¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigineej.

1.6.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwucb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraaszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.6.5 Droga tymczasowa (moriava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakaczeniu.

1.6.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgeumijgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu
rob6t budowlanych oraz zdarzeokoliczndici zachodzcych w toku wykonywania roboét.

1.6.7.Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkecenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezgz.
1.6.8.Jezdnia - a&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.6.9.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorngwpowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.6.10.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikaratokami, pasami awaryjnego postoju i pasami glzyehi jezdnie.
1.6.11.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzctwaz ze sposobem ich gokenia.

1.6.12.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych, tyosz
ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.6.13.Korpus drogowy - nasyp lub taegéz wykopu, ktéra jest ograniczona kogotirogi i skarpami rowow.

1.6.14.Koryto - element uformowany w korpusie drogowynesu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.6.15 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do wpisywania przez
Wykonawe obmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera.

1.6.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzsy zaakceptowane przez Zamagdego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badgorob zwizanych z ocenjakosci materiatdw oraz robot.

1.6.17. Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentgepjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimiera.

1.6.18.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaebdmn dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezgz.

1.6.19. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzsttych do przejmowania i rozktadania ofg@n od ruchu na podi@
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferygzm
Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy scieralmg a podbudowy, zapewniajca lepsze rozienie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa gga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.
Podbudowa - dolna e& nawierzchni stmca do przenoszenia obzen od ruchu na podi®. Podbudowa mie sktadd sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gérngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie z
jednej lub dwoéch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolnaézpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikanienystek podiéa. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odgiczajca lub odcinajcs.
Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiatmrozu.
Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefivaienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powyzej. Warstwa odgzajca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.6.20. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.6.21.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.6.22.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiamdpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchblipznego
na okres budowy.

1.6.23. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla nggo rodzaju robdt
budowlanych.

1.6.24.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicgajmi pas terenu przeznaczony do umieszczania wdnigi oraz drzew i
krzewow. Pas drogowy e réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadza chronicych ludzi

i srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.6.25. Pobocze - c&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyiaest pojazdow, umieszczenia udzen
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzgga jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.6.26.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,zgey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.6.27.Podiare ulepszone - gorna warstwa pagiplezaca bezpérednio pod nawierzchagi ulepszona w celu umliwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.6.28.Polecenie Iayniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegptryyniera, w formie pisemnej, dotygze sposobu
realizacji robét lub innych spraw zggianych z prowadzeniem budowy.

1.6.29.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydztaca autorem dokumentacji projektowej.



1.6.30. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqeania drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plaprezeékroju podhanym) istniejcego padczenia.

1.6.31.Przepust - obiekty wybudowane w formie zamgkeji obudowy konstrukcyjnej, stace do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaudahowego, pieszego.

1.6.32.Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.6.33.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stapogvutrudnienie w realizacji zadania budowlaneggqynagktad droga, kolej,
rurocig itp.

1.6.34.Przetargowa dokumentacja projektowa ¢s¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterysty i
wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.6.35 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegmzeMskiadd sie z petnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komor.

1.6.36.Rekultywacja - roboty mage na celu upoazikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.6.37.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia @#gskami), przsta mostowego.

1.6.38. Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegdomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokdé¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.6.39. Szerokdé¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw ruchu oraz
szerokd¢ chodnikéw mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.6.40.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.6.41.Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.

1.6.42.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpive
ruchu pieszego.

1.6.43.Zadanie budowlane - & przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢ konstrukcyjm lub technologiczs,
zdollg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtegjhniczno-aytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu
robot zwazanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.7. Ogdlne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za ich zgodide dokumentagjprojektows, ST i
poleceniami layniera.

1.7.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédonym w dokumentach umowy przelkaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymylokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojegtowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbi
koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.7.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢tzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykaz@mdanym w
szczegétowych warunkach umowy, uwatdrhiagcym podziat na dokumentggprojektovs:
- Zamawiajcego,
— sporadzom przez Wykonawg

1.7.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagjprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynprzekazane przez dgniera Wykonawcy stanowicze$é
umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @dmpjednym z nich gobowizujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowe kolejngé ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mae wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu eimi
natychmiast powiadorilnzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatly zgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w Skdy uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow ineatéw budowli musg by¢ jednorodne i
wykazywa zgodnd¢ z okré&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mquzekraczé& dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedy w petni zgodne z dokumentagprojektova lub ST i wplynie to na
niezadowalajcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasjpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.



1.7.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagady i remontowych (,pod ruchem”jpie dotyczy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposob okgony w D-M-00.00.00, w
okresie trwania realizacji kontraktu; do zak@czenia i odbioru ostatecznego robét. Przed papiestiem do robét Wykonawca
przedstawi laynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiedianzzdem drogi i organem za@zapcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizaciji
ruchu powinien b§ aktualizowany przez Wykonawcna bigaco. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniaf w ten sposéb bezpiedstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni staeuwki widocznéci w
dzien i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktorych jesnieodzowne ze wzgtidw bezpieczestwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczae keda akceptowane przez Apniera. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie
przed ich rozpogzxiem w spos6b uzgodniony zzymierem oraz przez umieszczenie, w miejscachsciéeh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tiebedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjne¢ha utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caly okres realizacji rolatszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj
zaplacie i przyjmuje gj ze jest whczony w cen umowny.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamkiawestycyjnym

Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientaweealizacji kontraktu zado zakdczenia i

odbioru ostatecznego robét. Wykonawca dostarcagstauje i lzdzie utrzymywad tymczasowe uggzenia zabezpieczgie, w

tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie innesrodki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczrioi i innych. Fakt przygpienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w

spos6b uzgodniony z ignierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dciémh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktorych trig bedzie zatwierdzona przezyniera. Tablice informacyjneghla utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen umowry.

1.7.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zng i stosowé& w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dage ochronysrodowiska

naturalnego. W okresie trwania budowy i wigzaania rob6t Wykonawcactzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieg¢sdo przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdldie uniké uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrici
spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w ¢sttvie jego sposobu
dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegéiny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovégalojazdowych,

2) srodki ostranoici i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pgaru.

1.7.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzedga przepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie utrzymywa sprawny spra
przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanierdaz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pejdzdMaterialy tatwopalne ¢da skladowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przedegesh osob trzecich.Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane parem wywotanym jako rezultat realizacji robét afiraez personel Wykonawcy.

1.7.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, niectly dopuszczone dozycia. Nie dopuszcza siuzycia

materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od dopuszczalnego, olmego odpowiednimi
przepisami. Wszelkie materiaty odpadowsyte do robét bda mialy aprobag techniczg wydarny przez uprawniomjednostk,

jednoznacznie okéijacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsnadowisko. Materiaty, ktoreasszkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zagoeniu robot ich szkodliwis zanika (np. materiaty pylaste) mpoy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymageechnologicznych wbudowania.zé¢ wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawizj

powinien otrzyma zgodt na wycie tych materiatéw od wégiwych organéw administracji patwowej.Jeeli Wykonawca uayt

materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie zecgfilkacjami, a ich uycie spowodowato jakiekolwiek zagrmnie

srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.7.8.0chrona wtasniei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzldeych wigcicielami tych urzdzer potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktore
maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera i
wladze lokalne o zamiarze rozpeca robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tysttalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Irkyniera i zainteresowane wtadze orgrdtie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na
powierzchni ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.



1.7.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobcizenia na 6 przy transporcie materiatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie nidnk zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowyelgowo
tadunkéw i w sposéb gijty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera. Pojazdy i fadunki powodige nadmierne
obcigzenie osiowe niednlg dopuszczone n@awiezo ukaiczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcadzie
odpowiadat za napraswvszelkich robé6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera.

1.7.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedns
odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypelieniem wymageokreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej
zaplacie i g uwzgkdnione w cenie umowne;.

1.7.11.0chrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty zakficzenia rob6t (do wydania potwierdzenia zakaenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaigiqmo by prowadzone w taki
sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy bykadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie kgniera powinien rozpogz roboty
utrzymaniowe nie piiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centrami&jscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére s w jakikolwiek spos6b zwizane z robotami iduizie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgcéw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dolzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdtkic
wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aoized lub metod i w sposéb gty bedzie informowa
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaytaiopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.7Zré6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wsistaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonydt robot
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dafyezroponowanegarédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw i odpowiednig@wiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prezniera. Zatwierdzenie
partii materiatdw z danegérédta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danegoddia uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materialy uzyskane z dopuszczonegmita

w sposob aigly spetniag wymagania ST w czasie pepti robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiodel wigcicieli i odngnych witadz na pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek
zrédet miejscowych wgczapc w tozrodta wskazane przez Zamawiieggo i jest zobowgzany dostarcaylnzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjizrédta. Wykonawca przedstawi dokumen¢agawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jakdgciowych materiatéw z jakiegokolwielktodta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwéne z dostarczeniem
materiatdw do rob6t. Humus i nadktad czasowcetedg terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskaniaskiai zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce uigkvacji terenu po ukiiczeniu robét. Wszystkie odpowiednie materiaty
pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innydbjsc wskazanych w dokumentach umowygdwykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagenowy lub wskaza Inzyniera .Z wyjtkiem uzyskania na to pisemnej
zgody Irzyniera, Wykonawca nie gozie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegOlnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjagcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwoérnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodobstosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materaiiog; by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §giavosci. Wynik tych
kontroli bedzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatdw pod wzedlem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni, bedg zachowane nagiujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsiezg@rzeprowadzania
inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatow
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadly ztozone w miejscu
wskazanym przez hyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robo6t,zrie dla ktorych
zostaly zakupione, to koszt tych materiatéw zostamzewartéciowany przez layniera.Kady rodzaj robét, w ktorym znajdyj



si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoeaawykonuje na wtasne ryzyko, ligz s z jego nieprzyjciem i
niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#gerdo czasu gdyeola one potrzebne do rob6t, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly gwakos¢ i wtasciwos¢é do robét i byly dospne do kontroli przez kyniera.Miejsca
czasowego skltadowania materiatoedip zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z/fierem lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanyoezpitykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglumozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grag/ciem materiatu,
albo w okresie dtiszym, jéli bedzie to wymagane dla batl@rowadzonych przez hgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mze by pd&zniej zmieniany bez zgody gniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robo6t. Spek uzywany do robd6t powinien ltyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod
wzgledem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigaciji robét, zaakceptowanym przezyniera; w
przypadku braku ustalew takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Liczba i
wydajnai¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w dokumentacji projektowej,
ST i wskazaniach lkyniera w terminie przewidzianym umewprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do
wykonania rob6t ma kiyutrzymywany w dobrym stanie i gotowad do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrogripdowiska
i przepisami dotyceymi jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie sgtm do uwytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Z8i dokumentacja projektowa lub ST przewigunozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiylmiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagptprzed uyciem
sprztu. Wybrany sprgt, po akceptacji lsyniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek spraaszyny,
urzadzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostgorzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jako
wykonywanych robo6t i wikciwosci przewaonych materiatow. Liczb&odkdw transportu daizie zapewniaprowadzenie robét
zgodnie z zasadami okienymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniathzyniera, w terminie przewidzianym
umowg.Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnig wymagania dotycxe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ofieh na osie i innych parametréw techniczny@nodki transportu nie odpowiadae
warunkom dopuszczalnych obzén na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkdéw drég na koszt Wykonawcy. Wykena kxdzie usuwa na biegco, na wtasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdaimirogach publicznych oraz dojazdach do teremlotyy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robéazo
poleceniami layniera.
Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgs$oi wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami i kdnymi okré&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pémie przez layniera.
Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostajesli wymaga
tego lzdzie Inzynier, poprawione przez Wykonagna wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robotwybnaczenia wysokai
przez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialcioza ich doktadn&. Decyzje Irtyniera dotycace akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robétdp oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaebwy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declygynier uwzgédni wyniki bada materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywsgie na rozwzang kwestk.

Polecenia layniera kgdg wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymamzez
Wykonawe, pod grdbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytodunosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyimera programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony spos6b wykearyia robét, maiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantugce wykonanie robo6t zgodnie z dokumenjapjojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanynaepr
Inzyniera.

Program zapewnienia jas@ bedzie zawieré&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizag} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaanbot,

— organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robaét,

- bhp,,



- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw robot,

— system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jalol wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,

— spos6b oraz foren gromadzenia wynikoéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesahrologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji gnierowi;

b) cz$¢ szczegotow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskzy,
kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przeditia wiasciwosci w czasie transportu,

— spos6b i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i cezstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwayzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych
elementéw robot,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggni wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakaosé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgetkontrok robot i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania prébek i
bada materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier mae zaadad od Wykonawcy przeprowadzenia badw celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowataj.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robdét zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Ireynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewnt wykonanie robot
zgodnie z umow!

Wykonawca dostarczy #gnierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gydzenia i spret badawczy posiadajwazng
legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm oké&jacych procedury bada

Inzynier kezdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier kedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnieciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgibod badawczych. deli niedociagniecia te
bedg tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robo6t badanych
materiatow i dopgci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia j&ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagaterialdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania probglartych na zasadziee
wszystkie jednostkowe elementy produkcji madgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafldnzynier
bedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.Na zlecenienyimiera Wykonawca duizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materialy nie zosigrzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kostgypokrywa Zamawiggy.Pojemniki do pobierania probekeda
dostarczone przez Wykonayvczatwierdzone przez myniera. Probki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych
przez Irzyniera kgda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zatdwepy przez layniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie obejmylj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowmzna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakegpte przez
Inzyniera.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykogweedstawi na frinie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak ni w
terminie okrélonym w programie zapewnienia jalodWyniki bada (kopie) keda przekazywane bkynierowi na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcbez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, patainia prébek i badania
materiatow uzrédia ich wytwarzania i zapewniona medbie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony WWykioy i
producenta materiatéw.dgnier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrotibibt prowadzonego przez Wykonawdedzie
ocenig@ zgodnd¢ materiatdbw i rob6t z wymaganiami ST na podstawignikdw bada dostarczonych przez
Wykonawe.Inzynier maze pobieré prébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé
wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to liynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatiah bada, albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie



zgodndci materiatéw i robo6t z dokumentacjprojektowy i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhytub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zost@nzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych adaiciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:
— Polskg Normg lub
— aprobag techniczn, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST, k@a partia dostarczona do robét
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razfzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.
Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetni&ych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dade okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujagcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu bezpieggiva ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydvad

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismapz
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbwego. Zapisy ¢y czytelne, dokonane trwakechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem ganika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez yniera programu zapewnienia jékoi harmonograméw robot,

— terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow rob6t zanid@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

— dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bade z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslgoprzedi@one Inzynierowi do ustosunkowania

sie. Decyzje Imyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pagpiz zaznaczeniem ich przgja lub zagciem

stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera do ustosunkowaniaesiProjektant nie jest jednak stgpamowy i nie

ma uprawnié do wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza s spos6b @gty w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiardéw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jal@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badadVykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia
jakosci. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny liyudostpnione na kadezyczenie Irtyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@astace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,



¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem. Wszelkie dokumenty budowyedy zawsze dospne dla ldyniera i przedstawiane do wgglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do&ntacy projektovs i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.Obmiaru rob6t dokonuje Whdwca po pisemnym powiadomieniuyniera o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.

Wyniki obmiaru kedg wpisane do rejestru obmiaréw.Jakikolwielkydbtlub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch
podanych wslepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalWykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét.
Btedne dane zostgnpoprawione wg instrukcji kyniera na pimie. Obmiar gotowych robotetzie przeprowadzony z
czestaicig wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw¢ Inzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dlugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.
Jeli ST whasciwe dla danych rob6t nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przez
sredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ghdag wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagan@mi

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitstzaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzgdzenia te lub spet wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aolizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST &lzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob gigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdsg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robét, akzé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgch przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazarieodzowne
obliczenia lgdg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wyyngkomplikowanych powierzchni lub aipsci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikiaacie rejestru obmiaréw. W razie braku miejscaicgzkmog by
dolgczone w formie oddzielnego aaknika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzigodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegrzakryciu.Odbiér rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwania ogélnego pagiu robét.Odbioru rob6t dokonuje
Inzynier.Gotowd¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lsyniera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj jednak ni w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadoiaiem tym fakcie layniera.Jakéc i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu

ocenia Irtynier na podstawie dokumentow zawigcgch komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpcojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru cgciowego robét dokonujessi
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qdhiobét dokonuje liaynier.



8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci | wartasci.
Catkowite zakéczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegogdzie stwierdzona przez Wykonawavpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem manjg o tym fakcie Iayniera.Odbiér ostateczny robét ngstw
terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia robot i przygcia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.0dbiostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona [Zaezwiajcego

w obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgia roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow badiai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagjrojektovg i ST.W
toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozea sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robdét zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robatpelniagcych i robét poprawkowych.W przypadkach
niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych Ilubbdto uzupetnigjicych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczeg6inych asortymentaebnacznie odbiega
od wymaganej dokumentagprojektows i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robdt jest protokét odbioru ostatecznegodtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentag projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,
szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowakamentow umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST, i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,
opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zaiczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towaraggeh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,

oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robot wiécicielom urzdzen,

9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadém przygotowania dokumentacyjnego néglgopgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigp lkeds zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.Termin wykonania robét poprawkowych i robdipainiajcych wyznaczy komisja.

NoaswN

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychétrozwigzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnydhiOr pogwarancyjny d¢nizie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgjdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanasa jednosti obmiarovy ustalora dla danej pozycji
kosztorysu.Dla pozycji kosztorysowych wycenionygftzattowo podstaw ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji koszowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynnéi, wymagania i
badania sktadage st na jej wykonanie, ok&tone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projek&jw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
— robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartaé¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymiayeewentualnych ubytkéw i transportu na terendwad
— wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania ¢ido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione vetagsie.



9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orga&gji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektuynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajagcych z
postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®va ruchu,

(c) optaty/dziezawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowgi drenau,

(f tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizasjhu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjichu obejmuje:
(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.(Dz 2016 r., poz. 290 z pd.zm.).
2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U z 2004r. .Nr204, poz. 2086 zzp6Zm.).
3. Instrukcja DP-T14 z pdniejszymi zmianami wydana przez GDDP w Warszawie

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamdwigblicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

Ustawa z dnia 9 lipca 2003 r. o gwarancji zaptatyaboty budowlane (Dz. U. Nr 180, poz. 1758)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrgngowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 zzmdejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (DANIJ115, poz. 1229 z poiejszymi zmianam

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie pweaiarowej (Dz. U. Nr 147, poz. 1229, zzmbejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budomth (Dz. U. Nr 92, poz. 881)

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oegoygndci (Dz. U. Nr 166, poz. 1360).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie prdyr(Dz. U. Nr 92, poz. 880).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2083w sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni@ @rzenia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepiséwbezpigstea i
higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wizia 2001 r. w sprawie bezpied®twa i higieny pracy podczas eksploatacji maszyn i
innych uradzei technicznych do robét ziemnych, budowlanych i dwgch (Dz. U. Nr 118, poz. 1263).

Rozporadzenie Ministra Gospodarki i Pracy z dnia 5 sieap2005 w sprawie bhp przy pracach gzginych z narageniem na hatas lub drgania
mechaniczne (Dz. U. Nr 157, poz. 1318).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia02 r. sprawie dziennika budowy, mania rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawieragego dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, po242).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni@02 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i formy plaazpieczéstwa i ochrony
zdrowia oraz szczeg6towego zakresu rodzajow robdbWwlanych, stwarzagych zagréenia bezpieczstwa i zdrowia ludzi (DZ. U. Nr 151,
poz. 1256)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i fodoiumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robédowlanych oraz programu funkcjonalnozytdowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wénéa 2003 r. w sprawie szczeg6towych warunkéw g@daania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie systemdéw oceny zgogiowymaga, jakie powinny spetnia
notyfikowane jednostki uczestnigze w ocenie zgodioi, oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanyclakanvaniem CE (Dz. U. Nr 195,
poz. 2011)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02 r. w sprawie sposobéw deklarowania zgédnwyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. 198, poz. 2041).



D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \Silykonania i odbioru robdtagswymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych, pomiarowych przy przepustach pod drogjazdamiprzy
budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgeujaca podstaw jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zigicai realizacji rob6t na
drogach krajowych i wojewddzkich.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robdt zwanych z wszystkimi czyngoiami umdaliwiajacymi i
majcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowe]j oraz polzenia obiektow iaynierskich -przy budowie ulicy Miynarskiej
w Rutce-Tartak

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysétiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrariegdrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
f) zatazenie reperu roboczego w nawéniu do osnowy geodezyjnej,
g) inwentaryzacja powykonawcza, w tym rowrier ochronnych
h) inwentaryzacja powykonawcza i obstuga geoahezgjzy odprowadzaniu wéd opadowych

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw #ynierskich

Wyznaczenie obiektéw #ynierskich obejmuje sprawdzenie wyznaczenia o®ldbii punktéw wysok&iowych, zastabilizowanie ich w
sposoéb trwaty, ochranich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob idafey odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzesez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, pale ,punkty)

1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gkigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — &ramik budowy przed przyspieniem
do robét jest zobowrany sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdaenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robétozparzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t bdaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczcs bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przé&gia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @sytr punkty kierunkowe oraz patizowy i kohcowy punkt trasy.

1.6.2.Pozostate okflenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST -
DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.



1.7. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoinl™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatdw
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padarST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugéi okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone geania robot ziemnych, wasiedztwie punktdéw zatamania trasy,
powinny mi& srednic od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugn okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istnigjcej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie diugasi¢ okoto
0,50 m i przekroj prostakny.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotycrce spratu
Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST.DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowych naléy stosowa nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze

- tyczki

- faty

- taSmy stalowe, szpilki. Spez stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST.DM-00.00.00 ,Wymaganidrog' pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ara przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST.DM-00@QWymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i wspotrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu 0 materéidgtarczone przez Zamavgeggo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegétowego wytyczenia robét. Prace pom@powinny by wykonane przez osoby posiagta
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawaaypnien natychmiast poinformowanzyniera o wszelkich glach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéoboczych. Bidy te powinny b§ usungte na koszt Zamawiggego.Wykonawca
powinien sprawdZiczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektoweg ggodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #aia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nisvimno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji
przez Irkyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z ré@nic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektovagidnych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczae
roboty dodatkowe w takim przypadku ofpei Wykonawe.mWszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przegniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punftérednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w oznaczenia ofagace w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktdw. Forma i wzdér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ocRrasszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robét. adi
znaki pomiarowe przekazane przez Zamayijjo zostanzniszczone przez Wykonagéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzehidt, to zostamone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne daigtowej realizacji rob6t natg do obowizkdéw Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiasy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne frony by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyaiu pali drewnianych lub stupkéw
betonowych, a tate dowigzane do punktéw pomocniczych, pabdmych poza granicrobét ziemnych. Maksymalna odlegtqomiedzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niez@@rzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie
inzynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami roboczymi wzdidrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wydds0 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinn& lmgpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze natg zatary¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tawamcych. Jako repery
robocze mena wykorzysté punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezytmera.

Rzedne reperoéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt niejszy od 4 mm/knosupc
niwelacg podwojry w nawgzaniu do reperéw patwowych. Repery robocze powinnydyyposaone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajce wyr&ne i jednoznaczne okdlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zameega, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej 0o 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejmasiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wieksze nk 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozgstiadrég. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm
w stosunku do rkdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2. Usgnie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko
wowczas, gdy Wykonawca robot zgsitie odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnézonych poza gramicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (dlerie granicy
robét), zgodnie z dokumentagjrojektows oraz w miejscach wymagaiych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeitiatrion
miejscach zaakceptowanych przezymera. Do wyznaczania krgdzi nasypow i wykopow naty stosowd dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych ni 1 metr. Odlegh&t
migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwagj. Odlegtdc ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowampirzekrojéw poprzecznych musi ufimia¢ wykonanie
nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentpopjektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw inzynierskich
Dla kazdego z obiektéw naky wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okiéajacych usytuowanie (kontur) obiektu.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST.DM-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgiowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.DM-00.00/@@magania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarovy jestkm (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar rob6t gzeinych z wyznaczeniem
obiektow jest cgscig obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.DM-00.0(M@@magania ogolne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robot
Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréwdgzyjnych lub protokotu



z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktaua/nierowi.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASOWYCH , | PRAC
TOWARZYSZ ACYCH

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy rozliczania robét podstawowych , tymcasawychi prac towarzysacych.
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrisi podano w ST DM.-00.00.00 ,Wymagania ogdine” fkt

9.2. Podstawy rozliczania rob6t podstawowych
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,

uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrasegrzed zniszczeniem i oznakowanie utatygajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ibyegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.



D.01.02.01 WYCINKA DRZEW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej 8f/konania i odbioru rob6t gswvymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usugciem pni drzew i krzakéwprzy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji d@twymienionych
pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@@nych z:
- recznymscinaniem i karczowaniem odrostow po krzakach,
- mechanicznym karczowaniem pni kopagkwywiezieniem z budowy,
- oczyszczeniem terenu z pozostatgpo karczowaniu,

1.4. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulicg nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- siet wodochgowa,

- siet kanalizacyjna

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym
projektem organizacji ruchu i objazdu na czas bydow

Roboty prowad# w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndéci oséb trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgaam w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zbhieniu do sieci
wodochkgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calas¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierz§ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowauzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robo6t — &arik budowy przed
przystpieniem do robét jest zoboadiany sporzdzic plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami
rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporgdzaniu planu ,bioz” naley skorzysta z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych robézporaydzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawézpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych
(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczica bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy
jest zapewnienie przgjia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia rob6t i ich rodzaj oraz materialy zastwane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirzinji
podanymi w ST.D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogoine” fit.
1.7. Ogdlne wymagania dotyczce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST.D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST.D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt

3.2. Sprzt do usuwania pni
Do wykonywania rob6t zwzanych z usurciem drzew i krzakéw nabky stosowa:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usunicia z pasa drogowego,
- spycharki,
- koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew,
- rebaki do utylizacji drzew i pni,



4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.D.M. 00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.

4.2. Transport pnii karpiny
Pnie, karpig oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym na sktadowisko lub negjszeznaczone do
spalenia wskazane przez inwestora

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST.D.M.Q0@AVymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu pni i krzakéw

Roboty zwizane z usugciem pni i krzakbw obejmyjwyciecie i wykarczowanie , wywiezienie pni, karpinyategi
poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypatiies @oaz ewentualne spalenie na miejscu pozaostiapm wykarczowaniu.
Teren pod budowdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokop@minnych miejscach wskazanych w dokumentaciji
projektowej, powinien byoczyszczony z drzew i krzakéw. Zgoda na pracezavie z usugciem drzew i krzakéw powinna
by¢ uzyskana przez Zamawaaggo.

W miejscach dokopoéw i tych wykopow, z ktorych grigdt przeznaczony do wbudowania w nasypy, terlaiya
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawagbczeéci organicznych w gruntach przeznaczonych
do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren naleoczyscic tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaty sina gkbokasci do 60 cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ istniepca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona doigsie, powinna b§ przez Wykonawg zabezpieczona
przed uszkodzeniem.zZ8i rodlinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona gkonawe, to
powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaadeany przez odpowiednie wladze.

5.3. Zniszczenie pozostagoi po usunitej roslinnosci

Sposéb zniszczenia pozostao po usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inzyniera. Nieuyteczne pozostaiei powinny by usungte przez Wykonawg z terenu budowy. Zeli dopuszczono
spalanie rélinnosci usungtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca meveizek zadbé, aby odbyto si ono z
zachowaniem wszystkich wymogow bezpigtsteva i odpowiednich przepisow.

Zaleca s} stosowanie technologii, uraviajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem mat&giildymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w datasiimuszonym doptywem powietrza. Po zaézeniu spalania ogie
powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigyth sé czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wady zmusity Wykonawe do odsgpienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przesziogrowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien asuo w miejsce
tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zad&wegme przez liyniera, w ktdrym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusunite przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po spaleniu, za
zgod Inzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny bge uktadane w warstwach. & warstwa powinna Kby
przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnackyrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i powinna by
odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdlc po spaleniu nie magoy¢ zakopywane pod rowami odwadnieymi ani
pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywe gizeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST.D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbipit 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu pni i krzakéw

Sprawdzenie jaki@i robét polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunécia raslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania
dotéw. Zagszczenie gruntu wypetnigiego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania olélene w STD-02.00.01
.Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST.D.M.00®M)/@ymagania ogoéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovg robét zwizanych z usugtiem pni i krzakéw jest:

- dla pni - sztuka,

- dla krzakéw - hektar



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST..D.M.00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykas@oych pniach, przed ich
zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST.D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt naCe
wykonania robét obejmuije:
- wykarczowanie pni i krzakéw,
- wywiezienie pni, karpiny poza teren budowy lubguabienie pni za pomacebaka, wzgidnie spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robaét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP przy wycince drzew.



D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG,
CPV —45110000 - 1

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekaiyania i odbioru robot (SThsvymagania ogoélne dotyseze wykonania i odbioru robot
drogowych - przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rzgtwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @twymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z:

Mechaniczne rozebranie nawierzchni bitumicznydtrieépcej jezdni asr.grub. 5¢cm - destrukt do dyspozycji Inwestora
Rozebranie kragznikéw betonowych 15x30 cm na podsypce piaskowegtenmst z rozbidrki do dyspozyciji Inwestora
Rozebranie chodnikéw z ptyt betonowych 35x35x5 cnpodsypce piaskowej - materiat z rozbiorki do dysyEji Inwestora
Transportem materiatéw z rozbiorki do miejsca rdiogiu z uwzgédnieniem optaty za recykling lub do miejsca wskagpnprzez
inwestora

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym ghtgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad# w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Calai¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osgidronostu powierz§ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — iranik budowy przed przygpieniem
do robdt jest zobowkany sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzystda z zasad BHP podanych dla poszczeg6inych robotozparadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt midaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczcs bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przé&gia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6.0kreslenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji podanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.7.0gé6lne wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotysee robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pame ST D.M.-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt



3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw mostu nie by¢ wykorzystany sprg podany porsej, lub inny
zaakceptowany przeziyniera:
— spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagawgiale” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw mostu obejgugunécie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienanw pkt 1.3, zgodnie
z dokumentagj projektows.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, 2gnier maze polecé Wykonawcy
sporzdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywgé mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w ST lub przez liyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniagdinych uszkodae O ile
uzyskane elementy nie stajic wtasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsi§ wlasndciag Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dedgjdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenggmpjektovs beda
wykonane wykopy drogowe, powinny bfymczasowo zabezpieczone. W szczeginoalery zapobiec gromadzeniwsi nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopdw nalgy wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu
otaczajcego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpiet 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompldégiavykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzestaopnia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérvegmrzystania.

Zag:szczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usttyich elementach nawierzchni, ogrofizg@rzepustow powinno spetdia
odpowiednie wymagania olkdlene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.-00@/@ymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova robét zwigzanych z rozbiérkelementéw jest: m,n?, t, szt.



8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@(Mlymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje caty zakres robésamyych w punkcie 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawowe zasady BHiP przy robotach rozbiérkowych.



D -01.03.02. ZABEZPIECZENIE KABLI TELEFONICZNYCH |ELEKTRYCZNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkaryania i odbioru robotgswymagania dotyece wykonania i odbioru
zabezpieczenia kablowych linii telekomunikacyjnyedrogowych przy budowie ulicy Mtynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @bwymienionych w
pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robét zezanych z zabezpieczeniem kabli telefonicznych i
elektrycznych przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

Zakres robét obejmuje:

reczne kopanie rowéw pod rury ochronne kabli telefpmych

nasypanie warstwy piasku gr. 10 cm na dnie rowudokedgo o szer. 40 cm

uktadanie w wykopie rur ochronnych dwudzielnyclrednicy 110 mm i 160 mm z naeniem na kable,
inwentaryzacja rur

reczne zasypanie rowow po zabezpieczeniu kabli zadpszczeniem w dolnej warstwigs & 0.98 i w gornej
warstwie o grubgci 40 cm do > 1.00

agpwdE

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do robot inwestor zawiadomi wszystkichseiaeli przylegltych posesji o utrudnieniach w ruabraz
oznakuje odcinek drogi w rejonie prowadzonych roRiboty prowadZiw liniach okrélajacych zakres opracowania.

Na projekcie zagospodarowania wchgoam w sktad dokumentacji naniesiono istaog uzbrojenie podziemne. Przy
zblizeniu s¢ do kabli i linii energetycznych, telefonicznydtzasuw wodoeigowych roboty ziemne prowadzigcznie w
uzgodnieniu z gestorami sieci.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osyytowierzy uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowgodnie z projektem na czas prowadzenia robét godmieniu z
inwestorem. Wykonawca robét — Kierownik budowy ptzerzysgpieniem do robét jest zobogwany sporzdzi¢c plan
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdeenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwcd20a.
(Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegoinych robétaporadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. sprawie bezpiec#stwa i higieny pracy podczas wykonywania roboét
budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz.401) oraz uwzgni¢ ,informacjc dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowikiem
wykonawcy jest zapewnienie prgeip dla pieszych i dojazdu do posesji. Technolagiaot i ich rodzaj oraz materiaty
zastosowane w projekcie nie wpiynegatywnie ndrodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1.Kanalizacja kablowa - zespéhgdw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznagzwm prowadzenia kabli
telekomunikacyjnych i elektrycznych

1.6.2.Kanalizacja magistralna - kanalizacja kablowéelootworowa przeznaczona do kabli linii magibtyah,
migdzycentralowych, ngdzymiastowych okygowych i pégrednich.

1.6.3.Cig kanalizacji - bloki kanalizacji kablowej lub runfozone w wykopie jeden za drugim i pokone pojedynczo lub
w zestawach pozwalgjych uzyska potrzebn liczbg otworéw kanalizacji.

1.6.4.Pozostate oksienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w ST-D
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.7. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.



2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania

Ogoblne wymagania dotygze materiatow podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganiadrmgjd

Materiaty do zabezpieczenia kablowych linii telekmikacyjnych i elektrycznych nabywangmzez Wykonawge
u wytworcéw. Kady materiat musi migatest wytwoércy stwierdzgty zgodné¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.
2.2. Materialy budowlane.
Piasek
Piasek do uktadania kabli w ziemi powinien odpal@awymaganiom BN-87/6774-04 [1].

2.3. Materialy gotowe

2.3.Rury z polichlorku winylu (PCW)

Rury ochronne dwudzielne wzmocnione o srednicy @.BOhaktadane na kable istrjeg na wjazdach i pod jezaniRury
nalezy przechowywdé na utwardzonym placu, w nienastonecznionych e zabezpieczonych przed dziataniem sit
mechanicznych.

3. SPRET

3.1. Ogodlne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytw, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jaké¢ wykonywanych robo6t, zaréwno w miejscu tych rohak, tez przy wykonywaniu czynniei pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiakpztu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyské&akceptagj Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowéa wykonanie robét zgodnie z zasadami dlamymi w
dokumentac;ji projektowej, ST i wskazaniaclylniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprat do zabezpieczenia linii kablowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania zabezpieczenia kablowych linii ekelmunikacyjnych i elektrycznych powinien
wykaz& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu, w zaleénosci od zakresu robdt gwarangojych
wiasciwa jakas¢ robot. Sprzt powinien by zaakceptowany przezdyniera.
— ubijak spalinowy,
— zagszczarka
— sprzt reczny do rob6t ziemnych
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest obowkany do stosowania jedynie takigtodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot.

Liczba $rodkdw transportu powinna gwarantawarowadzenie robdt zgodnie z zasadami dkrgmi w
dokumentac;ji projektowej, ST i wskazaniachyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Transport materiatow i elementéw

Wykonawca przyspujacy do zabezpieczenia kablowych linii powinien wg&asie mozliwosciag korzystania z
nastpujacychsrodkéw transportu, w zataosci od zakresu robot:

— samochdd samowytadowczy,

— samochod dostawczy,

Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny byabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymepmwytwore dla poszczegoélnych elementow.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Przed przysipieniem do robot zabezpieczeych kable, naley zgtost wiascicielowi kabla o terminie i zakresie
robot. Powstate podczas robo6t wykopy powinny kgsypane zggzczonym gruntem i wyrébwnane do poziomu terenu.
Wskainik zag:szczenia powinien liyrowny 0,98 w dolnej warstwie. W gornej warstwiegrabaci 30 cm &1.00

5.1.3Zasypywanie kanalizacji
5.1.3.1.Zasypywanie kanalizacji z rur PCW

Rury ochronne kabli natg przysypé piaskiem lub przesianym gruntem do grédigrzykrycia nie mniejszej od
5 cm, a nagpnie warstw piasku lub przesianego gruntu grétiookoto 20 cm. Nasgpnie naley zasypa wykop gruntem
warstwami co 20 cm i ubigaubijakami mechanicznymi..

5.1.4Skrzyzowania i zblkenia

Rury ochronne powinny Byuktadane na gbokasci:
— co najmniej 1,2 m od powierzchni drég autostraddwyc
— co najmniej 1,0 m od goérnej powierzchni drég poatysh,



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Wykonawca powiadamia pisemniezjmiera o zakaczeniu kadej roboty zanikajcej, ktég maze kontynuowda
dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przezivera.

Kontrola jakdci robdt powinna odbywasie w obecnéci whascicieli kabli. Jakéé robét musi uzyskaakceptag
tej instytucji.

7. OBMIAR ROBOT

Ogblne wymagania dotygze obmiaru robé6t podano w ST DM00.00.00 ,Wymagamgjéaine”.

Obmiaru rob6t dokortanalezy w oparciu o dokumentagcprojektows i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikte
w czasie budowy, akceptowane przezyhiera.

Jednosti obmiarovy jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagéalne”.
Po wykonaniu zabezpieczenia kabli rurami ochrorinyiykonawca zobovgzany jest dostarczyZamawiajcemu
nastpujace dokumenty:

— aktualny powykonawcg dokumentagj projektovs,

— geodezyjy dokumentagj powykonawcz - inwentaryzagj

— protokdty odbioru robét zanikggych,

— protokdt odbioru robét przez wdeiwy urzad telekomunikacyjny i Zaktad Sieci Elektrycznych

. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za jednosti obmiarows nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrakasci wykonanych rob6t na

podstawie atestow producentagdzen, ogkdzin i pomiaréw sprawdzagych.
Cena wykonania robét obejmuije:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie i zmontowanie rur,

- reczne odkopanie kabli

- wykopanie rowu pod noytras; kabla

- przetzenie kabla po nowej trasie

- natazenie dwudzielnych rur ochronnychsiednicy 110mm

- nasypanie warstwy piasku — warstwa ochronna

- zasypaniegczne z zagszczeniem gruntu

- wykonanie inwentaryzacji

10. PRZEPISY ZWIAZANE

(o]

10.1. Inne dokumenty

1. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpietsteva i higieny pracy przy wykonywaniu robét
budowlano-montzowych i rozbiérkowych.



D.02.00.01. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekayania i odbioru rob6t (SThsvymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t
drogowych przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @thwymienionych w pkt. 1. .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych na odcinkaginizy budowie ulicy
Miynarskiej w Rutce-Tartak i obejmuj migdzy innymi:
a) roboty ziemne wykonywane koparkami chwytakowymiojemndici chwytaka 0.60 )
b) zdjecie humusiéredniej grubéci 15 cm,
c) wykopy zwigzane z korytowaniem pod poszerzenia, ksztattowani®w i skarp drogi, pod przepusty z profilowanidnma wykopu,
d) wykopy oraz przekopy wykonywane koparkami przehisirnymi 0.25 mi spycharkami na odktad
e) rozplantowanie urobku wzdiudrogi na skarpy — uzupetnienie skarp i przeciwgkar
f) roboty ziemne wykonywane koparkami przeti&rczymi o pojemnéi tyzki 0.4 n? — korytowanie i wykopy pod tawy przepustow
oraz pod zjazdy,
g) transport urobku,
h) formowanie mechaniczne nasypéw z ziemi dostarczoa@udow i lezacej na odktadzie,
i) zagszczanie nasypow zeggczarkami i walcami okotkowanymi,
i) mechaniczne plantowanie skarp, dna rowéw i korasypdw z obrobieniem na czysto,
k) reczne formowanie i zagzczanie nasypow,
[) transport kruszywa na nasypy,
m) plantowanie skarp i korony nasyp6w z obrobienienczyssto,

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gktgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad#i w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdam w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodochgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — &iamik budowy przed przygpieniem
do rob6t jest zobowkany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robétoxparzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt midaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacje dotycaca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub ungw albo rozdrobnionych odpadéw przemystowychjreggca warunki
statecznéci i odwodnienia.

1.6.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogotirogi i skarpami rowow.

1.6.3. Wysokd¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@&nica rzdnej terenu i radnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.6.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.6.5. Nasypsredni - nasyp, ktdrego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.6.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.



1.6.7. Wykop ptlytki - wykop, ktérego ghokas¢ jest mniejsza il m.
1.6.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.6.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.6.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wpa matej nénosci, charakteryzujcy si znacznym i dtugotrwatym osiadaniem pod
obcigzeniem.

1.6.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesustych blokach, ktérego prébki nie wykazugmian obgtosci ani nie
rozpadaj sie pod dziataniem wody destylowanej; majvytrzymalég¢ na sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow
wybuchowych albo nagzlzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.6.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasymotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.6.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem robét drogowych.

1.6.14. Odkilad - miejsce wbudowania lub skltadowania (odieiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania epdw, a nie
wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych preigzanych z trasdrogovs.

1.6.15. Wskanik zag:szczenia gruntu - wiellé6 charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona wg wzoru:

| — Iod
=
pds
gdzie:
04 - Oestoi¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (MgAn
Pss - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, okrdona w normalnej probie Proctora,

zgodnie z PN-B-04481 [2], styca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadn@ny BN-77/8931-12
[7], (Mg/m?).

1.6.16.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, ok§lena wg wzoru:

U — d60
le
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
dip - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgry(mm).

1.6.17.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqpodanymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygeze robo6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntéw

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatow na kategoped wzgtdem trudnéci ich odspajania podaje tablica 1. W
wymienionej tablicy okrédono przecitne wartdci gestosci objetosciowej gruntow i materialdw w stanie naturalnymorespotczynnikdéw
spulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 2.

Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D.-02.03.01, pkt 2

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinnyéhprzez Wykonawge wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypdéw. Grunty przydatne do budowy nasypiga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, génetvia nadmiar
objetosci robét ziemnych i za zezwolenienmzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie lzdac nadmiarem okjosci robét ziemnych, zostaly za zgpd
Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innymknidowa nasypoéw lub wykonanie prac gip¢h
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia rownoiweej obgtosci gruntdw przydatnych zezrodet wiasnych,
zaakceptowanych przezdymiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@kreslone w ST D.-02.03.01, pkt 2.4, powinny bwywiezione przez
Wykonawe na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad naldo obowijzkéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w
kontrakcie. lmynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzhsowa nieprzydatiéé wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotriai.



Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatow readgorie wg [8]

Gestase Przecitne
objetosciowa | spulchnienie
Kate Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu w stanie po odspojeniul
- naturalnym w % od
gori kN/m® pierwotnej
a objetosciV)
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
1 [ Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlzate 11.¢ od5do1l
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplazine i 17,7 od 15 do 25
plastyczne 12,7 od 15do 25
2 | Gleba uprawna z darniriub korzeniami grubiei do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubizi do 30 mm
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzemszttiem
lub odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospois 16,7 od 15do 2
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potztear 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami gridosoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubiei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 | Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzem,
ttuczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarpc
do 40 mi 17,7 od 20do 3
Glina, glina cg¢zka i ity wilgotne, twardoplastyczne |i
plastyczne, bez gtazow 19,6 od 20 do 30
Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popioty lotne zleate 17,7 od 20 do 30
19,€
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlealy z gliny lub itu z gruzem, tluczniem |i
odpadkami drewna Ilub gtazami o masie do 25 [kg,
stanowicymi do 10% ohjtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 | Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, pétzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi do 10%
objetosci gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami dck§0 16,7 od 25 do 35
totupek mickki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm 2yb
gtazami o méie do 10 ki 19,¢ od 25do 3
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi 10-30%
objetosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 17,7 od 30 do 45
5 | Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scemeiatos
lub w blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle mikkie lub $rednio twarde stabo gkane 16,7
22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa mkka lub zbita 16,7
22,€ od 30do 4
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czsciowo sypk 15,7 od 30 do 4
lfotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niegkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 | Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtéwnie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 245 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbit' 18,¢ od45do 5
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilast-wapnisty tward 23t od 45do 5




Zlepieace z otoczakéw gtéwnie skat osadowych o spojwie
7 | krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrze 23t od 45do 5
tupek plastyczny twardy niegkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 245 od 45 do 50
8 | Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 255 od 45 do 50
Dolomit niezbyt tward 24 od45do 5
Piaskowiec  kwarcytowy lub o spoiwie ilasto- 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym
Zlepieace z otoczakéw skat gtownie krystalicznych| o 25,5 od 45 do 50
spoiwie wapiennym lub krzemionkowym 255 od 45 do 50
9 | Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 255 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 245 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapiei bardzo twardy 25,5, od 45 do 50
Gnejs
Granitérednio i drobnoziarnisty 3255 od 45do 5
Sjenitsrednioziarnisty %gg gg jg gg gg
Gnejs twardy 245 od 45 do 50
Porfir _ 26,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone 25,5 od 45 do 50
10 | Granitognejs 27,4 od 45 do 50
Wapieh krzemienisty i rogowy bardzo twardy 26,5 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 27,4 od 45 do 50
. . 25,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 274
Bazalt '

1) Mniejsze wartéri stosowa przy obliczaniu iléci materiatow na warstwy nasypéw przed
zagszczeniem, wksze wartéci przy obliczaniu okgjtosci i ilosci srodkéw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowiei wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegolnien| Jed- Grupy gruntéw
e
Wiasciwosci nostki Niewysadzinowe Wipliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty —  zwietrzelina — (glina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwgzta,
— pospéitka - rumosz gliniasty ~ 9lina zwizta,
— piasek gruby | — zwir gliniasty g\l/lvril?zgylasta
— piaseksredni - pc.)s.pc’ﬂka — i, it piaszezys-
- p|a.1sek drobny gliniasta ty, it pylasty
- zuzel bardzo
nierozpadowy wysadzinowe
— piasek gliniasty
- pwt, pyt piasz-
czysty
— (glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawartd¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25

ch



3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2 Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykas& mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki, wiertarki mechaniczne
itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpwcharki, zgarniarki, rowniarki, updzenia do hydromechanizaciji itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarodgliskrzyniowe, t&mocigi itp.),

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagawgialme” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybér srodkoéw transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jedgtosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odl&gtransportu. Wydajnié srodkéw transportowych powinna bponadto dostosowana do
wydajngci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntuerizu).

Zwigkszenie odleghxi transportu ponad wadoi zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgizone odleghxi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadna¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypas od osi projektowanej nie powinnydwicksze nk + 10 cm. Ranica w
stosunku do projektowanychednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokéé¢ korpusu nie meze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vgcej niz + 10 cm, a krawdzie korony drogi nie
powinny mi€ wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zré¢ sic od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem gka.
Maksymalna gibokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekract@ cm przy pomiarze @aB-metrovs, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotyce rowndci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyocz rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rodeicskarp, powinny b§
okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jakowykonania robét okigono w punkcie 6 ST D-02.01.01, D-02.03.01.
6.2.2.Zag:szczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dygodny z zatwonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taes odrzucone. 3 materiaty nie
spetniajce wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniera Wykonawca wymieni je na wkiwe, na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydgonownie
wykonane przez Wykonawaa jego koszt.
Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne
ulicy i ustali zakres i wielk@ potracer za obniong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarayjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.



8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje esza wykonane zgodnie z dokumengagirojektovy, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkag/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrisi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” ®kt
Zakres czynngi objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapkairbiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ®gania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie iska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toogidksztatcenia hawierzchni podatnych
i podiaza przez obeizenie plyty

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.



D.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne])(Svykonania i odbioru robdtagswymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t ziemnych zwizanych z wykopami przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot ziemnych przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-
Tartak i obejmuj wykonanie wykopow w tym:
¢ Roboty ziemne wykonywane koparkami chwytakowymi On6® z transportem urobku samo- chodami samowytadgmi na
odleg.do 1 km na haid
¢ Wykopy zwigzane z korytowaniem, pod ksztaltowanie rowow i pkdnogi. Wykopy wykonywane koparkami o pojky 0,60m3
z transportem urobku do 1 km na odkfad na nasypy
¢ Reczne kopanie rowow pod rury ochronne pod zjazdadmg z
¢ Kopanie rowéw dla kabli w sposébczny w gruncie kat. 111

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gktgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdam w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodochgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robdt — &iatik budowy przed przyspieniem
do rob6t jest zobowkany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robétoxparzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t bdaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczcs bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogo6Ine wymagania dotygee robo6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatow na kategqrael wzgédem trudnéci ich odspajania podano w ST D-02.00.01,
tablica 1. W wymienionej tablicy ok§leno przecjtne wartdci gestosci objetosciowej gruntdw i materiatdw w stanie naturalnyma<ra
spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntdéw pod wzgllem przydatnéri do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01, pkalljca 1.

3. SPRZET
Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w ST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
OgobIne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w ST DE0@10pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoela stateczn& w catym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa
uszkodzé, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykadph,podcécia lub innych odgpstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty azriym stopniu przydatrsgi do budowy nasypéw byty
odspajane oddzielnie, w sposéb unieliwdajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgodyrirera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinmoy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad
O ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow,zygke odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzety nie naley odspajé go do gébokasci okoto 0,5 metra powagj projektowanych rzinych robét
ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyctbraiemnych powinno spetiiavymagania, dotyeze minimalnej
wartasci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét myrh

Minimalna wartd¢ |, dla:
Strefa Autostrad innych drég
Korpusu i drog ruch cizki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cgzki od ciezkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jereli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni natg je dogsci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osignicte przez bezpmednie zagszczanie gruntow
rodzimych, to naley podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu poddo umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika
zag:szczenia. Mdiwe do zastosowani&odki, o ile nie g okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia deeptaxji Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych robot
ziemnych jest mniejszanD,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu @apza si po nim jedynie ruch maszyn wykonaych t
czynna¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktdre nie sphwjpuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powywarunkéw obciza
Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopéw polega na kontroldwagodndci z wymaganiami okig&onymi w niniejszej specyfikacji oraz
w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontsdtzeg6la uwag; nalezy zwrdcic na:
a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogargzaich whaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot igozakaczeniu,
d) doktadn@¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pK0 Y.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST D-02.002B.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypliitdad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przeamie i
wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectzmiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



D.02.03.01. NASYPY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf®ykonania i odbioru robésvymagania dotycge wykonania i odbioru
nasypow- przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnycprzy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-
Tartak i obejmup:

- Formowanie nasypOw z ziemi z wykopow bez specgirmagszczenia.

- Zagszczenie nasypow zeggczarkami.

- Zagszczenie nasypow walcami okotkowanymi.

- Mechaniczne plantowanie skarp i dna rowdw oraz kprmasypow z obrobieniem na czysto.

- Nasypanie warstwy piasku grub. 0.1 m na dno rowaldwego i nad rur o szer.do 0.4 m z transportem piasku do miejsca

wbudowania
- Reczne zasypanie rowéw do kabli w gruncie kat. lj¢go zagszczeniem do 1s>0,98 wg Proctora
- Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowegpesakdaci do 0.4 m

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dmygiejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gktgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad#i w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgadzn w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zblieniu do sieci
wodochgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Catas¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osgidronostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robo6t oznakowa uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — &wenik budowy przed
przysgpieniem do robét jest zoboywany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdegnia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003Dz(U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysta z zasad BHP podanych dla poszczegdinych rob6t aporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt midaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zahy¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okétenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-02.00.01 pkt 2.
2.2. Grunty i materiaty do nasypéw

Grunty i materiaty do budowy nasypéw podaje tablic
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypowipny spetnida wymagania okrdone w PN-S-02205 [4].



Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 [4].

Przeznacz-
enie

Przydatne

Przydatne
Z zastrzeeniami

Tres¢
zastrzeenia

1. Rozdrobnione grunty
skaliste twarde oraz
grunty kamieniste,
zwietrzelinowe, rumosze
otoczaki

2. Zwiry i pospoiki,
réwniez gliniaste

3. Piaski grubosrednio i

1. Rozdrobnione grunt
skaliste mgkkie

- gdy pory w gruncie skalistymeda
wypetnione gruntem lub materiatem
drobnoziarnistym

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski
gliniaste, pyly piaszczyste i
pyty

4. Piaski prochniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskow
prochnicznych

5. Gliny piaszczyste, gliny i
L.gliny pylaste oraz inne o,w

- gdy keda wbudowane w miejsca suche lub
zabezpieczone od wod gruntowych i
powierzchniowych

- do nasypow nie waszych nk 3 m,
zabezpieczonych przed zawilgoceniem

- w miejscach suchych lub przejowo
zawilgoconych

- do nasypow nie waszych nk 3 m:

drobnoziarniste, naturaine? 3505 zabezpieczonych przed zawilgoceniem lub jpo

Na dolne |itamane — : ulepszeniu spoiwami

warstwy 4. Piaski gliniaste z 6. Gliny piaszczyste zwtte,

nasypow | domieszk frakcji gliny zwigzte i gliny pylaste | “oqv7 ierciadio wody gruntowe] znajduje $i

ponizej zwirowo-kamieniste; Zwiezle oraz inne grunty 0 | 3 grhokaici wiekszej od kapilameei biernej

strefy (morenowe) o wskaniku granicy ptynnéci wi od 35 do| rynfy podica

przemarzanif réznoziarnis-téci U=15 0 - - -

a 5. Zuzle wielkopiecowe i |7. Wysiewki kamienne -st?a(%gr%r;g:z%réeé&odatm narozpad -gczne
inne metalurgiczne ze gliniaste o zawartei frakcji Y y - -
starych zwatow (powsej | itowej ponad 2% - gdy wolne przestrzenie zostanwypetnione
5 laf) materiatem drobnoziarnistym
6. Lupki przywegtowe - gdy zalegaj w miejscach suchych lula s
przepalone _ 8. Zuzle wielkopiecowe i inne | izolowane od wody
7. Wysiewki kamienne 0 | metalurgiczne z nowego
zawartdci frakcji iftowej | studzenia (do 5 lat)
ponizej 2% 9. Hotupki przyweglowe

nieprzepalone
10. Popioly lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe
] 1. Zwiry i pospotki gliniast
1. Zwiry i pospotki 2. Piaski pylaste i gliniaste
2. Piaski grubo §rednio- | 3. Pyly piaszczyste i pyty
zZiarniste 4. Gliny o granicy ptynngci - pod warunkiem ulepszenia tych gruntéw

Na gorne | 3. Hotupki przyweglowe | mniejszej nk 35% spoiwami, takimi jak: cement, wapno,

warstwy na-| przepalone zawierge 5. Mieszaniny popiotowo- aktywne popioly itp.

sypow w mniej niz 15% ziarn zuzlowe z wegla kamiennego

strefie mniejszych od 0,075 mm| 6. Wysiewki kamienne

przemar- 4. Wysiewki kamienne o | gliniaste o zawartzi frakcji - drobnoziarniste i nierozpadowe: straty masy

zania uziarnieniu odpowiadaj | itowej >2% do 1%
cym pospétkom lub 7. Zuzle wielkopiecowe i inne| - o wskaniku n@nosci wne=10
ZWirom metalurgiczne

8. Piaski drobnoziarnis

w

wykopach i - gdy g ulepszane spoiwami (cementem,

miejscach | Grunty niewysadzinowe | Grunty watpliwe i wapnem, aktywnymi popiotami itp.)

zerowych wysadzinowe

do

gtebokadici

przemarzani

a

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobor sprztu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #aych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy debaprztu zagszczajcego. Sprat do
zag;szczania powinien ldyzatwierdzony przez hyniera.



Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczajcego wg [8]

Grunty niespoiste: Grunty spoiste: Mieszanki gruntowe
Dzia-| Rodzaj sprgtu | piaskizwiry pospoiki pytly, ity Z mah zawart@cia
tanie frakcji kamienistej
Sprz; grubai¢ liczba grubai¢ liczba grubai¢ liczba
-tu warstwy |przejazdéw warstwy |przejazdéw warstwy |przejazdéw
wcm wcm wcm
g 1. Walce gtadkie [od 10 do 20 od 4 do 8|od 10 do 20 od 4 do 8|od 10 do 20 od 4 do 8
K] [2. Walce - - od 20 do 3pod 8 do 120d 20 do 3Pod 8 do 12
Q | okotkowane
2B Walce
& | ogumione od 20 do 4pod 6 do 1Jod 30 do 4pod 6 do 14od 30 do 4Pod 6 do 10
2 | (samojezdne
I przyczepne
4. Phytki
spadajce - - 0d50 | od2do4| od50 | od2do4
) ubijaki) do70 do70
g |5. Szybko 0d 20 | od 2 do4 od 2 do 4 od 2 do 4
Q uderzajce do40 0d 10 od 20
é ubulakl ) do20 do30
& | 6. Walce wibra- od3do5 - od 3do5
= c&/i(r)e od 30 od 3do5 od 3 do4 od 3do5
> | lekkie (do5 do50 od3do5 - od3do4| od20 |od3do5
A |ton) od 40 od 20 do40
srednie (58 do60 od5do 8| do30 - 0od30 | od5do8
ton) 0od50 | od4do6| od30 od 6 do8| do50 od 4 do 6
ciezkie (> 8 do80 do40 od 40
ton do60
7. Piyty od 20 -
wibracyjne do40 od 20 od 10
lekkie od 30 do30 do20
ciezkie do60 od 20
do4(

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q10pkt 5.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty przygotowawcze, okilene w ST
D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Zagszczenie gruntdow w podia nasypow

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zalegjch w goérnej strefie podta nasypu,
do gkbokadici 0,5 metra od powierzchni terenuzdie wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszaznbkreslona w tablicy 3,
Wykonawca powinien dagci¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jereli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osignicte przez bezpoednie zagszczanie
podtaza, to naley podpé srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdliwiajace uzyskanie wymaganych waitowskanika
zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartei wskanika zagszczenia dla podia nasypéw do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Minimalna wartg¢ |, dla:
Nasypy Autostrad Innych dréog
0 wysokdci i drog ruch ciezki ruch mniejszy
ekspresowych od ckzkiego
do 2 metréw 1,00 0,97 0,95
ponad 2 metry 0,97 0,97 0,95

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podta nasypow

Jezeli nasyp ma by/budowany na powierzchni skaty lub na innej gtagg@wierzchni, to przed przygiieniem do budowy nasypu
powinna ona b§rozdrobniona lub spulchniona naglgbkas¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej pauania z podstagmnasypu.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow



Wybor gruntéw i materiatdbw do wykonania nasypowvpoen by dokonany z uwzgbnieniem zasad podanych w punkcie 2.
5.3.3.Zasady wykonania nasypéw
5.3.3.1.0g6Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzeczngegofilu podtwnego, ktére okrdono w
dokumentac;ji projektowej, z uwzginieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpazez Irkyniera.
W celu zapewnienia statecZgbnasypu i jego rownomiernego osiadania nalezestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy nalgy wykonywa metod warstwowe, z gruntow przydatnych do budowy nasypow. Nasypyipny byt wznoszone
réwnomiernie na catej szerola.

b) Grubas¢ warstwy w stanie knym powinna b§ odpowiednio dobrana w zal®osci od rodzaju gruntu i spgiu wwywanego do
zag:szczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzemnasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzmiera
prawidtowego wykonania warstwy poprzednie;.

c) Grunty o r@nych wtaciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grétioa catej szerokai
nasypu. Grunty spoiste najlewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasyp

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rslesbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnegspaekiem gornej
powierzchni okoto 4% 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskiadghk powinien b§ obustronny, gdy nasyp jest
budowany na zboczu spadek powiniei fgdnostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedtoie powierzchni warstwy powinno
uniemaliwia¢ lokalne gromadzeniegivody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powleniz jest wykonana z gruntu spoistego, to jej
spadki porzeczne powinny buksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzoma pasyp z zastosowanidoieku. Takie
uksztattowanie gdrnej powierzchni gruntu spoistegpobiega powstaniu potencjalnych powierzchilipgu w gruncie tworgcym

nasyp.
f) Gorne warstwy nasypu, o gridmdco najmniej 0,50 metra nalewykona z gruntéw niewysadzinowych, o wskeku
wodoprzepuszczalidoi k" nie mniejszym od 8 m/dphlezeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich

wiasciwosciach, Ireynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie gornej warstwy nasypu poprzez gabjg cementem, wapnem lub
popiotami lotnymi. W takim przypadku jest koniecamgawdzenie warunku &wosci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i
wprowadzenie korekty, polegaiej na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;j.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraerenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o gitem najmniej 0,5
metra powyej najwyzszego poziomu wody, nalgwykona z gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotéw lotnych, warspwod popiotami, grubiei 0,3 do 0,5 m, naly wykon& z gruntu lub
materiatlow o duej przepuszczalréoi. Gornej powierzchni warstwy popiotu najenada@ spadki poprzeczne 4944 % wedtug poz. .

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powiniet bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier maze dopyci¢ czasowe
sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpigazemzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypéw nalg przerwa, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wadédopuszczalp to znaczy jest wksza od
wilgotnosci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartgci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nighevaiktad& nasgpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadziw spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzaigie z wapnem palonym albo
hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernynigaegniem, poszczegoélne jego warstwy oraz korosgmapo
zakaiczeniu rob6t ziemnych powinny dyowne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, ugqt. 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie najgpozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia ngghego. Jeeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca raevjestanie osus#yjej i zag:$ci¢ w czasie zaakceptowanym przez
Inzyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypéw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tentpeza przy ktérej nie jest mbwe osihgniecie w nasypie wymaganego
wskaznika zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamagzpch lub gruntdw przemieszanych &eegiem lub lodem.

W czasie diych opadéwéniegu wykonywanie nasypow powinnodgrzerwane. Przed wznowieniem prac aglesuryé
$nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jereli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie pplej przed rozmarzgtiem zagszcza ani uktada na niej
nastpnych warstw.

5.3.4.Zag:szczenie gruntu
5.3.4.1.09g06Ine zasady zggzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem spuzodpowiedniego dla
danego rodzaju gruntu oraz wystijgcych warunkow.
Rozlazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liogzprzefé maszyny zagszczajcej zaleca siokresli¢ doswiadczalnie dla
kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w punkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne warti, dotyczce grubdéci warstw r@énych gruntdw oraz liczby przejazdéwzriych maszyn do zagzczania
podano w punkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu



Wilgotnos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangjod -20% do +10% jej
wartasci.

Jezeli wilgotnosé naturalna gruntu jestzgza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20% jej wartdci, to wilgotngé gruntu
nalezy zwigckszy¢ przez dodanie wody.

Jezeli wilgotnosé gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o ponad 10% jej waét, grunt naley osuszy w sposob
mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykbdeena z warstwy gruntu przepuszczalnego. Spos6b osusperewilgoconego
gruntu powinien b§ zaakceptowany przezayniera.

Sprawdzenie wilgotrigi gruntu naley przeprowadzélaboratoryjnie, z agtotliwoscia okreslong w punkcie 6.3.21 6.3.3.

5.3.4.4\Wymagania dotyeice zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, esagzenie warstwy nalg okresla¢ za pomog oznaczenia wskaika
zag:szczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztatcenia, oki@nych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 [6], naliey stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla ktorycle nest maliwe okreslenie wskanika
zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [7].

Wskanik zag:szczenia gruntéw w nasypach, ckoay wedtug normy BN-77/8931-12 [7], powinien naejazerokéci
korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warti wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ I, dla:
Strefa autostrad innych drég
Nasypu i drog ruch ckzki ruch mniejszy od
ekspresowych ciezkiego

Gorna warstwa 0 grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu doggokasci
od powierzchni rob6t ziemnych:
- 2,0 m (autostrady) 1,00 - -
- 1,2 m (inne drogi) - 1,00 0,97
Warstwy nasypu na gbokasci od powierzchni -
rob4t ziemnych poagj: 0,97
- 2,0 m (autostrady) 0,97 -
- 1,2 m (inne drogi) - 0,95

Jezeli jako kryterium oceny dobrego zsgczenia gruntu stosuje; giorownanie wartei modutdw odksztalcenia, to wagtostosunku
wtdérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, d&rgch zgodnie z noranBN-64/8931-02 [6], nie powinna bywvi¢ksza od 2,2.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcega, to Wykonawca powinien spulclinarstve,
doprowadz grunt do wilgotnéci optymalnej i powtornie zagcic¢. Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia, Wykonawca powinien ugdmwarstwe i woudowa nowy materiat, o ile laynier nie zezwoli na ponowienie
préby prawidtowego zagzczenia warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.2.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakei wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgédino wymaganiami ok&éonymi w p. 2, 3 oraz 5.3
niniejszej specyfikacji i w dokumentac;ji projektgwe
Szczeg6lp uwag: nalery zwrdcié na:
a) badania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw,
b) badania prawidtowizi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
¢) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztaltu nasypu.

6.2.2.Badania przydatrici gruntow do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypu powinnydgrzeprowadzone na probkach pobranychzzl&ppartii
przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pazitejl z nowegdrédta, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000 W kazdym
badaniu nalgy okresli¢ nastpujace wiaciwosci:

— skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 [1],

— zawart@¢ czdci organicznych, wg PN-B-04481 [1],

— wilgotnos¢ natural, wg PN-B-04481 [1],

— wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481 [1],
— granie ptynndci, wg PN-B-04481 [1],

— kapilarna¢ bierm, wg PN-B-04493 [3],

— wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [5].

6.2.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegoélnych warstw nasypu



Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu poltegajsprawdzeniu:
a) prawidtowdici rozmieszczenia gruntow oadych wiaciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kadej warstwy,
c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowadzi nie rzadziej ni jeden raz na 500
warstwy,
d) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych weghig3.3.1 poz. d),
e) przestrzegania ograniazekrelonych w p. 5.3.3.815.3.3.9, dotyrzy/ch wbudowania gruntéw w okresie deszczéw i mrazow

6.2.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogonasypu

Sprawdzenie zggzczenia hasypu oraz pogonasypu polega na skontrolowaniu zgagnwartcci wskanika zagszczenia
I lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okrélonymi w p. 5.3.1.2 i p. 5.3.4.4. Do higej kontroli zagszczenia dopuszcza
si¢ aparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [7],axzgnie modutéw
odksztalcenia wedtug normy BN-64/8931-02 [6].

Zagzszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 1000warstwy, w przypadku okétenia wartgci |,

- jeden raz w trzech punktach na 200bwarstwy w przypadku okgkenia pierwotnego i wtérnego modutu adikenia.
Wyniki kontroli zagszczenia robt Wykonawca powinien wpisyvei dokumentow laboratoryjnych. Prawidtoséo

zag;szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinnadpotwierdzona przez #yniera wpisem w dzienniku

budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pkD Y.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest n? (metr szécienny).

Objetos¢ nasypow bdzie ustalona w metrach $zennych na podstawie obliaze przekrojow poprzecznych, w oparciu o
poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po uscini warstw gruntéw nieprzydatnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrisi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robét,,
— wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
— zagszczenie gruntu,
— profilowanie powierzchni nasypu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniggz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01.



D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZENIEM POD{O ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjkenania i odbioru robét (ST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemaggszczaniem podi@ gruntowego przy budowie ulicy
Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @bwymienionych w pkt.1 .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podia do B1.0 na odcinkach korekty niwelety, poszerzeniaijézpod warstwy konstrukcyjne
zjazdow hcznie z poboczami pobocza deD198 oraz pod nawierzchnkjazdéw bramowych i chodnikéw

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dmegiejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym ghigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad#i w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgadzn w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zblieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Catas¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidronostu powierzg§ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowa uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — &wenik budowy przed
przystpieniem do robét jest zoboywany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdeenia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003Dz(U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysta z zasad BHP podanych dla poszczegdinych rob6t aporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt midaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w ST D.M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie: 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasi¢ mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢kie ustawianym lemieszem;zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podiaza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spez nie maze spowodowéaniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.



4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagagdle” pkt 4..

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D.M@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podim bezpérednio przed
rozpoczciem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\iriejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
i zag:szczania podi,jest maliwe wytgcznie za zgodgInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwkany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawia& w osi drogi i w rgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposoakzzptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinnmozliwiaé nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w agistch
nie wickszych ni co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowado rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgersboty i do
trudndici jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykigmbszerzeniach lub
w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wykamanisi by zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumenta@jgktowe;j i
ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odidachiejsce wskazane przezzymiera.

Profilowanie i zagszczenie podim naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ednych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniepdwyzsze ni
projektowane radne podiaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wyistija zanizenia poziomu w podtal przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhpodtaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt speniggy
wymagania obowazujace dla gornej strefy korpusu, wdld koniecznej do uzyskania wymaganychdych wysokéciowych i
zagz$ci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposéb zaakceptowany przezyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowé do
osiggniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk zag:szczenia nale okreila¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podima (ls)

Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
Korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od cizkiego
Gorna warstwa 0 grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twary podiae uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zagszczenia naley oprzé na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozkowedtug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnegudotu odksztatcenia nie powinien przekrac2:2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiba

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozizenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezihiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podice ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&nlajnej warstwy ména
przysypi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeariezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie
nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia koryta i wyprofilowanego
podiaza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma
Lp. Wyszqzegé!nignie bada Minimalng cas@otliwoéc’
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

Uksztattowanie osi w planig co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i
k drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 | Rzdne wysokéciowe

6

Zaggszczenie, wilgotn@ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzaeziej
gruntu poditaa niz raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

7

6.2.2.Szerokéc¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierowndci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z normpBN-68/8931-04 [4].
Nierdbwndci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy taty.
Nierébwndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancj + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&znice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczé+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych
lub wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego pod)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bynniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdéw odksztatcenia, to wastostosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, d&ngch zgodnie z norgnBN-64/8931-02 [3] nie powinna bBywieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania nalegy badd wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsdé gruntu podtéga powinna b§ rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @érgch w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie delgtkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gszrzenie. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedoplepez



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projetdSd i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dalgilt pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rogpleamiem,
- zaladunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun
2.  PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci
3.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uoolilksztatcenia nawierzchni podatnych
i podiaza przez obeizenie plyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i fat

5.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



D-04.02.01 PODSYPKA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkaiyania i odbioru robét (STsvymagania dotyeze wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonaniem dolnej warstwy podbudowy ngportem do miejsca wbudowania - drogowygbrzy budowie ulicy
Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @bwymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonaniem:
- dodatkowej warstwy podsypki pod chodniki gr. 5 crpiasku wg PN-B-11113:1996:2 zsgczonej mechanicznie z transportem
do miejsca wbudowania,

1.4. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym ghtgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdam w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Catai¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osgidronostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robdt — &iranik budowy przed przygpieniem
do rob6t jest zobowkany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzystda z zasad BHP podanych dla poszczeg6inych robotozparadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt midaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacje dotycaca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. ObowZkiem wykonawcy jest
zapewnienie przé&gia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z oldleniami podanymi w ST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbpie: 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgtapcych s:
— piaski, pospotki
— zwir i mieszanka,
- miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania dolnej warstwy podbudowy pow spetnid nastpujace warunki:
a) szczelnéxi, okreslony zaleznoscia:
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gdzie:
Di5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstway
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu poditaa.
Dla materiatdw stosowanych przy wykonywaniu dolm&rstwy podbudowy warunek szczeloomusi by spetniony, gdy
warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odgo®y
b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:
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gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdéci,
dgo - Wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstwy ,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw,
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania dolnychsivapodbudowy powinny spetiavymagania normy PN-B-11111 [3],
dla klasy 1i Il.

2.4. Sktadowanie materiatow
2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy lbddivy jest wbudowane bezgednio po dostarczeniu na budpw
woéwczas nie zachodzi potrzeba jego sktadowania,nmym przypadku Wykonawca robdt powinien zabezpiécksuszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiaf@miennymi. Podlze w miejscu sktadowania powinno doydwne, utwardzone i
dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujagcy do wykonania dolnej warstwy podbudowy powinierykeza sie mozliwosciag korzystania z
nastpujacego spratu:
- réwniarek,
- walcéw statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagagidme” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagjh je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysng&m i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M@O® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtea

Podtare gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.01,8oryto wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwa podbudowy powinna dyytyczona w sposob umiiwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentagrojektova, z
tolerancjami okréonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposélakceptowany
przez Iryniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utivaia¢ nachgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w aghstch nie
wigkszych nk co 10 m.



5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétiorecznie lub mechanicznie z zachowaniem wymaganych
spadkow i rednych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy lianego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu osignigto
grubai¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjasiywa nalgy przed zagszczeniem wymieli kruszywo na materiat o
odpowiednich wiéciwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy naly przystpi¢ do jej zagszczania.

Zag:szczanie nawierzchni o jednostronnym spadku zyatezpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podinymi
czgéciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krapdzi.

Nierowndci lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny kywyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usumie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa podbudowy powinn& lmag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Zagzszczanie naley kontynuow& do osignigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 0.98 wedtug normalnépyrProctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wahik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany warstwe podbudowy uniemdiwia przeprowadzenie badania
zagszczenia wedlug normalnej préby Proctora, koatmdgszczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okreslié
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy weghtBN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwomegodutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej
wartasci. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgosdckruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia
wody i rownomiernie wymiesza

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykdéndadania kruszyw przeznaczonych do wykonania rabot
przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoévaiszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwose oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zagczenia warstwy podbudowy podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Lp. Wyszqzegé[nignie Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

=

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog ekspresowych, co 1@ban

5 | Rzdne wysokéciowe pozostalych drog

=

6 | Uksztattowanie osi w planié | co 25 m w osi jezdni i na jej krggiziach dla autostrad i drég ekspresowych, co 1Gfay
pozostatych drog

7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej iz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 f

8 | Zagszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecaréelziej nk raz na 600 f
kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwNG¢ warstwy podbudowy

Nierowndici podtuzne warstwy j naley mierzyé
4 metrow tata, zgodnie z norsmBN-68/8931-04 [7].
Nierobwndci poprzeczne warstwy nalemierzy



4 metrowy tatg.
Nierowndgci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy podbudowy na prostyekaich powinny by zgodne z dokumentacprojektowy z tolerancj + 0,5%.
6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe
Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zgel cm i -2 cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mee by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub
0 wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna byzgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraaci1 cm, -2 cm.
Jezeli warstwa, ze wzgHow technologicznych, zostata wykonana w dwdch aash, naley mierzy¢ taczmg grubaé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wrfim grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie
warstwy, uzupetnienie nowym materialem o odpowielwitaciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wgkdu tych robdt nagpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy,
wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zag:szczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy ogdszapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.0.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujez porownanie wartei modutéw odksztalcenia, to wastostosunku
wtdérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, d&rgch zgodnie z noranBN-64/8931-02 [6], nie powinna bywvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaszczenia naly bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotré kruszywa powinna yrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguyieksze odchylenia cech geometrycznych od @d&rgich w p. 6.3, powinny Ky
naprawione przez spulchnienie, wyréwnane i pow#rmagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpk@nanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) dolnej warstwy podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrisi podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania og6ine” ®kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fr.warstwy podbudowy z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o gruboi i jakosci okreslonej w dokumentacii
projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyroéwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-17
3. PN-B-11111
4, PN-B-11112
5. PN-B-11113
6. BN-64/8931-02
7. BN-68/8931-04
8. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébek grun

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotnaéci

Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzado nawierzchni drogowyctZwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaa@adwierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie tooddksztalcenia nawierzchni podatnych i padiprzez obeizenie
plyta

Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i at

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stabymtgru z zastosowaniem geotekstylidw, IBDiM, Warsza\986.



D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf)®ykonania i odbioru robésvymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijmych nawierzchni przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-
Tartak
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rzgtwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @twymienionych w pkt 1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aw@nych z oczyszczeniem i skropieniem
warstw konstrukcyjnych przed ueniem nasfpnej warstwy nawierzchni, w tym przed zémiem warstwyicieralnej

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nas¢pujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- siet kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dmygiejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gltgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgadzn w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zblieniu do sieci
wodochgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowa uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — &wenik budowy przed
przysgpieniem do robét jest zoboywany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdeenia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003Dz(U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegoinych robot zporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdét mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST D.M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.7. Ogélne wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie: 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &wakcyjnych nawierzchnigs
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
- uplynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw gmanek mineralno-asfaltowych:
- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96[B]3
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2] zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9427.



2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0od0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Dokfadne zuycie lepiszczy powinno léyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i keeptowane
przez Irkyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i oliinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczarsgazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanpetonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkékigigodano dla zbiornikéw stalowych.

Emulsg mozna magazynowiaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbrnikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy ,kaucha”
asfaltowego zatykagego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngig@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azgk sic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— szczotek mechanicznych,
zaleca si uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinanykonana z twardych elementow
czyszcacych i stiy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqeeylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiadé migkkie elementy czyszeze i stizy¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,
— sprzarek,
- zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nglaizywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadyyposaona w uradzenia
pomiarowo-kontrolne pozwalgje na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametrow:
— temperatury rozkltadanego lepiszcza,
— cisnienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozuygej lepiszcze,
- predkosci poruszania giskrapiarki,
- wysokaci i diugaici kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinienc¢tigolowany termicznie tak, aby byto mlwve zachowanie statej temperatury
lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewimozkiadanie lepiszcza z toleramej 10% od ildci zatazonej.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

OgobIne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagagidme” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdoiwych, posiadagych izolacg termiczr,
zaopatrzonych w ugrlzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopyzdd dosipem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkagh, beczkach i innych opakowaniach pod
warunkiemze nie leda korodowaty pod wptywem emulsji i nieztls powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone devpozu
emulsji powinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemioi nie wickszej ni 1 nt, a kaida przegroda
powinna mi¢ wykroje w dnie umgliwiajgce przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorngtzeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny byczyste i nie powinny zawiefaesztek innych lepiszczy.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D.M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsinluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody paaieniem. W miejscach trudno dgghych naley uzywac szczotek¢cznych. W razie
potrzeby, na terenach niezabudowanych, b&epaio przed skropieniem warstwa powinna bgzyszczona z kurzu przgyciu
Sprzonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnattnczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmoasipi¢ dopiero po wyscheciu warstwy, z
wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ sie po akceptacii przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @pstych gcznie (za
pomog weza z dysz rozpryskove).

Temperatury lepiszczy powinny nd@c¢ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatuPCj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20d040”
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewniggej wymagan lepkasc.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona bez jakiegokolwiek
ruchu na czas niegtiny dla umaéliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju aytej
emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utéeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Wiywca powinien zabezpieczgkropiory warstw
nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpie 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien przeprowagrbbne skropienie warstwy w celu oilenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i keeia wymaganej iléci lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dgparta na atestach producenta z tyen\WWykonawca powinien kontrolowalla kezdej dostawy
wiasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

L Rodzai lepi Kontrolowane Badanie

P- 0dza lepiszcza wiasciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa Lepkasé EmA-94 [5]

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodiad skropienia i zaycia lepiszcza
Nalezy przeprowaddi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podangpraepwaniu ,,Powierzchniowe
utrwalenia. Oznaczanie #oi rozkladanego lepiszcza i kruszywa” [4].
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektovs, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczeniezkaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyaipolewaniem wogllub
uzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysicze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3.  PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynni@kgN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozkltadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconept@DDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-
551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994r.



D.04.04.01. PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjkanania i odbioru rob6t (ST)aswymagania dotycge wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nétego stabilizowanego mechanicznpezy budowie ulicy
Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z wykonywaniem podbudowy drogi i
zjazdach gr. 15 cmii gr. 20 cm z mieszanki kruszgairalnego 0/31.5 mm z zawaia 50% kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie do>ll.0 Ustalenia zawartg sv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganidiog' pkt 1.3.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysfpieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dmygiejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym ghigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad#i w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdzn w skfad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Catai¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidronostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowa uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca roboét — &wenik budowy przed
przystpieniem do robét jest zoboywany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdegnia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003Dz(U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdinych rob6t aporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegthargcznie - jedna lub wiej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra
stanowi warstw nosna nawierzchni drogowe;j.

1.6.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirginji podanymi w
ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogjbpkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgzce robot
Ogo6Ine wymagania dotygee robo6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsxyymagania ogoéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6Ine wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej zskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,irpawby mieszanka
piasku, mieszanki i/lukrwiru, spetniajgca wymagania niniejszej specyfikacji. Materiatem wgkonania podbudowy zasadniczej z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechaniczoiwimma by mieszanka piasku, mieszanki i/luwviru z dodatkiem kruszywa
tamanego, spetigga wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo & mae pochodz z przekruszenia ziariwiru lub kamieni
narzutowych albo surowca skalnego. Kruszywo powimyiojednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.



2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byggodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 ,Rdduszyw. Wym. ogélne” pkt 2.3.1.
2.3.2.Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéavymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagélne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycze sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&fgamia ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaigzyw. Wymagania ogdéine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-08®@42odbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtea
Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podb. z kruszyw. Wym. ogdlpkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.06d}Pz kruszyw. Wym. ogdlne” pkt 5.3.
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa
Ustalenia dotyczce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadotwruszyw. Wym. ogolne” pkt 5.4.
5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w ST, Wykonawca powinien wgkbodcinki prébne, zgodnie z zasadami gloeymi w ST D-04.04.00
+Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podb. z kruszyw. Wym. ogdlpkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusa)¥ymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykaértzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-0004.
+Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwose oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano wi04.04.00 ,Podb. z krusz. Wym. og.” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wymagania og6ine” pkt 6.4.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovadpno w ST D-04.04.00 ,Podb. z kru. Wym. ogodinet 5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-04.0£00budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa natural. stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04@@budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
Odbiodr rob6t w zakresie patreh za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi zmianami, wydana przez
GDDP w Warszawie.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gamia ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 podbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie roboét,
— sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zagsszczenie rozizonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym¥gania ogéine” pkt 10.



D.04.07.01 PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO WG.PN-EN

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSilykonania i odbioru robétagswymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z betonu asfalgmwaC 16P gr.5 cm dla KR1 przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-
Tartak).

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt.1.1.

Podbudow z betonu asfaltowego raca wykonywa dla drég kategorii ruchu od KR1 do KR6 (olemie kategorii ruchu podano w
punkcie 1.4.7). Stosowane mieszanki betonu agfajo o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

K?Li?]%ria Mieszanki o wymiarze B mm
KR 1-2 AC16P, AC22P
KR 3-4 AC16P, AC22P, AC32P
KR 5-6 AC16P, AC22P, AC32P

Y podziat ze wzgdu na wymiar najwikszego kruszywa w mieszance.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t asanych z wykonaniem i odbiorem podbudowy jezdni z
betonu asfaltowego AC 11P gr. 5 cm wg PN-EN 131@8d8 [47] i WT-2 z transportem do miejsca wbudowaiNawierzchnie asfaltowe
2010 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowe] dostangg od producenta. W przypadku produkcji mieszankieralno-asfaltowej przez
Wykonawe dla potrzeb budowy, Wykonawca zobgrany jest prowadziZaktadows kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt
7.4.1.5. Warstepodbudowy natey wykona z AC 16P gr. 5 cm dla KR1

1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym qkigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — éiamik budowy przed przyspieniem
do robdt jest zobowrany sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdeenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegdlnych rob6t apor@dzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przé&gia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zasteane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Nawierzchnia — konstrukcja sktadef st z jednej lub kilku warstw shacych do przejmowania i rozktadania ol od ruchu
pojazdéw na podie.

1.6.2.Podbudowa — gtéwny element konstrukcyjny nawiergdkbdry maze by utozony w jednej lub kilku warstwach.

1.6.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszippiszcza asfaltowego.



1.6.4.Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — olemie mieszanki mineralno-asfaltowej ze wzityl na najwikszy wymiar kruszywa D,
np. wymiar 16, 22 lub 32.

1.6.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, téref kruszywo o uziarnieniu ggtym lub nieciglym tworzy struktug
wzajemnie klinujcy sie.

1.6.6.Uziarnienie — sktad ziarnowy kruszywa, wyoay w procentach masy ziaren przechmgzh przez okrdony zestaw sit.

1.6.7.Kategoria ruchu — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyeae w osiach obliczeniowych (100 kN) wg ,Kataloggdwych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychDBP-IBDIM [68].

1.6.8.Wymiar kruszywa — wielké& ziaren kruszywa, okéna przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.

1.6.9.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze< B5 mm oraz d > 2 mm.

1.6.10.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarzes B mm, ktérego wiksza czs$¢ pozostaje na sicie 0,063 mm.
1.6.11.Pyt — kruszywo z ziaren przechagych przez sito 0,063 mm.

1.6.12.Wypetniacz — kruszywo, ktérego gkisza cz$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz miegzakruszywo, ktore sktadaesi
z wypehliacza pochodzenia mineralnego i wodorotienkapnia. Wypetniacz dodany — wypetlniacz pochodzeniineralnego,
wyprodukowany oddzielnie).

1.6.13.Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktérej lyator nadaje dodatnie tadunkigszkom zdyspergowanego asfaltu.

1.6.14.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampbdanymi w OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.6.15.Symbole i skroty dodatkowe

ACP —  beton asfaltowy do warstwy podbudowy,

PMB —  polimeroasfalt,

D — g6rny wymiar sita (przy okétaniu wielkaici ziaren kruszywa),

d — dolny wymiar sita (przy ok&aniu wielkasci ziaren kruszywa),

C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - whasciwosé uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance Determined; producent
moze jej nie okrélac),

TBR — do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producererdostarcz§ odpowiednie
informacje, jednak nie jest do tego zobgeeiny),

IRI —  (International Roughness Index)atizynarodowy wskanik rownasci,

MOP —  miejsce obstugi podeédych.

1.7. Ogélne wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[agpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1] pkt 2.
2.2.Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimerfaity wg PN-EN 14023 [59]. Rodzaje stosowanych
lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2. Oprécadegz wymienionych w tablicy 2 mina stosowa inne lepiszcza nienormowe wedtug
aprobat technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do wgrpbdbudowy z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACP asfalt drogowy polimeroasfalt
KR1 -KR2 AC16P, AC22P 50/70 —
KR3 - KR4 AC16P, AC22P, 35/50, 50/70, PMB 25/55-60
AC32P wielorodzajowy-35/50, 50/70
KR5 - KR6 AC16P, AC22P, 35/5, 50/70, PMB 25/55-60
AC32P wielorodzajowy-35/50, 50/70

Asfalty drogowe powinny spetniavymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spehdiavymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wgENN12591 [27]

Lp. Wiaéciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania 50/70 [ 35/50

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 Penetracja w 25°C 0,1 mm PN-EN 1426 [21] 50-70 35-50
2 Temperatura raknienia °C PN-EN 1427 [22] 46-54 50-58




3 Temperatura zaptonu, °C PN-EN 22592 [62] 230 240
nie mniej nk.

4 Zawart@¢ skltadnikéw % m/m | PN-EN 12592 [28] 99 99
rozpuszczalnych,
nie mniej ni

5 Zmiana masy po starzenju% m/m | PN-EN 12607-1 [31] 0,5 0,5
(ubytek lub przyrost),
nie wiecej niz

6 Pozostata penetracja po % PN-EN 1426 [21] 50 53
starzeniu, nie mniej i

7 Temperatura maknienia po °C PN-EN 1427 [22] 48 52
starzeniu, nie mniej i

WELASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

8 Zawartd¢ parafiny, % PN-EN 12606-1 [30] 2,2 2,2
nie wiecej niz

9 Wzrost temp. mgknienia po °C PN-EN 1427 [22] 9 8
starzeniu, nie wicej niz

10 | Temperatura tamlivéoi °C PN-EN 12593 [29] -8 -5
Fraassa, nie wtej niz

Tablica 4. Wymagania wobec asfaltow modyfikowangolimerami (polimeroasfaltow) wg PN-EN 14023 [59]

Gatunek asfaltu modyfikowanego
Wymaganie i Metoda polimerami (PMB)
podstawowe Wiasciwosé badania Jednostka 25/55 — 60
wymaganie klasa
1 2 3 4 5 6

Konsystencja
w pasrednich Penetracia
temperatu- W 25°C ] PN-EN 1426 [21] 0,1 mm 25-55 3
rach eksploa-
tacyjnych
Konsystencja
w wysokich Temperatura
temperatu- ; kp' ) PN-EN 1427 [22] °C >60 6
rach eksplo- Migknienia
atacyjnych

Sita rozchgania

i PN-EN 13589 [55] o

(mata pedkose PN-EN 13703 [57] Jicnt >2w5°C 3

rozcipgania)

Sita rozchgania

. w 5°C (dua PN-EN 13587 [53]

Kohezja predkoic PN-EN 13703 [57]| /et NPD? 0
rozciagania)
Wahadto Vialit
(metoda PN-EN 13588 [54] Jichn NPD? 0
uderzenia)
Stalai¢ kon- | Zmiana masy % >0,5 3
systencji Pozostata
(Odpornaé penetracja PN-EN 1426 [21] % 240
na starzenie
wg PN-EN Wzrost tem-
12607-1 peratury PN-EN 1427 [22] °C <8 3
lub -3 [31] migknienia
Inng o Temperatura PN-EN ISO 2592 oc > 235 3
wiasciwosci zaptonu [63]

1 2 3 4 5 6
Temperatura | b\ N 12503 [29] °C <-12 6
tamliwosci
Nawr6t spezysty )

W 25°C PN-EN 13398 [51] % >50 5
Nawr6t spezysty
Wymagania | w 10°C NPD 0
dodatkowe | Zakres PN-EN 14023 [59] .
plastycznéci Punkt 5.1.9 ¢ TBR’ 1
Stabilng¢
magazynowania. | o e 13399 [52]
Raznica PN-EN 1427 [22] c <5 2
temperatur
migknienia




Stabilna¢
magazynowania.| PN-EN 13399 [52]
Réznica PN-EN 1426 [21] | 01 ™m NPD
penetraciji
Spadek
tn??;frﬁ;?;%o PN-EN 12607-1
starzeniu wg PN- PN—EI\53114]127 [22] c TBR !
EN 12607-1
lub -3 [31]
Nawr6t spezysty
w 25°C po
starzeniu wg PN- >50 4
EN 12607-1 PN-EN 12607-1
lub -3 [31] [31] %
Nawrot spezysty i
W 10°C po PN-EN 13398 [51]
starzeniu wg PN- NPD? 0
EN 12607-1
lub -3 [31]
?NPD — No Performance Determined (¥davos¢ uzytkowa nie okrélana)
® TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)

Sktadowanie asfaltu drogowego powinne silbywa& w zbiornikach, wykluczagych zanieczyszczenie asfaltu i wypomaych w
system grzewczy peedni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewczyrd@biornik roboczy otaczarki powinien byizolowany
termicznie, posiadaautomatyczny system grzewczy z tolergicp°C oraz uktad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien ly magazynowany w zbiorniku wyposmym w system grzewczy p@dni z termostatem
kontrolugcym temperatyr z doktadnécia * 5°C. Zaleca si wyposaenie zbiornika w mieszadio. Zaleca dfiezpdrednie zuycie
polimeroasfaltu po dostarczeniu. Nateunika® wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia polimefalis w okresie jego stosowania oraz
unikat niekontrolowanego mieszania polimeroasfaltownego rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwy podbudowy z betonu asfaltowego haktosowa kruszywo wedtug PN-EN 13043 [44] i WT-1 Kruszywdl1d [64],
obejmujpce kruszywo grube , kruszywo drobne i wypetnidg€miszywa powinny spetntawymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010
tablica 4, 5, 6, 6a, 7.

Sktadowanie kruszywa powinnoesodbywa& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu. Poeltsktadowiska musi Byréwne, utwardzone i odwodnione. Sktadowanie wyipelra
powinno s¢ odbywa& w silosach wyposanych w uradzenia do aeracji.

2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepia asfaltowego i kruszywa, gwarantggo odpowiedaiprzyczepnét
(adhez}) lepiszcza do kruszywa i odpottomieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie watipzna zastosowasrodek adhezyjny, tak
aby dla konkretnej pary kruszywo-lepiszcze w&riprzyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 12697-11 [34], metoda C wynositanajmniej
80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrédonym przez producenta.

Sktadowanigrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamgpakowaniach, w warunkach o#mnych przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia pejczen i kraw edzi

Do uszczelnienia patzen technologicznych (tj. atzy podhinych i poprzecznych z tego samego materiatu wyk@mggo w
réznym czasie oraz spoin stan@aych pohczenia rénych materiatdw lub pgtzenie warstwy asfaltowej z wdzeniami obcymi w
nawierzchni lubg ograniczajcymi, naley stosowa:
a) materiaty termoplastyczne, jalétay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobahtécznych,
b) emulsg asfaltows wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedhagm lub aprobat technicznych

Grubai¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna gino
— nie mniej nk 10 mm przy grubgi warstwy technologicznej do 2,5 cm,
— nie mniej nz 15 mm przy grubdci warstwy technologicznej wkszej n 2,5 cm.

Skltadowanie materiatéw termoplastycznych jest ddem® tylko w oryginalnych opakowaniach producenta,warunkach
okreslonych w aprobacie technicznej.

Do uszczelnienia kraydzi naley stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modyiikany polimerami wg PN-EN
14023 [59] ,metoda na ggro”. Dopuszcza giinne rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat tecmyich.

2.6. Materialy do zhczenia warstw konstrukcji

Do zhczania warstw konstrukcji nawierzchni  nalestosowé kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje
modyfikowane polimerami wedtug PN-EN 13808 [58] TV8 Emulsje asfaltowe 2009 [66] punkt 5.1 tablicet@blica 3.

Emulsg asfaltows mazna sktadowa w opakowaniach transportowych lub w stacjonarrsigiornikach pionowych z nalewaniem
od dna. Nie naley nalewa& emulsji do opakowfai zbiornikbw zanieczyszczonych materiatami mineyai.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania og6ine”pk} 3.



3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zabeici od potrzeb, powinien wykagasie mozliwoscig korzystania ze spetu
dostosowanego do przygj metody robot, jak:
— wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lubgtym, z automatycznym komputerowym sterowaniem pkefl, do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,
—  ukladarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem révaiakladanej warstwy,
—  skrapiarka,
— walce stalowe gtadkie,
—  walce ogumione
—  szczotki mechaniczne i/lub inne gydzenia czyszege,
—  samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowymtermosami,
—  sprzt drobny.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagawgiadlre” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Asfalt i polimeroasfalt naley przewozt w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanyzaopatrzonych w ugdzenia
umazliwiajgce pérednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zgadgleniem.

Wypetniacz naley przewozé w spos6b chrogcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgsmeem. Wypetniacz luzem
powinien by przewaony w odpowiednich cysternach przystosowanych dmywozu materiatéw sypkich, urdiwiajacych roztadunek
pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa mi@ by transportowana w zamkmych cysternach, autocysternach, beczkach i inmymdkowaniach pod
warunkiem,ze nie lgda korodowaty pod wptywem emulsji i niegtls powodowaty jej rozpadu. Cysterny powinnycbwyposaone w
przegrody. Nie naly uzywa¢ do transportu opakowiaz metali lekkich (mee zachodz wydzielanie wodoru i grdba wybuchu przy
emulsjach o pH 4).

Mieszank mineralno-asfaltow naleey dowozt na budow pojazdami samowytadowczymi w zah@sci od posgpu robot.
Podczas transportu i postoju przed wbudowaniemzaigs powinna hiyzabezpieczona przed ostyeggiem i doptywem powietrza (przez
przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewaitig). Warunki i czas transportu mieszanki, oddukcji do wbudowania, powinna
zapewnid utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale.iBraehnie pojemnikdéw zywanych do transportu mieszanki powinnyby
czyste, a do zwihnia tych powierzchni mma wywa¢ tylko srodki antyadhezyjne niewptywgje szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-Q0®@ ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dostarczyynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowe{AC16P,
AC22P, AC32P).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalnavadai¢ lepiszcza podane sv tablicy 6.
Wymagane wihiciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podanenstablicach 7, 8, 9.

Tablica 6.  Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadci¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy podimydtia ruchu KR1+KR6
[65]
Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwosé AC16P AC22P AC16P AC22P AC32P
KR1-KR2 KR1-KR2 KR3-KR6 KR3-KR6 KR3-KR-6
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do od dg od dg
45 - - - - - - - - 100 -
315 - - 100 - - - 100 - 90 100
22,4 100 - 90 100 100 - 90 100| 65 90
16 90 100 65 93 90 100 65 90 - -
11,2 70 92 - - 65 85 - - - -
8 50 85 42 72 76 42 68 33 53
2 25 50 15 45 25 50 15 45 10 40
0,125 5 13 5 13 4 12 4 12 4 12
0,063 4 10 4 10 2,0 8 4 8 3 7
rznal.:'lljar:fjc:hc*) Ieplszcza’ Bmin4,2 Bmin4,0 Bmin4,0 Bmin3,8 Bm|n3,6
7 Minimalna zawarté lepiszcza jest okétona przy zateonej gstosci mieszanki mineralnej 2,650 Mgni
Jereli stosowana mieszanka mineralna maaimRstas¢ (pg), to do wyznaczenia minimalnej zawdaxb




2650
lepiszcza podanwartas¢ nalezy pomnayé przez wspotczynnikd wedtug rownania:@ = ——

|

Tablica 7. Wymagane wdaeiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy podiwg, dla ruchu KR1 + KR2 [65]

Warunki
Wiasciwosé zagszCzania | \oi6da i warunki badania AC16P AC22P
wg PN-EN
13108-20 [48]

it C.1.2,ubijanie, PN-EN12697-8[33], |  Vimnao Vi 40
przestrzeni 2x50 uderzé p.4 Vinax 8,0 Vimax 8,0
Wolne
przestrzenie C.1.2,ubijanie, PN-EN 12697-8 [33], VFBinso VFBinso
wypetnione 2x50 uderze p.5 VFBin74 VFByin7a
lepiszczem
Zawartagé
wolnych -

. C.1.2,ubijanie,/] PN-EN 12697-8 [33], , _
prze_strzenl 2x50 uderzé 0.5 VMAin 14 VMAmin 14
w mieszance
mineralnej

PN-EN 12697-12 [35],
, N rzechowywanie w 40°C|
Odpornd¢ na C.1.1,ubijanie, P .
dziatanie wody | 2x35 uderzé z Jedny_m c_ykal‘gem TSR0 ITSRro
zamraania,
badanie w 25°C

) Ujednolicory procedug¢ badania odporr$ci na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

Tablica8. Wymagane wdaeiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy podiwg, dla ruchu KR3- KR4 [65]

Warunki
Wiasciwosé Zv?/g?slé’zlsl?glr\]lla Metoda i warunki badania AC16P ﬁgggi
13108-20 [48]
Zawarté¢  wolnych | C.1.3,ubijanie, Vimin 4,0 Vmin 4,0
przestrzeni 2x75 uderze PN-EN 12697-8 [33], p. 4 V max 7.0 Vimax 7.
Odpomdé na C.1.20, . PN-EN.1269722 [38], metoda B| WTSar10 | WTSar 1,0
deformacje trwaté watowanie, w powietrzu, PN-EN 13108-20,| PRDpR PRDaRr
Pog-P1oc D.1.6,60°C, 10 000 Cykll deklar deklar
PN-EN 12697-12 [35],
Odporng¢ na C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C ITSR ITSR
dziatanie wody 2x35 uderze z jednym cyklem zameania, 0 0
badanie w 25°¢

% Grubcié piyty: AC16P, AC22P 60mm, AC32P 80mm.
b) Ujednolicory procedug badania odporrici na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.

Tablica9.  Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy podiwy, dla ruchu KR5 + KR6 [65]

Warunki
P zagszczania . . . AC22P
Wiasciwosé wg PN-EN Metoda i warunki badania AC16P AC32P
13108-20 [48]
Zawartg¢ wolnych | C.1.3,ubijanie, _ : Vinin 4,0 Vinin 4,0
przestrzeni 2x75 uderze PN-EN 12697-8 [33], p. 4 Vinax 7. Vinax 7.¢
PN-EN 12697-22 [38], metoda
Odporndgé na \?Vé%biea’mie B w powietrzu, \é\ggA'R 06 V\Q—F%R 06
deformacje trwaté) P P ' PN-EN 13108-20, D.1.6,60°C AIR AIR
98100 10 000 cykli deklar deklar
PN-EN 12697-12 [35],
Odpornd¢ na dziatanie | C.1.1,ubijanie, przechowywanie w 40°C z TSR TSR
wody 2x35 uderze jednym cyklem zameaania, 0 0
badanie w 25°C

3 Grubai¢ plyty: AC16P, AC22P 60mm, AC32P 80mm
b Yjednolicory procedug badania odporrisi na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65] wazahiku 1.



5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow naley wytwarza& na gogco w otaczarce (zespole maszyn igdz dozowania, podgrzewania i
mieszania skladnikéw oraz przechowywania gotowejszanki).

Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaloweotaczarkach, w tym tak wstpne, powinno b§ zautomatyzowane i
zgodne z receptrobocz, a uradzenia do dozowania sktadnikéw oraz pomiaru tentpgrgowinny by okresowo sprawdzane. Kruszywo
o r&znym uziarnieniu lub pochodzeniu najedodawé& odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nale przechowywé w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z uktadem termostatewan
zapewniagcym utrzymaniezadanej temperatury z doktadiula + 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiarnikagazynowym
(roboczym) nie mge przekracza 180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i polimeroasfaltogowego 25/55-60 oraz 190°C dla asfaltu
drogowego 35/50
Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinn@ kaysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineteyskata temperateimvtasciwg
do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperaturaszaigki mineralnej nie powinna bywyzsza o wgcej niz 30°C od najwyszej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podamefablicy 10. W tej tablicy najasza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-
asfaltowej dostarczonej na miejsce wbudowania, jwyiaza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asteftobezpérednio po
wytworzeniu w wytwaorni.

Tablica 10. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]
Asfalt 35/50 od 155 do 195
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Wielorodzajowy 35/50 od 155 do 195
Wielorodzajowy 50/70 od 140 do 180
PMB 25/55-60 od 140 do 180

Spos6b i czas mieszania sktadnikow mieszanki minerasfaltowej powinny zapewhirownomierne otoczenie kruszywa
lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza si dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkutwdrni, pod warunkiem skoordynowania guizy soly
deklarowanych przydatéoi mieszanek (m.in.: typ, rodzaj sktadnikéw, vdavosci objetosciowe) z zachowaniem dopuszczalnychinié
ich skiadu:

- zawart@¢ lepiszcza: 0,3% (m/m),
- zawartd¢ kruszywa drobnego: 3,0% (m/m),
- zawartd¢ wypetniacza: 1,0% (m/m).

5.4. Przygotowanie podtga

Poditae (podbudowa z kruszywa niez@anego lub zwizanego) pod warstwpodbudowy z betonu asfaltowego powinna@ by
catej powierzchni:
— ustabilizowane i néne,
—  czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,
— wyprofilowane, réwne i bez kolein,
— suche
Maksymalne nieréwnizi podtaza pod warstw podbudowy, nie powinny przekragzaartaici podanych w tablicy 11.

Tablica 11. Maksymalne nierowfm podtaza pod warstw podbudowy z betonu asfaltowego (pomiag tdtmetrove lub réwnowang

metody)
Maksymalna nierownid
Klasa drogi Element nawierzchni podtaza pod warstwy
podbudowy [mm]
A 'S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe,gcmhnia i 12
wytaczania
GP Jezdniegkznic, jezdnie MOP, utwardzone pobocza 12
G Pasy: ruchu, dodatkowe,agkania i wyhczania,
postojowe, jezdniegtznic, utwardzone pobocza 12
Z,L,D Pasy ruchu 15

Jezeli nierébwndci 53 wicksze nk dopuszczalne, to nalgwyrowna poditaze.

Rzdne wysokéciowe podiga oraz urgdzer usytuowanych w nawierzchni luly jograniczajcych powinny by zgodne z
dokumentagj projektows. Z podiaza powinien by zapewniony odptyw wody.
Wykonane w podizu taty z materiatu 0 mniejszej sztywiod (np. taty z asfaltu lanego w betonie asfaltowyra)ery usurgé, a powstate w
ten spos6b ubytki wypeliimaterialem o wigciwosciach zblzonych do materiatu podstawowego (np. wypelretonem asfaltowym).

W celu polepszenia pgizenia mgdzy warstwami technologicznymi nawierzchni powiénmziee podiaga powinna by w ocenie
wizualnej chropowata.

Szerokie szczeliny w podia naleyy wypetnic odpowiednim materialem, np. zalewami drogowymi iwgd®N-EN 14188-1 [60]
lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi materiatami weglinorm lub aprobat technicznych.



5.5. Préba technologiczna

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki jest zobgrany do przeprowadzenia w obeéciolnzyniera préby
technologicznej, ktéra ma na celu sprawdzenie zgaminwtasciwosci wyprodukowanej mieszanki z recgptW tym celu nalgy
zaprogramowaotaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowanieszank. Do bada nalezy pobr& mieszank
wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania dokladrigi pracy otaczarki oraz prawidtow@ skiadu mieszanki mineralnej na podstawie tzw.
suchego zarobu, z uwagi na #ievg segregagj kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy otaczarki naly zgromadz w silosie lub zatadowana samochod.
Probki do badanalery pobierd ze skrzyni samochodu zgodnie z meto#ireslona w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikéwzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.6. Odcinek probny
Nie dotyczy.
5.7. Pohczenie medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwalo nawierzchni jest uzataione od zapewnienia pmizenia mgdzy warstwami i ich wspotpracy w
przenoszeniu obgtenia nawierzchni ruchem.

Podiaze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu g@izenie pajczenia mgdzy warstwami konstrukcyjnymi oraz
zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wodyrgi warstwami.

Skropienie lepiszczem podis (np. podbudowa z kruszywa niegmanego lub zwizanego), przed ui@niem warstwy podbudowy
z betonu asfaltowego powinnodwykonane w iléci podanej w tablicy 12.

Tablica 12. Zalecane 0i pozostatego lepiszcza do skropienia podto

Uktadana warstwa asfaltowal Podio d fal llos¢ pozostatego
odiaze pod warstwy asfaltovg lepiszcza [kg/r]
Podbudowa z betonu Podbudowa ttuczniowa 0,7-1,0
asfaltowego Podbudowa z kruszywa 0,5-0,7

stabilizowanego mechanicznie
Podbudowa z chudego betonu lub gruftu ~ 0,3-0,%
stabilizowanego spoiwem 0,7-1,@

D zalecana emulsja o pH >4
2 zalecana emulsja modyfikowana polimerem posypayseg 2/5 w celu uzyskania membrany
poprawiajcej pokczenie oraz zmniejszgjej ryzyko spkan odbitych

Skrapianie podiza naley wykonywa& rownomiernie stosy¢ rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszesfaltowych.
Dopuszcza si skrapianie ¢czne lang w miejscach trudno daginych (np.scieki uliczne) oraz przy ugelzeniach usytuowanych w
nawierzchni lubg ograniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley zabezpieczy przed zabrudzeniem.

5.8. Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowmozna wbudowywé na podtau przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach 5.4
Temperatura podi@ pod rozkladanwarstwe nie mae by¢ nizsza nk +5°C.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaligveavinien by zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4.2.
Mieszank mineralno-asfaltow asfaltovs naleey wbudowywa& w odpowiednich warunkach atmosferycznych. Tempeaabtoczenia w
ciggu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej w tablicy 13. Tempesiabtioczenia me by nizsza w wypadku stosowania
ogrzewania podia. Nie dopuszczagsuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaljgyaglczas silnego wiatru (V > 16 m/s).

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfalébmaydodatkiem obnajgcym temperatur mieszania i wbudowania nale
indywidualnie okréli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 13. Minimalna temperatura otoczenia na \wy$d 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przysipieniem do robét w czasie robot

Rodzaj robot

Warstwa podbudowy 0 +5

Wiasciwosci wykonanej warstwy podbudowy powinny spetnvearunki podane w tablicy 14.
Tablica 14. Wiaciwosci warstwy AC

Projektowana Wskarnik Zawartg¢ wolnych
Typ i wymiar mieszanki| grubc¢ warstwy sKkanix przestrzeni w warstwie
technologicznej zag;s;czenla [%(viv)]
AC16P, KR1+KR2 5,0+14,0 >08 45+9,0
AC22P, KR1+KR2 7,0+14,0 >98 4,5+9,0
AC16P, KR3+KR6 5,0+14,0 >98 4,5 +8,0
AC22P, KR3+KR6 7,0+14,0 >98 4,5 +8,0




AC32P, KR3+KR6 9,0+14,0 >98 45+8,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnac¢bwbudowywana rozktadagk wyposaong w uktad automatycznego sterowania
grubaici warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokurteep projektovs. W miejscach niedogbnych dla sprgu dopuszcza ei
wbudowywanie ¢czne.

Grubas¢ wykonywanej warstwy powinna byprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢aotssi i przy brzegach warstwy).

Warstwy watowane powinny Byréwnomiernie zagszczone izkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu asfalepe
nalezy stosowa walce drogowe stalowe gtadkie z #iwoscig wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakai rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania og3I[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v (np. stwierdzenie o
oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowiaB, certyfikat zgodnii, deklarag} zgodndgci, aproba¢ technicza, ew.
badania materiatdw wykonane przez dostawcéw itp.),

— ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robotedéne przez layniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Uwagi ogolne

Badania dziel sic na:
—  badania wykonawcy (w ramach wtasnego nadzoru),
—  badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawicyyniera).

6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcyaswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcéw celem sprawdzenia, cipj& materiatow
budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i sttiadnikow, lepiszczy i materialtdbw do uszczeinigp.) oraz gotowej warstwy
(wbudowane warstwy asfaltowe, pctenia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywate badania podczas realizacji kontraktu, z rgdeip starannécig i w wymaganym zakresie.
Wyniki nalezy zapisyw@ w protokotach. W razie stwierdzenia uchybie stosunku do wymagakontraktu, ich przyczyny natg
niezwtocznie usut.

Wyniki bada Wykonawcy naley przekazywé zleceniodawcy na jegmdanie. Iizynier maze zdecydowé& o dokonaniu odbioru
na podstawie badawvykonawcy. W razie zastrzen Inzynier maze przeprowadzibadania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwazany z wykonywaniem nawierzchni:

—  pomiar temperatury powietrza,

—  pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltoveglqzas wykonywania nawierzchni (wg PN-EN 1269736,
— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— wykaz ilesci materiatéw lub grubizi wykonanej warstwy,

—  pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

—  pomiar rowndci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

—  pomiar parametrow geometrycznych poboczy,

— ocena wizualna jednorodfm powierzchni warstwy,

— ocena wizualna jakoi wykonania paiczen technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolne gsbadaniami layniera, ktdrych celem jest sprawdzenie, czy §dkmateriatdw budowlanych (mieszanek
mineralno-asfaltowych i ich sktadnikéw, lepiszczmateriatdéw do uszczelnidtp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hsfae,
pofaczenia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki tych badasy podstaw odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem
bada& na miejscu budowy zajmujegsinzynier w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywagie rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w
pore powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj badakontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykoej z niej warstwy podano w tablicy 15.

Tablica 15. Rodzaj bad&ontrolnych

Lp. Rodzaj bada
1 Mieszanka mineralno-asfaltoa”
11 Uziarnienie
1.2 Zawartd¢ lepiszcza
1.3 Temperatura gknienia lepiszcza odzyskanego
1.4 Gestas¢ i zawartg¢ wolnych przestrzeni probki
2 Warstwa asfaltowa
2.1 Wskaznik zag:szczenid




2.2 Spadki poprzeczne

2.3 Rownaié

2.4 Grubdi¢ lub ilos¢ materiatu

2.5 Zawartd¢ wolnych przestrzerf?
2.6 Wiasciwosci przeciwpalizgowe

3 do kadej warstwy i na kade rozpoczte 6 000 M nawierzchni jedna prébka; w razje
potrzeby liczba prébek mie zosté zwigkszona (np. nawierzchnie drég w terenie zabudowy)
b \v razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikow bada kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianegicinka budowy,
Wykonawca ma prawggdac przeprowadzenia bafi&ontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydsgjwspolnie o miejscach pobierania prébek i wyznazerdcinkdw czsciowych ocenianego
odcinka budowy. Jeli odcinek czsciowy przyporadkowany do badakontrolnych nie mge by jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to
odcinek ten nie powinien bymniejszy nk 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgldniane g wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych odcinkow
czesciowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawgonosi Wykonawca.

6.3.5.Badania arbitraowe

Badania arbitraowe g powtdrzeniem badakontrolnych, co do ktérych istnigjuzasadnione stpliwosci ze strony layniera lub
Wykonawcy (np. na podstawie wtasnych higda

Badania arbitraowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaéelaboratorium, ktore nie wykonywato badantrolnych.
Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porstsina, na ktorej niekorz§ przemawia wynik badania.

6.4. Wiadciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchytki
6.4.1.Uwagi ogolne

Wiasciwoéci mieszanki naley ocenig na podstawie bada pobranych prébek mieszanki mineralno-asfaltowegegr
whbudowaniem (wbudowanie oznacza wykonanie warstsfgltawej). Wyjitkowo dopuszcza sibadania prébek pobranych z wykonanej
warstwy asfaltowej.

6.4.2.Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grub&t warstwy oraz ilé¢ materiatu

Gruba¢ wykonanej warstwy oznaczana wediug PN-EN 12697[8® oraz ils¢ wbudowanego materiatu na okiena
powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich warstw) raglbieg& od projektu o wartai podane w tablicy 16.

W wypadku okréania ilosci materiatu na powierzchgi sredniej wartéci grubdci warstwy z reguty nalsy przyja¢ za podstaw
caly odcinek budowy. ktynier ma prawo sprawdéadcinki czséciowe. Odcinek ogciowy powinien zawier&co najmniej jeds dzienry
dziatke robocz. Do odcinka cgsciowego obowjzujg te same wymagania jak do odcinka budowy.

Za grub@¢ warstwy lub warstw przyjmuje sisredng arytmetyczn wszystkich pojedynczych oznadézegrubdci warstwy na
catym odcinku budowy lub odcinku gziowym.

Tablica 16. Dopuszczalne odchyiki grdbowarstwy oraz iléci materiatu na okigonej powierzchni, [%]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa ACP

Srednia z wielu oznachegrubdci oraz ilcici
1. — duy odcinek budowy, powierzchnia gkisza nk 6000 nj

lub <10
— droga ograniczona kraimikami, powierzchnia wksza
niz 1000 nf lub
2. — malty odcinek budowy <10

Niezaleznie odsredniej grubéci, dla warstwy podbudowy grukdokreslona w pojedynczym oznaczeniu nie 2ady¢ mniejsza
od projektowanej grubgi o wiecej niz 2,5 cm.

6.4.2.2. Wskenik zag:szczenia warstwy

Zag:szczenie wykonanej warstwy, wymne wskanikiem zagszczenia oraz zawalitia wolnych przestrzeni, nie ne
przekroczy wartaici dopuszczalnych podanych w tablicy 14. Dotycziaedego pojedynczego oznaczenia danefenmosci.
Okreslenie g:stasci objetosciowej naley wykonywa wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart@& wolnych przestrzeni w nawierzchni
Zawarté¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni , meze wykroczy poza wartéci dopuszczalne podane w tablicy 14.
6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni rigiada nie rzadziej i co 20 m oraz w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
Spadki poprzeczne powinny bggodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5%.



6.4.2.5. Rownéc podiwzna i poprzeczna

Do oceny réwnéci podiuznej warstwy podbudowy nawierzchni drog wszystkidasktechnicznych natg stosowé metod z
wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub metodywmowanej uzyciu taty i klina, mierac wysoka¢ przewitu w potowie dtugdci taty.
Pomiar wykonuje si nie rzadziej ni co 10 m. Wymagana rowéb podiuzna jest okréona w rozporgdzeniu dotycgcym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatldrogi publiczne [67].

Do oceny réwnéci poprzecznej warstwy podbudowy nawierzchni drégystkich klas technicznych najestosowd metod z
wykorzystaniem faty 4-metrowej i klina lub metodywmowanej wyciu taty i klina. Pomiar nafey wykonywa w kierunku prostopadtym
do osi jezdni, na kalym ocenianym pasie ruchu, nie rzadzigjeo 10 m. Wymagana réwibpoprzeczna jest okilena w rozporzdzeniu
dotyczcym warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiédaogi publiczne [67].

6.4.2.6. Pozostate wdeiwosci warstwy asfaltowej

Szerokd¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 kre#laj jezdni, nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz =5 cm.

Rzedne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m rigpodhuznej i krawedziach, powinny b§ zgodne z dokumentag;j
projektovwy z dopuszczalntolerancy + 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanymmiaréw nie mege przekraczéa przedziatu
dopuszczalnych odchyle

Uksztaltowanie osi w planie, mierzone co 100 m,pa@inno réni¢ sic od dokumentacji projektowej o + 5 cm.

Ztacza podhane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinnyfidyvne i zwizane, wykonane w linii prostej, réwnolegle lub popadle
do osi drogi. Przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Wyglad zewrtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powiniertigdnorodny, bez sgan, deformacji, plam i wykrusze

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy podbudowy mbe asfaltowego (ACP).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogdéine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 dahgiki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrigi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” jpk} 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy podbudowy z betonu asfaltowego (AC P) obgm
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— oczyszczenie i skropienie podéy
— dostarczenie materiatow i spta,
— opracowanie recepty laboratoryjnej,
— wykonanie préby technologicznej i odcinka prébnego,
— wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego irgp$port na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem lub pokryciénta asfaltows krawedzi urzzdzen obcych i krawznikow,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
— obciecie kravwedzi i posmarowanie lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

9.3. Spos6b rozliczenia robdt tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét olglenych niniejsz ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespigrzekazywane Zamawigiemu i § usuwane po
wykonaniu rob6t podstawowych,

— prace towarzysge, ktére g niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczaoerabdt tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robot itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje techniczne (ST)
1. D.M-00.00.00 Wymagania ogoélne



10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-ENazane z badaniami materiatow wystijacych w niniejszej OST)
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PN-EN 196-21

PN-EN 459-2
PN-EN 932-3

PN-EN 933-1
PN-EN 933-3
PN-EN 933-4
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PN-EN 933-6
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PN-EN 933-10

PN-EN 1097-2
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PN-EN 1097-7
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PN-EN 1367-1
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PN-EN 1426
PN-EN 1427
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PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593
PN-EN 12606-1

PN-EN 12607-1
i

PN-EN 12607-3
PN-EN 12697-6
PN-EN 12697-8

PN-EN 12697-11

PN-EN 12697-12
PN-EN 12697-13

PN-EN 12697-18

Metody badania cementu — Oznaczameartdci chlorkéw, dwutlenku
wegla i alkalibw w cemencie

Wapno budowlane —&z2: Metody bada

Badania podstawowych $efavosci kruszyw — Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego

Badania geometrycznych éetavosci kruszyw — Oznaczanie skfadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

Badania geometrycznychéstavosci kruszyw — Oznaczanie ksztalttu ziaren
za pomog wskanika ptaskéci

Badania geometrycznych setavosci kruszyw — Cgs¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziaren — Wskaik ksztattu

Badania geometrycznych sstevosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku prrziszenia lub
tamania kruszyw grubych

Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Cgs¢ 6: Ocena
wiasciwosci powierzchni — Wskanik przeptywu kruszywa

Badania geometrycznych sedaosci kruszyw - Ocena zawa$d
drobnych czstek — Badania bkitem metylenowym
Badania geometrycznych seit@osci kruszyw — Cgzs¢ 10: Ocena

zawartdci drobnych castek — Uziarnienie wypetniaczy (przesiewanie w
strumieniu powietrza)

Badania mechanicznych i fizycznywtasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

Badania mechanicznych i fizyczrmpdsciwosci kruszyw —
Oznaczanie gstasci nasypowej i jamiskei

Badania mechanicznych i fizycznyaasciwosci kruszyw — Cgz§¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchego;szagonego wypetniacza

Badania mechanicznych i fizycznyalasciwosci kruszyw — Cgsé 5:
Oznaczanie zawartoi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

Badania mechanicznych i fizycznywlasciwosci kruszyw —Czsé¢ 6:
Oznaczanie gstasci ziaren i nagikliwosci

Badania mechanicznych i fizycznyaasciwosci kruszyw — Cgz§¢ 7:
Oznaczanie gptasci wypetniacza — Metoda piknometryczna

Badania mechanicznych i fizycznyaasciwosci kruszyw — Cgzé¢ 8:
Oznaczanie polerowalda kamienia

Badania wtdwosci cieplnych i odporn@i kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — €2 1: Oznaczanie mrozoodpoKod

Badania wfwosci cieplnych i odporn&ci kruszyw na dziatanie
czynnikbw atmosferycznych — @£ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metadgotowania

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzeatie penetraciji igt

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaceanemperatury mgknienia —
Metoda Piejcien i Kula

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznagzarawartéci wody w emulsjach
asfaltowych — Metoda destylacji azeotropowej

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzamie pozostafoi na sicie emulsji
asfaltowych oraz trwakgi podczas magazynowania metqubzostatéci na
sicie

Badania chemicznychdetwosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych dstwosci kruszyw — Cgzs¢ 4: Oznaczanie
podatndci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowyehdziatanie
wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wygaaia dla asfaltow drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzemnie rozpuszczalia

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzemnie temperatury famlivioi Fraassa

Asfalty i produkty asfaltowe —n@ezanie zawartei parafiny — Czs¢ 1:
Metoda destylacyjna
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpdoima twardnienie pod
wplywem ciepta i powietrza — @& 1: Metoda RTFOT
Jw. Czs¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 6: Oznaczanie ggtcsci objetosciowej
metod, hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddly bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 8: Oznaczanie zawati wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Cz$¢ 11: Okrélenie powizania pomjdzy
kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czé¢ 12: Okrglanie wraliwosci na wod

Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 13: Pomiar temperatury

Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
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52.
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54,
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57.
58.

59.
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62.

63.

PN-EN 12697-22

PN-EN 12697-27

PN-EN 12697-36

PN-EN 12846

PN-EN 12847

PN-EN 12850

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1

PN-EN 13108-20

PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13398

PN-EN 13399

PN-EN 13587

PN-EN 13588

PN-EN 13589

PN-EN 13614

PN-EN 13703
PN-EN 13808

PN-EN 14023
PN-EN 14188-1
PN-EN 14188-2
PN-EN 22592

PN-EN ISO 2592

asfaltowych na garo — Czs¢ 18: Splywanie lepiszcza

Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 22: Koleinowanie

Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na garo — Czs¢ 27: Pobieranie probek

Mieszanki mineralno-asfaltoweMetody bada mieszanek mineralno-
asfaltowych na gaco — Cz$¢ 36: Oznaczanie grubc nawierzchni
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie czasu wypltywu emulsji
asfaltowych lepk&ciomierzem wyptywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &mzanie sedymentacji emulsji
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zzanie warteci pH emulsji asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznyictpowierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powieniach
przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &=zanie lepiszczy z emulsji asfaltowych
przez odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe adBnie rozpadu — €& 1: Oznaczanie
indeksu rozpadu kationowych emulsji asfaltowychtada z wypetniaczem
mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe ynvdgania — Gg¢ 1: Beton asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltow&'ymagania — Cg¢ 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypeta@gich stosowanych do mieszanek bitumicznych
— Czs$¢ 1: Badanie metadPiescienia i Kuli

Badania kruszyw wypeta@gch stosowanych do mieszanek bitumicznych
— Cz$¢ 2: Liczba bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &@zzanie nawrotu sgtystego asfaltow
modyfikowanych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie odporrigi na magazynowanie
modyfikowanych asfaltow

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &mzanie cigliwosci lepiszczy
asfaltowych metaglpomiaru cigliwosci

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie kohezji lepiszczy asfaltowych
metod, testu wahadtowego

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie cigliwosci modyfikowanych
asfaltow — Metoda z duktylometrem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &rzanie przyczepioi emulsji
bitumicznych przez zanurzenie w wodzie — MetodaLskywem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie energii deformaciji

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &ths specyfikacji kationowych emuls;ji
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &aths specyfikacji asfaltow
modyfikowanych polimerami

Wypehiaczeyety i zalewy — Cgi¢ 1: Specyfikacja zalew na gmo

Wypetniaczeseky i zalewy — Cgi¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

Przetwory naftowe — Oznaczanie ésaipry zaptonu i palenia — Pomiar
metod, otwartego tygla Clevelanda

Oznaczanie temperatury zaplonpalenia — Metoda otwartego tygla
Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne

. WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i powierzchniowych utrwalena drogach krajowych - Zajdzenie nr 102
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostradhia 19 listopada 2010 r.

. WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie lésfee na drogach krajowych -Zaxzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drég Krajowich
Autostrad z dnia 19 listopada 2010 r.

. WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje l&sfige na drogach publicznych, Warszawa 2009

10.4. Inne dokumenty

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejima 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw techniclanyakim powinny odpowiada
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, p420)

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyichétsztywnych. Generalna Dyrekcja Drég Publicznyelinstytut Badawczy Drég i Mostéw,
Warszawa 1997



D.05.01.03. NAWIERZCHNIA POBOCZY Z KRUSZYWA

CPV-45233200-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjkanania i odbioru robé6t (ST)aswymagania dotycge wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonywaniem nawierzchni poboczy z kruszyprzy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kortwaly przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionyshpunkcie 1.1
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zeanych z wykonywaniem nawierzchni
poboczy jezdni i zjazdéw gospodarczych z mieszdakiszywa naturalnego z 50% dodatkiem kruszywa tagangr. 12 cm z
transportem kruszywa do miejsca wbudowania.

Nawierzchn¢ poboczy nalgy wykonywa® i uktad& na:

— podtazu gruntowym naturalnym, przepuszczalnym
— wyprofilowanym i zagszczonym do 0.98

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysfpieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dmegiejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym ghigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad#i w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdzn w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie pmdme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Calai¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osgidronostu powierz§ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robo6t oznakowa uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — &wenik budowy przed
przystpieniem do roboét jest zoboaiany sporzdzié plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003Dz(U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysta z zasad BHP podanych dla poszczegdinych rob6t aporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdét mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przé&gia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe
1.6.1.Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigrigstosowana do szybkiego ruchu samochodowegagledu na pylenie,
nierébwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hataak jnp. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa ibirowa.

1.6.2.Nawierzchnia z kruszywa - nawierzchnia zaliczanairdych nieulepszonych, ktérej warstyegeralna jest wykonana z
mieszanki kruszywa bezyrcia lepiszcza czy spoiwa.

1.6.3.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowgiujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania poboczy z krusgtabilizowanych mechanicznie podano w ST detgygeh
poszczegdinych rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statitinego mechanicznie jako nawierzchnia pobocaugzigwa,
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okitena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna& miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy jako pobocze z mieszanki kwaz
wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na pobocze (ggrwarstwe) jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbuda@vpomocnicz (dolng warstwe) —nie dotyczy
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najgiszego ziarna kruszywa nie peoprzekracz&2/3 grubdci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wihasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
L Kruszywa Kruszywa
Lp. Wyszczegdlnienie naturalne tamane Badania
Wiasciwosci Podbudowa jako nawierzchnia wedtug
poboczy z kruszywa
zasad pomoc-| zasad| pomoc
- nicza | -nicza| -nicza

nicza

1 | Zawart@¢ ziarn od2| od2 [ od2| od2 PN-B-06714
mniejszych nt 0,075 mm, | do 10| do 12 | do 10| do 12 -15[3]

% (m/m)

2 | Zawartg¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 .15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn PN-B-06714
nieforemnych 35 45 35 40 -16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nig 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
wiecej niz

5 r\)’}g i'ff%ﬁ:?;kowy PO | od30| 0d30 | 0d30| 0d30| BN-64/8931
zagszczeniu metagl lub do 70| do 70 | do 70| do 70 -01 [26]

Il wg PN-B-04481, %




6 | Scieralndg¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po| 35 45 35 50
petnej liczbie obrotéw, nie PN-B-06714
wiecej niz -42 [12]

b) scieralnag¢ czgsciowa 30 40 30 35
po 1/5 petnej liczby
obrotéw, nie wgcej niz

7 | Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 25| 4 3 5 -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 -19[7]
zamréga-
nia, %(m/m), nie wicej
niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i .37 [10]
zla- | ; ; ; PN-B-06714
zawy _b[cgnle, % (m/m), nig -39 [11]
wigcej niz

10 | Zawarté¢ zwigzkdw siarki
w przeliczeniu na S§) 1 1 1 1 PN-B-06714
%(m/m), nie wecej niz -28[9]

11 | Wské&nik noSnosci Wi
mie-szanki kruszywa, %,
nie mniejszy ni:

a) przy zagszczeniu 4 > 80 60 80 60 PN-S-06102
0.98 [21]

2.3.3.Woda
Nalezy stosowd wodk wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania poboczy z kruszyw stabilizowanyachanicznie powinien wykazaie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypase/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéa optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny b§
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
OgobIne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialime” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuagm i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatow powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M@0® ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtea

Podtaze pod pobocze powinno spel@iiymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zag:szczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Pobocze powinno lByutozone na podhu zagszczonym do s0.98



5.3. Wytwarzanie mieszanki z kruszywa

Mieszank z kruszywa Gcisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczrig zapewnienia jednorodéc nie dopuszcza i
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwipma by od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki spcadpnie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby jej ostateczna grudgo
zag:szczeniu byta rowna grubd projektowanej, tj.12 cm po zesgczeniu. Warstwa kruszywa powinng bgztozona w sposéb
zapewniajcy osignigcie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). Miatenadmiernie nawilgocony, powinien zostasuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna bywilzona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnosé mieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej o
10% jej wartdci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniepadiada@ przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci
pobocza wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie pobocza

Pobocze po wykonaniu powinnodytrzymywana w dobrym stanie. z& Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotowe pobocze do ruchu budowlanego, tmjeswihzany napravd wszelkie uszkodzenia poboczy, spowodowane przez te
ruch. Koszt napraw wyniktych z nievildwego utrzymania poboczy olea Wykonawe robot.

Nawierzchnia pobocza po oddaniu do eksploatagyipma by pielegnowana. W pierwszych dniach po wykonaniu
nawierzchni nakey db&, aby byta ona stale wilgotna, zraszaja woda ze zbiornikbw przewinych.

Nawierzchnia powinna Byréwnomiernie zajalzana (dogszczana) przez samochody na calej jej szémke okresie 2
tygodni, w zwizku z czym zalecasprzektadanie ruchu nazde pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajice sé wklesnigcia po okresie piegnacji wyrownuje si kruszywem po uprzednim wzruszeniu nawierzchni za
pomog oskardéw. Wczesne wyrdwnanie wddic¢ zapobiega powstawaniu wybojéwzdk mimo tych zabiegéw twogzsic wyboje,
uszkodzone miejsca nalewyciaé pionowo i usugé, dosypa swiezej mieszanki z kruszywa, wyprofilowa zag:sci¢ wibratorem
ptytowym lub kcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysjpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do produkcji migsza
kruszywa na pobocza i przedstawiyniki tych bada Inzynierowi do akceptac;ji.

6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wiagiwosci nawierzchni poboczy
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni poboczy z krusaywodaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Lp. WyszczegOllnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

co 100 m oraz w punktach gtéwnych tukéw poziomych

1 | Uksztaltowanie osi w planie

2 | Rzdne wysokeéciowe co 100 m

3 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

4 | Rbwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 | spadki poprzeczne 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach gtéwnych tukgaziomych
6 | Szeroké&¢ 10 pomiar6éw na 1 km

7 | Gruba¢ 10 pomiar6w na 1 km

8 | Zagszczenie 1 badanie na 606 mawierzchni

6.3.2.Uksztaltowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej cze@j niz + 5 cm.
6.3.3.Rz¢gdne wysokéciowe
Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od gzinych projektowanych nie powinno dwigksze nk +1 cm i -3 cm.

6.3.4.Ré6wnas¢ nawierzchni



Nierowndgci podiwne nawierzchni naly mierzy¢ tata 4-metrows, zgodnie z norm BN-68/8931-04 [5]. Nieréwrizi
poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy fatg. Nierébwndci nawierzchni nie powinny przekragzh5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukamhinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancj + 0,5%.
6.3.6.Szeroké¢ nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mee r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz -5 cm i +10 cm.
6.3.7.Grubas¢ warstw

Grubg¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie sexei nawierzchni. Dopuszczalne
odchyiki od projektowanej gruloi nie powinny przekraczat 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz pomiaréw wykgohrco najmniej w 10
punktach na 1 km i poréwnaniu zgodoowykonanych elementéw odwodnienia z dokumentpopjektova.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdzé co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli odchylespadkéw od spadkow
projektowanych nie powinno Bywigksze nk + 0,1%, przy zachowaniu zgodiud z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zag:szczenie nawierzchni
Zagzszczenie nawierzchni nalebadag co najmniej dwa razy dziennie, z tyae, maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajca na jedno badanie powinna wyrio800 nf. Kontrok zag:szczenia nawierzchni moa wykonywa dowolrs metod.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\@ymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni pobociauszywa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami l#yniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni pobocza obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie ze skropieniem wppodiaza gruntowego lub warstwy ogtzajcej,
— dostarczenie materiatow,
— dostarczenie i wbudowanie mieszanki z kruszywa,
— wyréwnanie do wymaganego profilu,
— zagszczenie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek grun
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwegalo nawierzchni drogowychwir i
mieszanka
3.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwean nawierzchni drogowych. Piasek
4.  BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego
5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénoawierzchni planografem i at
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu.



D.05.03.05a NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO. WARS TWA SCIERALNA WG PN EN.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSiykonania i odbioru rob6t gswymagania dotyegce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem i transportem warstigieralnej z betonu asfaltowego AC 11S dla KRprzy budowie ulicy Miynarskiej w
Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokumenttargewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjii@ wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem, transportem i odbiorem warstwy
scieralnej przez osggniecie rzdnych wedtug profilu drogi, co jest warunkiem odbiojezdni gr. 4 cm z betonu asfaltoweg®C 11S 50/70
dla KR1 z transportem do miejsca

1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do robét wykonawca oznakuje odcinek dvoggjonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonymgkigm organizacji
ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgazn w sktad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padne. Przy zblieniu do sieci wodoggowej
roboty ziemne prowad&iecznie.

Catas¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidronostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — suamik budowy przed przyspieniem
do robdt jest zobowkany sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegoélnych robozporadzeniu Ministra Infrastruktury
z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpigst@a i higieny pracy podczas wykonywania robét mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczcyg bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Nawierzchnia — konstrukcja sklaga st z jednej lub kilku warstw shacych do przejmowania i rozktadania of¥en od ruchu
pojazdéw na podie.

1.6.2. Warstwdcieralna — gérna warstwa nawierzchadica w bezpérednim kontakcie z kotami pojazddw.

1.6.3. Mieszanka mineralnoasfaltowa — mieszanka kruszppiszcza asfaltowego.

1.6.4. Wymiar mieszanki mineralnoasfaltowej — élaeie mieszanki mineralnoasfaltowej, wyniajace £ mieszank ze zbioru mieszanek
tego samego typu ze wedu na najwgkszy wymiar kruszywa, np. wymiar 8 lub 11.

1.6.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralnoasfatawktérej kruszywo o uziarnieniuggtym lub niecigtym tworzy struktug wzajemnie
klinujaca sie.

1.6.6. Uziarnienie — sktad ziarnowy kruszywa, wymay w procentach masy ziaren przechmgzh przez okrdony zestaw sit.

1.6.7. Kategoria ruchu — olgenie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach obliczeniowych (100 kN) wg ,Kataloggpdwych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychDBPIBDiM.

1.6.8. Wymiar kruszywa — wielké ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gérny (D) wymiar sita.

1.6.9. Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wyneafa< 45 mm oraz d > 2 mm.

1.6.10. Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wyr@aD< 2 mm, ktérego wiksza cz$¢ pozostaje na sicie 0,063 mm.

1.6.11. Pyt — kruszywo z ziaren przechgoch przez sito 0,063 mm.

1.6.12. Wypelniacz — kruszywo, ktéregazhsza czsé przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz miegzakruszywo, ktére sktadaest
wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlemkpnia. Wypetniacz dodany — wypetniacz pochodzemigeralnego, wyprodukowany
oddzielnie.



1.6.13. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, dvdjtemulgator nadaje dodatnie tadunkjstkom zdyspergowage asfaltu.

1.6.14. Pozostate oldlenia podstawoweaszgodne z obowkiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampbdanymi w STO
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.6.15. Symbole i skréty dodatkowe

ACS — beton asfaltowy do warstwgieralnej PMB — polimeroasfalt, D — gérny wymiamsfprzy okrélaniu wielkdsci ziaren kruszywa),d —
dolny wymiar sita (przy ok&aniu wielkaici ziaren kruszywa),C — kationowa emulsja asfaltbiPd) — wigciwos¢ uzytkowa nie okrélana
(ang. No Performance Determined; producentenjej nie okréla¢), TBR — do zadeklarowania (ang. To Be Reported; pragunce
dostarczy odpowiednie informacje, jednak nie jest do tegoawigzany), IRI — (International Roughness Indexgaaiynarodowy wskanik
réwnasci, MOP — miejsce obstugi podndych.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogbm 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, paev ST D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN - EN 12591. Rodzaje stosowlagpiszcz asfaltowych podano w tablicy 1. Oprégaszcz
wymienionych w tablicy 1 mma stosow&inne lepiszcza nienormowe wedtug aprobat techyidzn

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria ruchu Mieszanka ACS Gatunek lepiszcza asfalt drogowy

KR 1 AC11S 50/70

Asfalty drogowe powinny speiniavymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania wobec asfaltow drogowych wdERNL2591

Rodzaj
Lp. Wiasciwosci Metoda badania CEE
50/70
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJINE
1 Penetracja w 25°C 0,1 mm PNEN 1426 5070
2 Temperatura reknienia °C PNEN 1427 4654
3 Temperatura zaptonu, nie mniegni °C PNEN 22592 230
4 Zawarta¢ sktadnikéw rozpuszczalnych, nie mnieg ni % m/m PNEN 12592 99
5 Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost) wigeej niz % m/m PNEN 126071 0,5
6 Pozostata penetracja po starzeniu, nie mnigj ni % PNEN 1426 50
7 Temperatura ngknienia po starzeniu, nie mniegni °C PNEN 1427 48
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
8 Zawarta¢ parafiny, nie wgcej niz % PNEN 126061 2,2
9 Wzrost temp. ngknienia po starzeniu, nie ydej niz °C PNEN 1427 9
10 Temperatura tamlivdzi Fraassa, nie wtej niz °C PNEN 12593 8




Sktadowanie asfaltu drogowego powinne ailbywa w zbiornikach, wykluczapych zanieczyszczenie asfaltu i wypamaych w system
grzewczy péredni (bez kontaktu asfaltu z przewodami grzewcgy#tiornik roboczy otaczarki powinien &jzolowany termicznie,
posiadé automatyczny system grzewczy z toleranch°C oraz uktad cyrkulacji asfaltu.

2.3. Kruszywo

Do warstwyscieralnej z betonu asfaltowego najestosowa kruszywo wedtug PNEN 13043 i WT1 Kruszywa 200®ejmupce kruszywo
grube , kruszywo drobne i wypetniacz. Kruszywa pgowi spetnid wymagania podane w WT1 Kruszywa 2008 ¢s¢2 — punkt 3, tablica
3.1, tablica 3.2 , tablica 3.3.

Sktadowanie kruszywa powinncegidbywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem gzmem o
innym wymiarze lub pochodzeniu. Pogéosktadowiska musi léyréwne, utwardzone i odwodnione. Sktadowanie wyjaeza powinno si
odbywa w silosach wyposanych w urgdzenia do aeraciji.

2.4.8rodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepis asfaltowego i kruszywa, gwaragtgigo odpowiedaiprzyczepné (adhezg)
lepiszcza do kruszywa i odportomieszanki mineralnoasfaltowej na dziatanie wodyety dobré& i zastosowasrodek adhezyjny, tak aby
dla konkretnej pary kruszywolepiszcze waétprzyczepnéci okreslona wedtug PN-EN 1269711, metoda C wynosita co na&gn80%.
Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.

Sktadowanigrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamgpakowaniach, w warunkach o#mnych przez producenta.

2.5. Materialy do uszczelnienia pejczen i kraw edzi

Do uszczelnienia pohczen technologicznych (tj. 2Ezy podhinych i poprzecznych z tego samego materiatu wyk@amggo w ranym czasie
oraz spoin stanowtych pohczenia rénych materiatdw lub pgtzenie warstwy asfaltowej z wdzeniami obcymi w nawierzchni lul j
ograniczajcymi, naleyy stosowa:

— materialy termoplastyczne, jakétay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobehtécznych, — emulgjasfaltovs wedtug PN-EN 13808
lub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat techmjich.

Grubai¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \gino

- nie mniej nk 10 mm przy grubgi warstwy technologicznej do 2,5 cm, — nie mnigj b5 mm przy grubsei warstwy technologicznej
wigkszej nz 2,5 cm.

Skltadowanie materiatéw termoplastycznych jest ddam® tylko w oryginalnych opakowaniach producemtayarunkach okrdonych w
aprobacie techniczne;j.

Do uszczelnienia kragdzi nalery stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591, asfalt modyfikowamojimerami wg PN-EN 14023 ,metoda na
gorgco”. Dopuszcza giinnerodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

2.6. Materialy do zlhczenia warstw konstrukcji

Do zlczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwaaayca z warstw scieralm) nalezy stosowa kationowe emulsje asfaltowe lub
kationowe emulsje modyfikowane polimerami wedtug-EN 13808 i WT3 Emulsje asfaltowe 2009 punkt SHlita 2 i tablica 3.
Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimergasfalt 50/70 modyfikowany polimerem lub lateksbotadienowostyrenowym
SBR) stosuje sitylko pod cienkie warstwy asfaltowe na guo.

Emulsg asfaltowy mazna sktadowéa w opakowaniach transportowych lub w stacjonarrgfmbrnikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie
nalezy nalewa& emulsji do opakowai zbiornikéw zanieczyszczonych materiatami mineyanhi.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne” p. 3

3.2. Sprat stosowany do wykonania rob6t

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagaie mazliwoscig korzystania ze spgu dostosowanego do
przyjetej metody robét, jak:

- wytwérnia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym kipgtym, z automatycznym komputerowym

sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanekemsimoasfaltowych, — uktadarkasienicowa, z elektronicznym sterowaniem réwaio
uktadanej warstwy, — skrapiarka, — walce stalowadgie, — lekka rozsypywarka kruszywa, — szczotkthamiczne i/lub inne ugdzenia
czyszcgce, — samochody samowytadowcze z przykryciem btergm lub termosami, — spgzdrobny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagidme” p. 4.



4.2. Transport materiatow

Asfalt nalezy przewozé w cysternach kolejowych lub samochodach izolowhnyzaopatrzonych w ugdzenia umaliwiajgce pdrednie
ogrzewanie oraz w zawory spustowe. Kruszywamagqrzewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatamradmiernym zawilgoceniem.

Wypetniacz nalgy przewozé w sposob chroacy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgen@em. Wypetniacz luzem powiniendy
przewaony w odpowiednich cysternach przystosowanych dewozu materiatéw sypkich, urawviajacych roztadunek pneumatyczny.
Emulsja asfaltowa m@ by transportowana w zamkych cysternach, autocysternach, beczkach i inopetkowaniach pod warunkiete
nie beda korodowaly pod wptywem emulsji i nieetla powodowalty jej rozpadu. Cysterny powinnychyyposaone w przegrody. Nie natg
uzywa¢ do transportu opakowi& metali lekkich (mee zachod wydzielanie wodoru i grda wybuchu przy emulsjach o pt4).
Mieszank mineralnoasfaltownalezy dowozi na budow pojazdami samowytadowczymi w zatesici od posgpu robo6t. Podczas transportu
i postoju przed wbudowaniem mieszanka powinnadapezpieczona przed ostyggiem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojéknn
termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Warunki i czemnsportu mieszanki, od produkcji do wbudowapiawinna zapewniautrzymanie
temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnjemnikdw wywanych do transportu mieszanki powinny lgyste, a do zwihnia
tych powierzchni megna wywat tylko srodki antyadhezyjne niewptywaje szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M.Q0@OWymagania ogélne” p. 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralnoasfaltowej

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca dostarczyynierowi do akceptaciji projekt sktadu

mieszanki mineralnoasfaltowej AC11S. Uziarnienie spéki mineralnej oraz minimalna zawafétdepiszcza podaneasw tablicy 3.

Wymagane wigciwosci mieszanki mineralnoasfaltowej podananstablicy 4.
Tablica 3. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadas¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warsteigralnej dla KR 2

Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwosé

AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do
16 100
11,2 90 100
8 70 90
2 45 60
0,125 8 22
0,063 6 12
ZawartG¢ lepiszcza, minimum?®) Bmin6,4

Tablica 4. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralnoasfaltowej do warstégjeralnej, przy ruchu KR 2

Wiasciwosé Warunki zagszczania wg PNEN 1310820 | Metoda i warunki badania AC11S
Zawartg¢ wolnych przestrzeni C.1.2,ubijanie, 2x50 udarze PNEN 126978, p. 4 Vminl,0
Vmax3
Wolne przestrzenie wypetnion® | , 1 iianie, 2x50 uderse PNEN 126978, p. 5 VFBmin75
lepiszczem VFBmMIin89
zawartaé wolnych przestzent| o ) 5\ ianie 2x50 udene PNEN 126978, p. 5 VMAMIn16

w mieszance mineralnej

PNEN 1269712, przechowywanie w
Odpornd¢ na dziatanie wody C.1.1,ubijanie, 2x25 udérze 40°C z jednym cyklem zamtania, ITSR90
badanie w 15°C




5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralnoasfaltowej

Mieszank mineralnoasfaltow nalezy wytwarza& na gogco w otaczarce (zespole maszyn igdzn dozowania, podgrzewania i mieszania
sktadnikdw oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralnoasfaltoweptaczarkach, w tym tak wstpne, powinno b§ zautomatyzowane i zgodne z
recepy robocz, a uradzenia do dozowania sktadnikdw oraz pomiaru tentpgrgowinny by okresowo sprawdzane. Kruszywo amgm
uziarnieniu lub pochodzeniu najedodawé odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe naley przechowywda w zbiorniku z pérednim systemem ogrzewania, z ukladem termostateweapewniajcym
utrzymaniezadanej temperatury z doktadsuig + 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiermiagazynowym (roboczym) nie tre
przekraczé 180T dla asfaltu drogowego 50/70.

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinn@ lasysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka minetalyskata temperateimwiasciwa

do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatureszaigki mineralnej nie powinna bywyzsza o wgcej niz 300C od najwyszej
temperatury mieszanki mineralnoasfaltowej podanghlicy 5. W tej tablicy najuisza temperatura dotyczy mieszanki mineralnoasfaijtow
dostarczonej na miejsce wbudowania, a napeg temperatura dotyczy mieszanki mineralnoasfejtdezpdérednio po wytworzeniu w
wytworni.

Tablica 5. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180

Sposob i czas mieszania skltadnikbw mieszanki mineasfaltowej powinny zapewhiréwnomierne otoczenie kruszywa lepiszczem
asfaltowym.

Dopuszcza si dostawy mieszanek mineralnoasfaltowych z kilkuwdrni, pod warunkiem skoordynowaniaeuizy soly deklarowanych
przydatndci mieszanek (m.in.: typ, rodzaj skladnikow, ydavosci objgtosciowe) z zachowaniem brakuzrdc w ich wiaciwosciach

5.4. Przygotowanie podtga

Podtaze (warstwa wyrdwnawcza, warstwagwjca lub stara warstwaieralna) pod warstyécieralry z betonu asfaltowego powinnodya
catej powierzchni:

— ustabilizowane i rime,— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozdstdirnego kruszywa,— wyprofilowane, rowne i bez kolein.

W wypadku podi@a z nowo wykonanej warstwy asfaltowej, do ocenydvimcici nalezy przyja¢ dane z pomiaru rowioi tej warstwy,
zgodnie z WT2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 punkt28.WWymagana réwrsé podiuwzna jest okrélona w rozporzdzeniu dotyczcym
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiédi#rogi publiczne. W wypadku podia z warstwy starej nawierzchni, nierowoionie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Maksymalne nieréwea podtaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfagt@pomiar taf 4metrova lub rownowana

metod)

Klasa drogi Element nawierzchni Maksymalna nieréwnig podtaza pod warstw scieralrg [mm]

D Jezdnia - zjazd 12

Jezeli nieréwndici 3 wigksze nk dopuszczalne, to nalgwyréwna podiaze.

Rz¢dne wysokéciowe podiaa oraz urgdzer usytuowanych w nawierzchni lu pgraniczajcych powinny by zgodne z dokumentacj
projektowy. Z podiza powinien by zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na wéwie podia naley usumé. Dopuszcza si pozostawienie oznakowania poziomego z materiatdw
termoplastycznych przy spetnieniu warunku sczépinwarstw wg punktu 5.6.

Nierowndici poditaza (w tym powierzchni istniepcej warstwyscieralnej) naley wyréwna poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy
wyréwnawczej.

Wykonane w podtau taty z materiatu 0 mniejszej sztywdnd(np. taty z asfaltu lanego w betonie asfaltowyralezy usuryé, a powstate w ten
sposéb ubytki wypetdimaterialem o whiwosciach zblzonych do materiatu podstawowego (np. wypelmetonem asfaltowyn

W celu polepszenia pgzenia mgdzy warstwami technologicznymi nawierzchni powidénzia podtaga powinna b§ w ocenie wizualnej
chropowata.

Jezeli podiaze jest nieodpowiednie, to naleustali, jakie specjalnérodki naley podpé¢ przed wykonaniem warstwy asfaltowe;.

Szerokie szczeliny w podia naley wypetnic odpowiednim materiatem, np. zalewami drogowymi \wgdPN-EN 141881 lub PN-EN
141882 albo innymi materiatami wedtug norm lub dgatoechnicznych.

Na poditau wykazujcym zniszczenia w postaci siatkiekpn zmeczeniowych lub sgkan poprzecznych zalecaesstosowanie membrany
przeciwsgkaniowej, np. mieszanki mineralnoasfaltowej, wags®AMI lub z geosyntetykdéw wedtug norm lub aprotethnicznych.

5.5. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanki jest zobemany do przeprowadzenia w obegécio Inzyniera proby
technologicznej, ktéra ma na celu sprawdzenie zg@minwtasciwosci wyprodukowanej mieszanki z receptW tym celu nalgy
zaprogramow&otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowanieszank. Do bada nalezy pobra mieszank
wyprodukowan po ustabilizowaniu gipracy otaczarki.



Nie dopuszcza gioceniania doktadrioi pracy otaczarki oraz prawidtowa sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzwhsgo zarobu,
z uwagi na maiwg segregagj kruszywa.

Mieszank wyprodukowag po ustabilizowaniu gipracy otaczarki naky zgromadzi w silosie lub zatadowana samochdd. Prébki do bada
nalezy pobierd& ze skrzyni samochodu zgodnie z metoléireslong w PN-EN 1269727.

Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka prébnego.

5.6. Pohczenie medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwaioi nawierzchni jest uzataione od zapewnienia pizenia mgdzy warstwami i ich wspotpracy w przenoszeniu
obcigzenia nawierzchni ruchem.

Podtaze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu gkgizenie pajczenia mgdzy warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie
przed wnikaniem i zaleganiem wodyeuizy warstwami.

Skropienie lepiszczem podia (np. z warstwy vdizacej asfaltowej), przed uinni(gm warstwycieralnej z betonu asfaltowego powinna by

wykonane w iléci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszgz6,1 + 0,3 kg/m, przy czym:

- zaleca si stosowd emulsg modyfikowary polimerem,

- ilos¢ emulsji naley dobr& z uwzgbdnieniem stanu podta oraz porowatei mieszanki; jéli

mieszanka ma wksz zawart@¢ wolnych przestrzeni, to nalg uzy¢ wigksz ilos¢ lepiszcza do

skropienia, ktére po ui@niu warstwyscieralnej uszczelnij

Skrapianie podiza naley wykonywa réwnomiernie stosa¢ rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszagfaltowych. Dopuszczagsi
skrapianie ¢czne lang w miejscach trudno daginych (np.scieki uliczne) oraz przy ugdzeniach usytuowanych w nawierzchni lub j
ograniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley zabezpieczy przed zabrudzeniem. Skropione pagtanaley wytaczy¢ z ruchu
publicznego przez zmigrorganizacji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej pagtgowinno by skropione 0,5 h przed uktadaniem warstwy asfaljaweelu odparowania
wody. Czas ten nie dotyczy skrapiania rarmpmontowasn na rozktadarce.

5.7. Wbudowanie mieszanki mineralno asfaltowej

Mieszank mineralno asfaltowmazna wbudowywa na poditau przygotowanym zgodnie z zapisami w punktach 5.4.

Transport mieszanki mineralno asfaltowej powinigt bgodny z zaleceniami podanymi w p. 4.2.

Mieszank mineralno asfaltownalezy wbudowywa w odpowiednich warunkach atmosferycznych.

Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej w tablicy 7. Temperaitoezenia mge by nizsza w
wypadku stosowania ogrzewania padtoNie dopuszczaesuktadanianieszanki mineralno asfaltowej podczas silnegdrwigy > 16 m/s)
W wypadku stosowania mieszanek mineralno asfaltbwgcdodatkiem obunajagcym temperatyr mieszania i wbudowania naie
indywidualnie okréli¢ wymagane warunki otoczenia.

Tablica 7. Minimalna temperatura otoczenia podezgsnywania warstw asfaltowych

Minimalna temperatura otoczenia [°C]
Rodzaj robot

przed przysipieniem do robét w czasie robot

Warstwascieralna o grubéei > 3cm 0 +5

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetiavarunki podane w tablicy 8.

Tablica 8. Widciwosci warstwy AC

Typ i wymiar Projektowana grukig warstwy Wskaznik Zawartg¢ wolnych przestrzeni w
mieszanki technologicznej [cm] zagszczenia, [%] wwie, [%(v/V)]
AC11S,KR1/3 | 3,0+5,0 >08 1,0+4,0

Mieszanka mineralno asfaltowa powinna mybudowywana rozktadagkwyposaona w uktad automatycznego sterowania gridbavarstwy
i utrzymywania profilu zgodnie z dokumentagrojektova. W miejscach niedogbnych dla sprgu dopuszcza siwbudowywanie ¢czne.
Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢acbsi i przy brzegach warstwy).
Warstwy watowane powinny Byréwnomiernie zagszczone eizkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu asfalem® naley stosowé
walce drogowe stalowe gtadkie z aliavoscig wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

5.8. Pohczenia technologiczne

Pokczenia technologiczne nalewykona zgodnie z WT2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 p. 8.6.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbines.



6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezaj wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv(np. stwierdzenie o
oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowiaB, certyfikat zgodniei, deklaracj zgodndci, aprobag techniczi, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcitp.),

- ew. wykona wtasne badania wdaiwosci materiatdéw przeznaczonych do wykonania roboteidéne przez layniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1. Uwagi og6lne

Badania dzie| si¢ na: — badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadizerbadania kontrolne (w ramach nadzoru zlecenioga-
Inzyniera).

6.3.2. Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcyaswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcow celem sprawdzenia, ckp§a materiatow budowlanych
(mieszanek mineralnoasfaltowych i ich sktadnikéepi$zczy i materiatéw do uszczelhiigp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy
asfaltowe, peiczenia itp.) spetniajwymagania okrdone w kontrécie.

Wykonawca powinien wykonywéte badania podczas realizacji kontraktu, z njdafp starannécia i w wymaganym zakresie. Wyniki nale
zapisyw& w protokotach. W razie stwierdzenia uchybig stosunku do wymagakontraktu, ich przyczyny natg niezwtocznie usuig.
Wyniki badar Wykonawcy naley przekazywé zleceniodawcy na jegadanie. Irtynier maze zdecydowé&o dokonaniu odbioru na podstawie
bada Wykonawcy. W razie zastrzen Inzynier maze przeprowadzibadania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres bad@Wykonawcy zwizany z wykonywaniem nawierzchni:

— pomiar temperatury powietrza,— pomiar temperatoigszanki mineralno asfaltowej podczas wykonywawiaierzchni (wg PN

EN 1269713), — ocena wizualna mieszanki minerabfalwej, — wykaz iléci materiatéw lub grubizi wykonanej warstwy, — pomiar
spadku poprzecznego warstwy asfaltowej, — pomianodci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5), — pomiargmetréw geometrycznych
poboczy, — ocena wizualna jednorodciqowierzchni warstwy, — ocena wizualna jégiovykonania paiczen technologicznych.

6.3.3. Badania kontrolne

Badania kontrolnegshadaniami layniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy §gkoateriatdéw budowlanych (mieszanek mineralno
asfaltowych i ich sktadnikéw, lepiszczy i materiatdo uszczelnigitp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy kisfae, pohczenia
itp.) spetniag wymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki tych badas podstaw odbioru. Pobieraniem probek i wykonaniem hada
miejscu budowy zajmujesinzynier w obecnéci Wykonawcy. Badania odbywgsie rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w por
powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj bad@a kontrolnych mieszanki mineralno asfaltowe] i wykoej z niej warstwy podano w tablicy 9.

Tablica 9. Rodzaj badaontrolnych

Lp. Rodzaj bad&a

11.11.2 1.3 1.4 Mieszanka mineralno asfaltowa a), b) Uziarnienie&@os¢ lepiszcza Temperatura gknienia
lepiszcza odzyskanegoe&ai¢ i zawartdé wolnych przestrzeni prébki

22.12.2 2.3 2.4 Warstwa asfaltowa Wskaik zag:szczenia a) Spadki poprzeczne Ro$¢n@ruba¢ lub ilos¢ materiatu
2526 Zawartg¢ wolnych przestrzeni a) W&aiwosci przeciwpdlizgowe

a) do kadej warstwy nawierzchni jedna probka; w razie peltszliczba probek mi@ zosté zwickszona (np. nawierzchnie
drég w terenie zabudowy), b) w razie potrzeby sgaejkruszywa i dodatki.

6.3.4. Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniae jeden z wynikéw badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianedcinka budowy, Wykonawca ma prawo
zadat przeprowadzenia bafi&ontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydgjwspélnie o miejscach pobierania prébek i wyznatzedcinkéw czsciowych ocenianego odcinka budowy.
Jezeli odcinek czsciowy przyporadkowany do badakontrolnych nie mge by jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinekrien
powinien by mniejszy ni 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgidniane g wyniki bada kontrolnych i badé& kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych odcink&@gaéciowych.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawgonosi Wykonawca.

6.3.5. Badania arbittawe



Badania arbitrzowe s powt6rzeniem badakontrolnych, co do ktérych istniejizasadnione gpliwosci ze strony layniera lub Wykonawcy
(np. na podstawie wtasnych bajla

Badania arbitrzowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezaéelaboratorium, ktére nie wykonywato badentrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porstsina, na ktorej niekorzg przemawia wynilbadania.
Whiosek o przeprowadzenie badarbitrazowych dotycacych zawartéci wolnych przestrzeni lub wskaika zagszczenia naley ztozyé w
ciggu 2 miesicy od wptywu reklamaciji ze strony Zamavyieggo.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki
6.4.1. Mieszanka mineralno asfaltowa

Dopuszczalne warfei odchytek i tolerancje zawarte & WT2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 punkt 8.8.

Na etapie oceny jakoi wbudowanej mieszanki mineralno asfaltowej podajevartaici dopuszczalne i tolerancje, w ktérych uveziyiia s¢:
rozrzut wys¢pujacy przy pobieraniu prébek, doktaditametod badi&a oraz odsgpstwa uwarunkowane metpgracy.

Wiasciwosci materiatdw nalgy ocenig na podstawie badapobranych prébek mieszanki mineralno asfaltoweeg@r wbudowaniem
(wbudowanie oznacza wykonanie warstwy asfaltowjjjatkowo dopuszcza sbadania probek pobranych z wykonanej warstwy tsiej.

6.4.2. Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grub&t warstwy oraz ilé¢ materiatu

Gruba¢ wykonanej warstwy oznaczana wedtug PNEN 126973& dos¢ wbudowanego materiatu na okiang powierzchng (dotyczy
przede wszystkim cienkich warstw) mpgdbiega od projektu o wartei podane w tablicy 10.

W wypadku okrélania ilosci materiatu na powierzchgi sredniej wartéci grubdgci warstwy z reguty naley przyja¢ za podstawcaty odcinek
budowy. Inzynier ma prawo sprawdéadcinki czsciowe. Odcinek ogciowy powinien zawier&co najmniej jeds dzienny dziatke robocz.
Do odcinka czsciowego obowizujg te same wymaganjak do odcinka budowy.

Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmuje séredni arytmetyczg wszystkich pojedynczych oznaézgrubdci warstwy na catym odcinku
budowy lub odcinku egciowym.

Tablica 10. Dopuszczalne odchytki grébbwarstwy oraz iléci materiatu na ok&onej powierzchni, [%]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa ACa)
A — maly odcinek budowy — warstwaieralna, ilé¢ wicksza ni 50 kg/m2 <15
B Pojedyncze oznaczenie gribd <25

a) w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warsteieralna jest uktadana z appbeniem, warté¢ z wiersza B
odpowiednio obowizuje; w pierwszym etapie budowy do gornej warstawierzchni obowgzuje warté¢ 25%, a do
tacznej grubéci warstw etapu 1+15%

6.4.2.2. Wskenik zag:szczenia warstwy

Zagzszczenie wykonanej warstwy, wyamme wskanikiem zagszczenia oraz zawasitia wolnych przestrzeni, nie me przekroczy wartaici
dopuszczalnych podanych w tablicy 8. Dotyczy tedemo pojedynczego oznaczenia danefewaosci.

Okreslenie gstaici objetosciowej naley wykonywa wedtug PNEN 126976.

6.4.2.3. Zawart& wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawartg¢ wolnych przestrzeni w prébce pobranej z nawiergzabkreilona w tablicy 8, nie miee wykroczy poza wartéci dopuszczalne
wigcej niz 1,5 %(v/v)

6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni rigidadd nie rzadziej ni co 20 m oraz w punktach gtéwnych tukéw poziomy8hadki poprzeczne
powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5%.

6.4.2.5. Réwné& podtwzna i poprzeczna

Pomiary réwnéci podiuznej naley wykonywa w srodku kadego ocenianego pasa ruchu.

Do oceny réwnéci podiwznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z najestosowé metod z wykorzystaniem taty 4metrowej i klina
lub metody réwnowanej, mierac wysokd¢ przewitu w potowie diugdci taty. Pomiar wykonuje sinie rzadziej ni co 10 m. Wymagana
rownas¢ podiwzna jest okrélona przez wart@d odchylenia rowngci (przeéwitu), ktore nie mog przekrocz¢ 6 mm. Przez odchylenie
réwnaici rozumie st najwicksz odlegia¢ miedzy tay a mierzon powierzchna.

Do oceny rOéwnéci poprzecznej warstw nawierzchni drég wszystkitds kechnicznych natg stosowa meto@d z wykorzystaniem faty
4metrowej (dopuszczaeskrotsz 2metrows) i klina lub metody réwnowanej uzyciu faty i klina. Pomiar naly wykonywa w kierunku
prostopadiym do osi jezdni, nazkxklym ocenianym pasie ruchu, nie rzadzigj co 10 m. Wymagana réwibpoprzeczna jest okilena w
rozporadzeniu dotycgzcym warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiédaogi publiczne.



Przed uplywem okresu gwarancyjnego w&rtodchylenia rdwn&ci poprzecznej warstwycieralnej nawierzchni drég wszystkich klas
technicznych nie powinna byvicksza nk podana w tablicy 11. Badanie wykonuje wsiedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.
Sprawdzenie zgodnéci projektowanych rzednych niwelety drogi w punktach charakterystycznychzadanych przez projektanta, jest
warunkiem odbioru warstwy $cieralne;j .

Tablica 11. Dopuszczalne wasth odchyler rownadici poprzecznej warstw§cieralnej wymagane przed uptywem okresu gwaranggne

Klasa drogi Element nawierzchni Wartasci odchyleh rowndici poprzecznej [mm]

D Jezdnia-zjazdy <12

Dla zjazdow przyj¢ dopuszczalpnierowngé 9mm.
6.4.2.6. Pozostate wdeiwosci warstwy asfaltowej

Szerokd¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 krme#lej jezdni, nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz =5 cm.

Rzedne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m riapogtwznej i krawgdziach, powinny b§ zgodne z dokumentacj
projektows z dopuszczaln tolerancy £ 1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych padia nie mae przekracza przedziatu
dopuszczalnych odchyle

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m,pueinno ré&ni¢ sie od dokumentacji projektowej o £ 5 cm.

Ztagcza podtane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinnyrdyne i zwizane, wykonane w linii prostej, réwnolegle lub popsadle do
osi drogi. Przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.

Wyglad zewrgtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinierclpgdnorodny, bez sgan, deformacji, plam i wykrusze

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00®/@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostl obmiarowy jest m (metr kwadratowy) wykonanej warstwgieralnej z betonu asfaltowego (AC).
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M.00@\Bymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wynikizgtywne. Jéli warunki umowy przewiduj dokonywanie poticen, to Zamawiaicy
moze w razie niedotrzymania wagto dopuszczalnych dokoagotricen wedtug zasad okénych w WT2 pkt 9.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

2
Cena wykonania 1 nwarstwy wykonanej z mieszanki mineralno asfaltoakegjmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- zakup, dostarczenie materiatéw, wyprodukowaniesaanki i jej transport na miejsce wbudowania,
- opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z przepdzeniem wymaganych bada
- wyprodukowanie mieszanki mineralno asfaltowej itjgjisport na miejsce wbudowania,
- wykonanie odcinka prébnego wraz z wykonaniem nidmgch pomiaréw i sprawdae
- ew. posmarowanie lepiszczem kr@ai urzdzeh obcych,
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezipnigvadnicoraz innych materiatow i ugdzer pomocniczych,
- roztazenie i zagszczenie mieszanki mineralno asfaltowej,
- wykonanie pajczen podtuznych i poprzecznych,
- obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnychywymaganych w specyfikacji technicznej,
- wykonanie inwentaryzacji powykonawczej potwierjgdezaj osiagniecie rzdnych wedtug profilu drogi, co jest warunkiem odiio
- koszt utrzymania czystoi na przylegajcych drogach.

9.3. Spos6b rozliczenia robdt tymczasowych i praowarzyszcych



Cena wykonania rob6t olkdlenych niniejsa ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktérg potrzebne do wykonania rob4t podstawowych, alesp@zekazywane Zamawigiemu i @ usuwane
po wykonaniu rob6t podstawowych,

- prace towarzyse, ktore g niezlzdne do wykonania rob6t podstawowych, nie zaliczimeob6t tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne (ST)

1. D.M.00.00.00 Wymagania ogéine

10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PNENgzahe z badaniami materiatdw wystijacych w niniejszej ST

PNEN 1426Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczaeeaetracji igh

PNEN 1427Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczariaperatury miknienia — Metoda Piécien i Kula

PNEN 12591Asfalty i produkty asfaltowe — Wymagadiia asfaltéw drogowych

PNEN 12592Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanigpuszczalniei

PNEN 12593Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczaeiaperatury tamliweci Fraassa

PNEN 126061Asfalty i produkty asfaltowe — Oznacearawartéci parafiny — Czs¢ 1: Metoda destylacyjna

PNEN 126071Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaceavdpornéci na twardnienie pod wplywem ciepta i powietrz&ze$¢ 1: Metoda RTFOT.

PNEN 126073Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaceawdpornéci na twardnienie pod wptywem ciepta i powietrz&zes¢ 3: Metoda RFT.

PNEN 126976Mieszanki mineralno asfaltowe — Metodya mieszanek mineralno asfaltowych nasgor— Cz$¢ 6: Oznaczanie gtdsci objetosciowej
metod; hydrostatycza.

PNEN 126978Mieszanki mineralno asfaltowe — Metodgldh mieszanek mineralno asfaltowych naagor— Cz$¢ 8: Oznaczanie zawait wolnej
przestrzeni.

PNEN 1269711 Mieszanki mineralno asfaltowe — Metbdglé mieszanek mineralno asfaltowych naggor— Czs¢ 11: Okrdlenie powazania pomidzy
kruszywem i asfaltem. PNEN 1269712 Mieszanki milmerasfaltowe — Metody badanieszanek mineralno asfaltowych naggor— Czs¢ 12: Okrglanie
wrazliwosci na wod. PNEN 1269713 Mieszanki mineralno asfaltowe — Mgtbada mieszanek mineralno asfaltowych naagor— Cz$¢ 13: Pomiar
temperatury. PNEN 1269718 Mieszanki mineralno &sfad — Metody badamieszanek mineralno asfaltowych naggor— Czs¢ 18: Splywanie lepiszcza.
PNEN 1269722 Mieszanki mineralno asfaltowe — Metodgi@ mieszanek mineralno asfaltowych naggor— Cz$¢ 22: Pobieranie prébek. PNEN 1269736
Mieszanki mineralno asfaltowe — Metody badaieszanek mineralno asfaltowych naagor— Czs¢ 36: Oznaczanie gruba nawierzchni asfaltowych. PNEN
13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powienzowych utrwalé stosowanych na

drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu. PNEN 131081 Mieszanki mineralsfaltowe — Wymagania — €& 1: Beton
Asfaltowy. PNEN 1310820 Mieszanki mineralno asfalto- Wymagania — G&¢ 20: Badanie typu. PNEN 141881 Wypetniaczgzy i zalewy — Cgi¢ 1:
Specyfikacja zalew na garo. PNEN 141882 Wypetniaczeseky i zalewy — Cgs¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno.

10.3. Wymagania techniczne (rekomendowane przeisivbninfrastruktury)

WT1 Kruszywa 2008. Kruszywa do mieszanek mineradstaltowych i powierzchniowych utrwalena drogach publicznych, Warszawa 2008.WT2
Nawierzchnie asfaltowe 2008. Nawierzchnie asfaltmaedrogach publicznych.WT3 Emulsje asfaltowe 200&tionowe emulsje asfaltowe na drogach
publicznych.

10.4. Inne dokumenty

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejizia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw techniclanyakim powinny odpowiadadrogi
publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43,poz. 4B@}jalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnycipotsztywnych. Generalna Dyrekcja Drég
Publicznych — Instytut Badawczy Drég i Mostow, Wzawa 1997.



D.05.03.23. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOW EJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkaiyania i odbioru robét (SThsvymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukotvejonoweprzy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjid@ wymienionych w pkt 1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wykonywaniem nawierzchni zjazdow
bramowych i chodnikéw z kostki brukowej betonowgej 8 cm i 6 cm w kolorze uzgodnionym z Inwestoreszarym uktadanej na
podsypce cementowo — piaskowej 1:4 gr. 5 cm,

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robo6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do robét wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gktgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdam w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodochgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — &ratik budowy przed przyspieniem
do robot jest zobowkany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robétoxparzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacje dotycaca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. ObowZkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana oinemetod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka
jednowarstwowa lub w dwdch warstwach guzionych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowgiujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST
D.M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgzce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie: 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padev ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiosikowej w budownictwie drogowym jest posiadaapgobaty techniczne;.
2.2.2.Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna kbyzwarta, bez rys,gknigé¢, plam i ubytkdw.
Powierzchnia gérna kostek powinnatlpwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste, wkhiecia nie powinny przekracza

— 2 mm, dla kostek o grukoi < 80 mm,
— 3 mm, dla kostek o gruboi > 80 mm.



2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowanegskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmgech do ruchu samochodowego,

— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynogz

— nadlugdci +3 mm,
— naszerokéci +3 mm,

— nagrubdci =5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju $aary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i dmowy.

2.2.4. Wytrzymatc¢ nasciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniackrednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.Dopuszczalna najsza
wytrzymatci¢ pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 16xddc).

2.2.5.Naspkliwos¢
Nasikliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiédaymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynésiie wiecej niz 5%.
2.2.6.0dpornd¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnaligdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavaraia i odmraania probek jest wystarcaap, jeeli:

— prébka nie wykazujegknied,
— strata masy nie przekracza 5%,
— obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaés prébek nie zameanych nie jest wksze nk 20%.
2.2.7 Scieralndé
Scieralnagé kostek betonowych okitona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinnaaggnnie wiecej niz 4 mm.
2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkgji kostki brukowej natg stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niespéj nk ,32,5”. Zaleca si
stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powtigowiada wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadeg wymaganiom PN-B-06712 [3].Uziarnienie kruszywsvimno by ustalone w recepcie
laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zainych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro

2.3.3.Woda
Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji bet. tedsbruk. powinny odpowiadavymaganiom wg PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki
Do produkgiji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, ziyoe z receptlaboratoryjn.
Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymatd¢, mniejsz nasiakliwosé i wigksz odporndé na niskie temperatury i
dziatanie soli. Stosowane barwniki powinny zapewktistce trwate zabarwienie. Powinny tabgarwniki nieorganiczne.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.Jéli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i
kolor, ma@na stosowémechaniczne ugzizenia uktadage. Uradzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago
do przenoszenia z palety warstwy kostek na migggteatozenia. Uradzenie to, po skiczonym ukiadaniu kostek, moa wykorzystéa do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do clakgtszczotkami. Do zagzczenia nawierzchni stosuje giibratory ptytowe z
ostory z tworzywa sztucznego.Do wyréwnania podsypki skiemana stosow&mechaniczne ugzizenie na rolkach, prowadzone liniami
na szynie lub kragznikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagagidlme” pkt 4.



4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uldagl § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyndeittbetonu min. 0,7 R, kostki
przewaone § na stanowisko, gdzie specjalnegdzenie pakuje je w faii spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.Kostki betonowezma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M-Q0@Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Podtae

Podtaze pod ut@genie nawierzchni z beton. kostek brukowychzmetanowé grunt piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WB5 [7].
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczepaavierzchng z kostki brukowej przeznaczgula ruchu pieszego,
rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowega;maavykonywa bezpdrednio na podteu z gruntu piaszczystego w uprzednio
wykonanym korycie. Grunt podta powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przagdismi przemarzania.
Podtare gruntowe pod nawierzcknpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami oteaymi w ST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania poderde nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢tagodny z dok. projektoay
Podbudow, w zaleznoici od przeznaczenia, olagenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, iestanowd:

— grunt ulepszony pospdakodpadami kamiennymiuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,
— kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane meicizare,

— podbudowa ttuczniowawirowa lubzuzlowa,
lub inny rodzaj podbudowy ok§lonej w dokumentacji projektowej.
Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gksaymi w specyfikacjach dla odpowiedniego rodzajalipudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek twmgich mana stosowé&obrzea, kravezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-
03/04 [6] lub inne typy kragznikow zgodne z dokumentagprojektovs lub zaakceptowane przezzimiera.

5.5. Podsypka
Na podsypk cementowo-piaskoavl:4 naley stosowa piasek wymieszany z cementem . Gridhpodsypki 5 cm.
5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

Z uwagi na rénorodnd¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, #iwe jest utazenie dowolnego wzoru - wcggej ustalonego w
dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przeygriera.Kostk uktada s; na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposob, aby
szczeliny mgdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.Po ut@niu kostki, szczeliny natg wypetni piaskiem, a nagpnie zamié¢
powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni.Do ubijania utmej
nawierzchni z kostek brukowych stosuje wibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przeétagzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie najeprowadz¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywa¢ walca.Po ubiciu nawierzchni najeuzupetné
szczeliny piaskiem i zamié nawierzchni. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem niengga pigjgnaciji - mae by zaraz oddana
do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogblpit 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t, Wykonawca powinien sprawidezy producent kostek brukowych posiada atest beyreg pkt 2.2.1
niniejszej ST. Niezalmie od posiadanego atestu, Wykonawca powiniela od producenta wynikéw higcych bada wyrobu na
sciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymait nasciskanie pobier@6 probek (kostek) dziennie (przy produkgiji dzigrmie 600 nd
powierzchni kostek utmnych w nawierzchni).Poza tym, przed przpgtniem do robdt Wykonawca sprawdza wyréb w zakresimaga
podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badprzedstawia laynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddnp dokumentagj projektows i odpowiednimi ST.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkow poprzecznych i padich polega na stwierdzeniu zgodcio
z dokumentagj projektow oraz pkt 5.5 niniejszej ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni



Sprawdzenie prawidtovoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruikchvpolega na stwierdzeniu zgodoo
wykonania z dokumentagprojektowg oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtovégi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nieréwnaici podiuzne
Nierowndici podtwzne nawierzchni mierzone #ghub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [8] nie powinny przekra¢z@,8 cm.
6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentagcprojektowy z tolerangj + 0,5%.
6.4.3.Niweleta nawierzchni

Ré&znice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm.
6.4.4.Szerokd¢ nawierzchni

Szerokdé¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz+ 5 cm.
6.4.5.Grubas¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Czstotliwosé¢ pomiaréw

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdsukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinnady
dostosowana do powierzchni wykonanych robat.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych wéok byly przeprowadzone nie rzadziej Birazy na 100 fm
nawierzchni i w punktach charakterystycznych diaehéty lub przekroju poprzecznego oraz yazie tam, gdzie poleci #ynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betoniokesstki brukowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M-00@(Wlymagania ogdlne” pkt 8.Roboty uznaje sa wykonane zgodnie z
dokumentagj projektows, ST i wymaganiami li, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
Odbidr robét w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi zmianami, wydana przez

GDDP w Warszawie.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podleggj
— przygotowanie podta,
— wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
Zasady ich odbiorugsokreilone w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrisi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” Bkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podima (ewentualnie podbudowy),
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,



— utozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spain,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczegieralngci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@&iementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i tafek tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gvska piaskowego
8 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénoawierzchni planografem i at



D.06.01.01 BRUKOWANIE SKARP

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef ) Svykonania i odbioru robotagswymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem umocnienia skargciekéw, wlotu i wylotu przepustu pod depgirogowych przy budowie ulicy
Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rzgtwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji d@twymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z umocnieniem kamieniem brukowcem 13-17 cm:
¢ Brukowanie kamieniem brukowcem 13-17 cm na zapmdwionowej C16/20 gr.15 cm z ustawieniem abyrbetonowych 8x30
na tawie betonowej C16/20 z oporem o przekroju 0j82®& wyceciem naranikdéw obrzey i obciciem kravedzi sciekéw
trojkatnych zgodnie z rysunkiedtieku

1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna.

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gkigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Calai¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osgidronostu powierzg§ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — &iamik budowy przed przygpieniem
do robot jest zobowkany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdinych robotozparzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdét mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacje dotycaca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowdkiem wykonawcy jest
zapewnienie przé&gia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Réw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.6.2.Darnina - ptat lub tana wierzchniej warstwy gleby, przérogtej i zwigzanej korzeniami idinnosci trawiastej.
1.6.3.Darniowanie - pokrycie darmrpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, aoyita do niej przyrosta.

1.6.4.Humus - ziemia réinna (urodzajna).

1.6.5.Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem l zapewnienia dobrego wzrostu trawy.

1.6.6.Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otaczak) lub obrobiony sztatcie nieregularnym i zaajglonych krawdziach.

1.6.7.Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w askie przemystowym, ktéry po zmontowaniu na budasté@mowi umocnienie
rowu lubscieku.

1.6.8.Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowgiujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie: 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pamev ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarpetiofi niniejsz ST jest :



- brukowiec,

- kruszywo,

- cement,

- zaprawa cementowa,

2.3. Brukowiec
Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104 [1].
2.4. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiadlasymaganiom PN-B-11111 [2].
Piasek powinien odpowiadlavymaganiom PN-B-11113 [3].

2.5. Cement

Cement portlandzki powinien odpowigdaymaganiom PN-B-19701 [7].
Cement hutniczy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-19701 [7].
Sktadowanie cementu powinnodggodne z BN-88/6731-08 [10].

2.6. Zaprawa cementowa
Przy wykonywaniu umocnierowdw i$ciekdw naley stosowd zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami PN-B-146D4 [
PN-B-14501 [5].
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania umochienia powinien wykézie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
OgobIne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagagidme” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport brukowca
Brukowiec mana przewozi dowolnymisrodkami transportu.
4.2.2.Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zaodigniem.

4.2.3.Transport cementu
Cement naley przewozt zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [10].
Do transportu mma przekazaelementy, w ktérych beton ggingt wytrzymatai¢ co najmniej 0,75 R
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D.M@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Brukowanie

Umocnienie brukowcem stosuje girzy nachyleniu skarp wgzym od 1:1,5 oraz w celu zabezpieczenia przegrsibiziataniem
strumieni przeptywaicej wody.

5.2.1.Przygotowanie podia
Podtare pod brukowiec naly przygotowd zgodnie z PN-S-02205 [8].
5.2.2.Podktad

Podktad pod brukowiec o ile dokumentacja nie pideye inaczej, stanowi warstwa kruszywa o gridied 10 do 15 cm. Podkiad
z grubszego kruszywa najeuktad& ,pod sznur”, natomiast z drobniejszego kruszyvagaabgo s¢ wyréwnywa przecaganiem taty, ,pod
tate”. Po utazeniu podkiadu naley go lekko uklepé ale nie ubijé. Przy umocnieniu rowéwsciekow na warstwie podkiadu z kruszywa
mozna utay¢ warstwe zaprawy cementowo-piaskowej w stosunku 1:4 i géabad 3 do 5 cm.



5.2.3..Uktadanie brukowca

Brukowiec naley uktada& na przygotowanym podktadzie wg pkt 5.5.2. Brukowiktada s ,pod sznur” nacgigniety na palikach
na wysoké¢ od 2 do 4 cm nad projektowany poziom powierzchiktadanie brukowca natg rozpoca¢ od uprzednio wykonanych
oporow-kraveznikow. W przypadku gdy dokumentacja projektowadbkbporéw nie przewiduje, nalgw pierwszej kolejnéci, po linii
obwodu umocnienia, uky¢ brukowce najwgksze. Brukowiec nalsy uklada tak, aby szczeliny radzy sisiednimi warstwami mijaty gii
nie przekraczaly 3 cm, a napkiszy wymiar brukowca byt skierowany w podkfad. Fozeniu brukowca szczeliny nalewypetnic
kruszywem i powierzchgiubi¢ do osigni¢gcia wymaganego poziomu. W przypadku uktadania baugkona podkiadzie z kruszywa i mchu,
szczeliny nalgy dokladanie wypetdimchem, a nagpnie kruszywem i powierzchgiubi¢ do osigniecia wymaganego poziomu.

W przypadku uktadania brukowca na zaprawie cemepyoiaskowej rozteonej na podktadzie z kruszywa, szczeliny ngale
wypenic zapravg cementowo-piaskogwo stosunku 1:2. W okresie gzania zaprawy cementowo-piaskowej powierzetmuku naley
ostonic matami lub warstwpiasku i utrzymywaw stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogblpiet 6.

6.2. Kontrola jakosci brukowania

Kontrola cech geometrycznych i rowdwdozabrukowania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp umocnionychearbrukowanie,
- m (biezacy) czyszczenia rowu i przepustu

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@Wymagania ogdlne” pkt 8. Roboty uznaje sa wykonane zgodnie z
dokumentagj projektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
Odbidr robét w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukdpP-T14, z péniejszymi zmianami, wydana przez

GDDP w Warszawie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp przez brukowanie obejmuije:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- pielegnacja spoin,
— uporzdkowanie terenu,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec
2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo rate do nawierzchni drogowychwir i mieszanka
3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa reihve do nawierzchni drogowych. Piasek
4. PN-B-14051 Krawzniki i obrzeza betonowe
5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
6. PN-B-14504 Zaprawa cementowa
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania iocena zgoéirio
8. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zietM@magania i badania
10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywa



D.06.01.01A. UMOCNIENIE SKARP PRZEZ HUMUSOWANIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej  specyfikacji technicznejg wymagania dotyere wykonania i odbioru robét zywanych z
przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym skargowéw przez humusowanie z obsianiem taw przy budowie ulicy
Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument jrztwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dhwymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z trwatym powierzchniowym
umochieniem skarp przez uknie warstwy humusu gr. 5 cm obsianiem tr@lumus z odzysku) i piggnach zieleni do czasu przekazania
budowy-przy budowie ulicy Mlynarskiej w Rutce-Tartak

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gkigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdam w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calai¢ robét prowadi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osgidronostu powierz§ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robét oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robot — &iamik budowy przed przygpieniem
do robot jest zobowkany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegdinych robotozparzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzgini¢ ,informacje dotycaca bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Réw, skarpa - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprolza wod.
1.4.2.Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy glepzerdnietej i zwigzanej korzeniami idinnosci trawiastej.

1.4.3.Darniowanie - pokrycie darnarpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, amyitia w sposéb trwaly zezata s¢ z podizem
systemem korzeniowym. Darniowanie zkkghowe wykonuje si na ptask, pasami poziomymi, uktadanymi wedach réwnolegtych z
przewgzaniem szczelin pomrilzy poszczeg6lnymi ptatami. Darniowanie w krgkrzyzowe) wykonuje s w postaci paséw darniny
uktadanych pod d&em 45, ograniczajcych powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,kkidre wypetnia si ziemi roélinng i zasiewa
trawa.

1.4.4. Ziemia urodzajna (humus) - ziemia rélinna zawierajaca co najmniej 2% czs$ci organicznych.

1.4.5.Humusowanie - zespdt czynniei przygotowujacych powierzchni gruntu do obudowy raslinnej, obejmujacy dogeszczenie
gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej 3ej grabieniem (bronowaniem) i dogszczeniem.

1.4.6.Moletowanie - proces unatiwiajacy dog:szczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, praeadzany np. za pompavalca o
odpowiednio uksztattowanej powierzchni.

1.4.7.Hydroobsiew - proces obejmigy nanoszenie hydromechaniczne mieszanek siewnykéw wyzniajgcych i emulsji
przeciwerozyjnych w celu umocnienia biologicznegavjgrzchni gruntu.

1.4.8. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.



1.5. Ogélne wymagania dotycgzce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padev ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, reviéciekdw obgtymi niniejsz ST s
— ziemia urodzajna,
— nasiona traw oraz ralin motylkowatych,

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawi€rao najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna powinna lwilgotna i pozbawiona kamieni
wigkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczys#cabcych. W przypadkach atpliwych Inzynier maze zlect wykonanie badaw celu
stwierdzeniaze ziemia urodzajna odpowiada rgstiacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartdé fosforu (ROs) > 20 mg/m,
c) zawartdé potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowd¢ pH 25,5,

2.4. Nasiona traw

Wybdr gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zales stosowé mieszanki traw o drobnym,
gestym ukorzenieniu, spetnigie wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologiczneggowinien wykazé sig mozliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu:

- réwniarek ecznych,

- ew. walcéw gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,

- ubijakéw o ecznym prowadzeniu,

— wibratoréw samobigych,

— plyt ubijajacych,

— ew. sprztu do podwieszania i podgjania,

- hydrosiewnika z aignikiem oraz osprtu do agrouprawy (np. wioki obrzowo-piegcieniowej, brony chwastownika - zgrzebta,
watowtdki),

- cysterny z wodl pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéliwe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Transport humusu

Humus mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

4.2.2.Transport nasion traw

Nasiona traw mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzagh je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.



5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gornej krasizi skarpy do jej dolnej krasddzi. Warstwa ziemi urodzajnej powinnaga poza
gorm krawedz skarpy i poza podn@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziemi urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu, w zalaosci od gruntu
wystepujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxdeni skarpy natey wykonywat rowki poziome lub pod dtem
3(° do 4% o gkbokaici od 3 do 5 cm, w odgtach co 0,50 1,0 m. Utazong warstwe ziemi urodzajnej naky zagrabé (pobronowad) i

lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawi roslinami motylkowatymi
Proces umocnienia powierzchni skarp i rowéw paprdgsianie nasionami traw istim motylkowatych polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz
- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadscigkowymi za pomag osprztu agrouprawowego, aby uzyskaawartgé
czgsci organicznych warstwy co najmniej 1%,
b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami pasiraw, rélin motylkowatych i bylin w iléci od 18 g/m do 30 g/mi, dobranych
odpowiednio do warunkoéw siedliskowych (rodzaju madt wystawy oraz pochylenia skarp),
C) naniesieniu na obsian powierzchng tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz pkt4)5.metod mulczowania lub
hydromulczowania.
W okresach posusznych najesystematycznie zraszavody obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej ja&bwykonanych robét i ich zgod&a z ST, oraz na sprawdzeniu datyzwasci Swiadectwa
wartaici siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie paimictych miejsc nie powinna lBywieksza nk 2% powierzchni obsianej skarpy, a
maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych jstienie powinien przekracza0,2 nf. Na zardnictej powierzchni nie mag
wystepowat wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci wykonania hydroobsiewu

Przed wykonaniem robét Wykonawca powinien przedsténzynierowi wyniki bada sktadnikéw mieszaniny do hydroobsiewu z
gruntem lub wyniki z wykonanego odcinka prébnego.
Kontrola wykonanego hydroobsiewu powinna odpowadgmaganiom okrdonym w PN-B-12099:1997 [5], z tyme ocer udania s
zasiewu nalgy przeprowadd, gdy trawy § w fazie co najmniej trzech lub czterech listkbwoWézas zasiana $linnos¢ powinna by
rozmieszczona réwnomiernie na powierzchni gruntkrywajac go nie mniej i 60% na skarpach o pochyleniu 1:2 oraz 80% na akarp
o pochyleniu 1:1,5 i bardziej stromych.
W przypadku trudnéi z okreleniem gstasci porostu przez ogtiziny, naley przeprowadzabadania z zastosowaniem ramki Webera w
dzieskciu losowo wybranych miejscach.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umanmjch przez humusowanie z obsianiem,
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami tiyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozyhe.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp przez humusowanie z obsianiesjrmale:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie i wbudowanie materiatow,



10. PRZEPISY ZWIAZANE

pielegnacja ,

uporzdkowanie terenu,

przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10.1. Normy

1.
2.

10.
11.
12.

PN-B-11104:1960
PN-B-11111:1996

PN-B-11113:1996
PN-B-12074:1998

PN-B-12099:1997
PN-B-14501:1990
PN-B-19701:1997

PN-P-85012:1992
PN-R-65023:1999
PN-S5-02205:1998
PN-S-96035:1997
BN-88/6731-08

10.2. Inne materiaty

Materialy kamienne. Brukawie

Kruszywa mineralne. Kruszywaduralne do nawierzchni drogowychwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywguralne do nawierzchni drogowych. Piasek

Ugdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarniamiewierzchni
biowtékning. Wymagania i badania przy odbiorze

Zagospodarowanie pomelignecyVymagania i metody bafla

Zaprawy budowlane zwykte

Cement. Cement powszechogghu. Sktad, wymagania
zgodndci

Wyroby powirocze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych

Materiat siewny. Nasiordimaolniczych

Drogi samochodowe. Robotyzée Wymagania i badania

Drogi samochodowe. Popidtyelo

Cement. Transport i przechowywa

i ocena

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@nsprojekt-Warszawa, 1979.

15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &xfed EmA-99. Informacije, instrukcje - zeszyt 60DIBI, Warszawa, 1999.



D - 07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekaryania i odbioru robét (SThsvymagania dotyege wykonania i odbioru
oznakowania pionowegarzy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacjix@ wymienionych w pkt.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teclaniej dotycz zasad prowadzenia robdét z@anych z wykonywaniem i odbiorem
oznakowania pionowego stosowanego , w postaci zmakpowierzchni do 0.3 fri powyzej 0.3 nf wg opracowanej statej organizacji
ruchu znakami: ostrzegawczymi, zakazu i nakazw, pnakami informacyjnmi, w tym:

+  Ustawienie stupkéw do znakéw drogowych z rur staldwocynkowanych ér. 60 mm.

*  Przymocowanie tablic znakéw drogowych

»  Oznakowanie robot na czas przebudowy drogi w uzigoilnz inwestorem, w zataosci od zaproponowanej przez wykonawc
technologii robét.

1.4. Informacja o terenie budowy
Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gkigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Calai¢ robdt prowadai pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidrmostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robot oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robdt — &iarik budowy przed przygpieniem
do robdt jest zobowkany sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdeenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporzdzaniu planu ,bioz” naley skorzystéa z zasad BHP podanych dla poszczegélnych robétoxparzdzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t bddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczcs bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robo6t i ich rodzaj oraz materialy zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.5. Okreslenia podstawowe

1.5.1.Staty znak drogowy pionowy - sktada ilica, tarczy z uchwytem moritavym oraz z konstrukcji wsporczej.

1.5.2.Tarcza znaku - ptaska powierzchnia z usztywspkmawedzia, na ktérej w sposoéb trwaty umieszczone jest lisaka. Tarcza mae
by¢ wykonana z blachy stalowej ocynkowanej ogniow@aluminiowej zabezpieczona przed procesami kopmejitokami ochronnymi
zapewniajcymi jakas¢ i trwatos¢ wykonanego znaku.

1.5.3.Lico znaku - przednia e& znaku, wykonana z samoprzylepnej folii odblaskowegjz z naniesiantrescig, wykonar technily
druku sitowego, wyklejanz transparentnych folii ploterowych lub z folii lwdskowych.

1.5.4.Uchwyt montaowy - element stalowy lub aluminiowy zabezpiegzpreed korozj, stuzagcy do zamocowania w sposéb rgzny
tarczy znaku do konstrukcji wsporcze;j.

1.5.5.Znak drogowy odblaskowy - znak, ktorego lico wykjgzertasciwosci odblaskowe (wykonane jest z materiatu o odbp@wrotnym -
wspotdraznym).

1.5.6.Konstrukcja wsporcza znaku - by rodzaj konstrukcji (stupek, stup, stupy, krataeen wyskegniki, bramy, wsporniki itp.)
gwarantugcy przenoszenie ohgien zmiennych i statych dziakggych na konstrukeji zamontowane na niej znaki lub tablice.
1.5.7Znak nowy - znak iytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowanykvesie do 3 miesty od daty produkciji.

1.5.8Znak wytkowany (eksploatowany) - znak ustawiony na drddbemagazynowany przez okres iy niz 3 miesjce od daty
produkgiji.

1.5.9Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.6. Ogdélne wymagania dotyczce robot
Ogdlne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien poséadia swojego wyrobu aprokstechniczn, certyfikat zgodnéci nadany mu przez
uprawniomn jednostk certyfikujaca, znak budowlany ,B” i wystawianprzez siebie deklaracggodndci, zgodnie z rozpogrizeniem
Ministra Infrastruktury [26]. Folie odblaskowe stegane na lica znakéw drogowych powinny postaaigrobat techniczia wydan przez
uprawniorn jednostk oraz deklaracje zgodid wystawiory przez producenta. Stupki, blachy i inne elemeitystrukcyjne powinny mie
deklaracje zgodrigi z odpowiednimi normami.

W zahczniku nr 1 do rozporrlzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008sprawie szczeg6towych warunkéw
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych onaadeer bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidmgach
[25], podano szczegobtowe informacje oéime wymaga dla znakéw pionowych.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczywtkaw mog by¢ wykonywane jako:

— prefabrykaty betonowe,

— z betonu wykonywanego ,nha mokro”,

— z betonu zbrojonego,

— inne rozwjzania zaakceptowane przezyniera.

Dla fundamentéw naky opracowé dokumentagj techniczm zgodry z obowazujacymi przepisami.

Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowaniauki@wego naley wykon& z betonu lub betonu zbrojonego klasy, co
najmniej C16/20 wg PN-EN 206-1:2000 [9]. Zbrojentalewe naley wykona zgodnie z norm PN-B-03264:1984 [7]. Wykonanie i
osadzenie kotew fundamentowych nglevykona zgodnie z nornPN-B-03215:1998 [6]. Posadowienie fundamentéwiyaleykona na
gtebokas¢ ponizej przemarzania gruntu.

2.4. Rury
Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74200:1998, [22], PN-84/H-7422DI{® innej normy zaakceptowanej przezyniera.

Powierzchnia zewgtrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci tusek ¢gnig¢, zwalcowa i naderwa.
Dopuszczalnessnieznaczne nieréwidoi, pojedyncze rysy wynikage z procesu wytwarzania, miesgoz s¢ W granicach dopuszczalnych
odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by obcicte réwno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byty dostarczane o dhegach:

— doktadnych, zgodnych z zamoéwieniem; z dopuszagzadithytiq + 10 mm,
— wielokrotnych w stosunku do zaméwionych dtégodoktadnych poriiej 3 m z naddatkiem 5 mm nazig ckcie i z dopuszczain
odchylig dla catej dtugéci wielokrotnej, jak dla dtugii doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powiprzekraczal,5 mm na 1 m diugai rury.

Rury powinny by wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych geae#-84023.07 [5], lub inne normy.

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu uzgodnionym z Zamawgjm.
Rury powinny by cechowane indywidualnie lub na przywieszkach roetgth.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwalos¢ materiatdw na wpltywy zewtrzne

Materiaty wyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb wykaczenia znaku, mugz
wykazywa petrg odpornd¢ na oddziatywaniéwiatta, zmian temperatury, wptywy atmosferyczneystpujace w normalnych warunkach
oddziatywania chemiczne (w tym koreazlektrochemiczy) - przez caly czas trwaloi znaku, okréony przez wytwére lub dostawe.
2.5.2.Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgmainy jest przy dostawie okiet, uzgodnion z odbiora, trwatcs¢ znaku oraz warunki
gwarancyjne dla znaku, a tekudosgpni¢ nazyczenie odbiorcy:

a) instrukcg montau znaku,

b) dane szczegdétowe o ewentualnych ograniczeniaclhsewaniu znaku,

¢) instrukcg utrzymania znaku.

Trwato$¢ znaku powinna hyyco najmniej réwna trwakei zastosowanej folii. Minimalne okresy gwarancypmvinny wynost dla znakow
z folig typu 1 — 7 lat, z fodj typu 2 — 10 lat, z fodi pryzmatyczyg — 12 lat.

2.5.3.Materiaty do wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku powinna byvykonana z :

— blachy ocynkowanej ogniowo o grudmd min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U) [14] lub N 10292:2003/A1:2004/A1:2005(V)
(13],

— blachy aluminiowej o gruldei min. 1,5 m wg PN-EN 485-4:1997 [10],

— innych materiatéw, np. tworzyw syntetycznych, poarunkiem uzyskania przez producenta aprobaty tezhej.

Tarcza tablicy o powierzchni > 1>npowinna by wykonana z :

— blachy ocynkowanej ogniowo o gridmd min. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U) [14] [uN4HEN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(V)
[13] lub z
— blachy aluminiowej o grukigi min. 2 mm wg PN-EN 485-4:1997 [10].
Grubdi¢ warstwy powloki cynkowej na blasze stalowej ocywkaej ogniowo nie m@ by mniejsza ni 28 um (200 g Zn/rf).
Znaki i tablice powinny spetnéanastpujace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1.Wymagania dla znakéw i tarcz znakéw dvogsh

Klasa wg

Parametr Jednostkdg Wymaganie PN-EN 12899-1: 2005 [16




Parametr Jednostkg Wymaganie PN-EN 12;;3?; vggos [16
Wytrzymatai¢ na obcizenie sih kN m? >0,60 WL2
naporu wiatru
Wytrzymatc¢ na obcizenie kN =>0,50 PL2
skupione
Chwilowe odksztatcenie zgingje mm/m <25 TDB4
Chwilowe odksztatcenie sine stopiei [ m <0,02 TDT1

<0,11 TDT3
<0,57 TDT5
<1,15 TDT6*
Odksztalcenie trwate mm/m lulp20 % odksztatcenia chwilowego -
stopieh [
Rodzaj krawdzi znaku - Zabezpieczona, kreth ttoczona, zaginana, E2
prasowana lub zabezpieczona profilem
krawedziowym
Przewiercanie lica znaku - Lico znaku niezmdy¢ przewiercone zadnego P3
powodu
* klase TDT3 stosuje sidla tablic na 2 lub wicej podporach, ki@sTDT 5 dla tablic na jednej podporze, Ka&DT1 dla tablic na
konstrukcjach bramowych, kiagDT6 dla tablic na konstrukcjach wggnikowych

Przygto zgodnie z tablig1, ze przy sile naporu wiatru rownej 0,6 kN (klasa WL&)wilowe odksztatcenie zginge, zaréwno

znak, jak i samptarcz znaku nie mge by¢ wieksze nk 25 mm/m (klasa TDB4).
2.5.4.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakéw powinny spetditakze nasipujagce wymagania:
krawedzie tarczy znaku powinny bBwsztywnione na catym obwodzie poprzez ich podwdjigeie o promieniu gicia nie wikszym
niz 10 mm whcznie z nargnikami lub przez zamocowanie odpowiedniego prafifucatym obwodzie znaku,
powierzchnia czotowa tarczy znaku powinn& bgwna — bez wgi, pofatdowa i otworéw montaowych. Dopuszczalna nierow§to
wynosi 1 mm/m,
podwojna gita krawedZ lub przymocowane do tylnej powierzchni profilemtezowe powinny usztywii tarcz znaku w taki sposob,
aby wymagania podane w tablicy 1 byly spelniona@zem stanowity element konstrukcyjny do meatado konstrukcji wsporczej.
Dopuszcza simaksymalne odksztatcenie trwate do 20 % odksate@cedpowiedniej klasy na zginanie i skanie,
tylna powierzchnia tarczy powinna byabezpieczona przed procesami korozji ochronnyomitgkami chemicznymi oraz powtgk
lakiernicz o grubdci min. 60 um z proszkowych farb poliestrowych crszarych matowych lub pétmatowych w kolorze RAL 703
badania naley wykonywa zgodnie z PN-88/C-81523 [4] oraz PN-76/C-81521vj13akresie odporrai na dziatanie mgly solnej oraz
wody.

Tarcze znakéw i tablic o powierzchni > £ powinny spetnia dodatkowo naspujace wymagania:
narazniki znaku i tablicy powinny by zaokaglone, o promieniu zgodnym z wymaganiami @lorymi w zahczniku nr 1 do
rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200325] nie mniejszym jednak Hi30 mm, gdy wielkéci tego promienia nie
wskazano,
taczenie poszczegoélnych segmentdw tarczy (dla znakilkogabarytowych) wzdiu poziomej lub pionowej kragdzi powinno by
wykonane w taki sposob, aby nie wystwalty przesurcia i przéwity w miejscach ichdczenia.

2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1.Wymagania dotycce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje pirzez naklejenie na tarcznaku lica wykonanego z samoprzylepnej, aktywoypreez

docisk, folii odblaskowej. Znaki drogowe klasy A, 8, D, E, F, G, T i urmdzenia bezpiechstwa ruchu drogowego klasy U nie
odblaskowe, niegsdopuszczone do stosowania na drogach publicznych.
Folia odblaskowa (odbijgga powrotnie) powinna spetidiazymagania okrdone w aprobacie technicznej .

Lico znaku powinno b§wykonane z:
samoprzylepnej folii odblaskowej o wtwosciach fotometrycznych i kolorymetrycznych typu yipu 2 (folia z kulkami szklanymi lub
pryzmatyczna) lub typu 3 (folia pryzmatyczna) pa&msdizonych uzyskanymi aprobatami technicznymi diszpoegdlinych typéw folii,
do nanoszenia barw innychznbiata mana stosowé farby transparentne do sitodruku, zalecane ppremiucenta danej folii,
transparentne folie ploterowe posiagda aprobaty techniczne oraz w przypadku folii typwycinane ksztatty z folii odblaskowych
barwnych,
dopuszcza siwycinanie ksztattow z folii 2 i 3 typu pod warueki zabezpieczenia ich kresizi lakierem zalecanym przez producenta
folii,
nie dopuszcza sistosowania folii 0 okresie trwaici ponizej 7 lat do znakdw statych,
folie o 2-letnim i 3-letnim okresie trwatoi mog by¢ wykorzystywane do znakéw tymczasowych stosowar@twznakowania robét
drogowych, pod warunkiem posiadania aprobaty texzmej i zachowania zgodém z zahcznikiem nr 1 do rozpogrlzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie sz@é#egych warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnalinmgowych oraz urgdzen
bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidnogach [25].

Minimalna pocatkowa warté¢ wspoétczynnika odblasku R’(cd-n?) znakéw odblaskowych, zmierzona zgodnie z proegdur

zawart w CIE No.54 [29], uywajac standardowego iluminanta A, powinna spettepowiednio wymagania podane w tablicy 2.

Wspétczynnik odblasku R’ dla wszystkich koloréw dowkanych, z wyjtkiem biatego, nie powinien bymniejszy nk 70 %

wartdsci podanych w tablicy 2 dla znakéw z fptiypu 1 lub typu 2, zgodnie z publikadtIE No 39.2 [28]. Folie odblaskowe
pryzmatyczne (typ 3) powinny spetbiminimalne wymagania dla folii typu 2 lub zskszone wymagania postawione w aprobacie
technicznej dla danej folii.



W przypadku éwietlenia standardowym iluminantem D 65 i pomiaru ggometrii 45/0 wspokgine chromatyczrigi i
wspotczynnik luminancjp powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w tablicach 2 i 3.

Tablica 2.  Wymagania dla wspoétczynnika luminaficiiwspotrzdnych chromatycznigi X, y oraz wspotczynnika odblasku R’

Lp. Wiasciwosci Jednostki Wymagania
1 |Wspétczynnik odblasku R’ ¢t| cd/nflx typ 1 typ 2
oswietlenia %, kat obserwacji 0,33
dla folii:
- Z(’)thej = 35 > 120
- czerwonej 210 2 45
- zielonej 27 221
- niebieskiej >2 > 14
- brazowej >0,6 > 8
- pomaraczowej >20 > 65
- szarej =30 > 90
2 | Wspbtczynnik  luminancji B i - typ 1 typ 2
wspotrzdne chromatyczriai x, y *)
dla folii:
- biatej 320,35 P=z0.27
- 20hej B>0,27 =016
- czerwonej B=0,05 $=0,03
- zielonej B>0,04 3=0,03
- niebieskiej B>0,01 $>0,010,09p
- bquOWej ] 010928 > 0’03 > 0,03
- pomaraczowej
- szarej f=0,17 B=014
0,18>8>0,12 | 01822012
*) wspotrzedne chromatycznrimi X, y w polu barw wedtug tablicy 3

Tablica 3. Wspétradne punktow narmych wyznaczagcych pola barw

Wspohzdne chromatyczrigi punktéw naranych
Barwa folii wyznaczajcych pole barwy
(zrodto swiatta Dgs, geometria pomiaru 45R)
1 2 3 4
_ X 0,355 0,305 0,285 0,335
Biata
y 0,355 0,305 0,325 0,375
» ol X 0,522 0,470 0,427 0,465
Zota typ 1 folii y 0,477 0,440 0,483 0,534
» - X 0,545 0,487 0,427 0,465
Z6ha typ 2 folii y 0,454 0,423 0,483 0,534
X 0,735 0,674 0,569 0,655
Czerwona y 0,265 0,236 0,341 0,345
L X 0,078 0,150 0,210 0,137
Niebieska
y 0,171 0,220 0,160 0,038
S X 0,007 0,248 0,177 0,026
ielona y 0,703 0,409 0,362 0,399
X 0,455 0,523 0,479 0,558
Brazowa y 0,397 0,429 0,373 0,394
Pomars X 0,610 0,535 0,506 0,570
omaraczowa y 0,390 0,375 0,404 0,429
X 0,350 0,300 0,285 0,335
Szara y 0,360 0,310 0.325 0.375

2.6.2.Wymagania jakéciowe

Powierzchnia licowa znaku powinnadapwna, gtadka, bez rozwarstdiigpecherzy i odklejé na kravedziach. Na powierzchni
mog wystpowa w obrbie jednego polérednio nie w¢cej niz 0,7 bkddw na powierzchni (kurz,gpherze) o wielkéci najwyzej 1 mm.
Rysy nie maj prawa wysipic.

Sposo6b palczenia folii z powierzchiitarczy znaku powinien unierdowiac jej odhczenie od tarczy bez jej zniszczenia.

Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka, aby wady konturéw znaku, ktére m@pwst& przy nanoszeniu farby na
odblaskow powierzchng znaku, nie byty wiksze nk podane w p. 2.6.3.

Lica znakéw wykonane drukiem sitowym powinnychwolne od smug i cieni.



Krawegdzie lica znaku z folii typu 2 i folii pryzmatyczppowinny by odpowiednio zabezpieczone np. przez lakierowarbadm
z profilu ceowego.
Powtoka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnapstie znaku powinna lgyréwna, gtadka bez smug i zaciekéw.
Sprawdzenie polega na ocenie wizualne;j.
2.6.3 Tolerancje wymiarowe znakéw drogowych
2.6.3.1 Tolerancje wymiarowe dla grubfci blach
Sprawdzenidruba mikrometrycza:

— dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,255 mm wynosi - 0,14 mm,
2.6.3.2 Tolerancje wymiarowe dla grubéci powtok malarskich
Dla powtoki lakierniczej na tylnej powierzchni tagcznaku o grubii 60 pm wynosi+15 nm. Sprawdzenie wg PN-EN ISO
2808:2000 [22].
2.6.3.3 Tolerancje wymiarowe dla ptaskéci powierzchni
Odchylenia od poziomu nie mogvynies¢ wigcej niz 0,2 %, wyjtkowo do 0,5 %. Sprawdzenie szczelinomierzem.
2.6.3.4 Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakow
Sprawdzenie przymiarem liniowym:
— wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni <A podane w opisach szczegétowychazahika nr 1 [25] $ nalery powickszye 0 10 mm i
wykona w tolerancji wymiarowej 5 mm,

— wymiary dla tarcz znakéw i tablic o powierzchnim? podane w opisach szczegélowychazahika nr 1 [25] oraz wymiary wynikowe
dla tablic grupy E nalsy powickszy¢ 0 15 mm i wykonaw tolerancji wymiarowejt 10 mm.
2.6.3.5 Tolerancje wymiarowe dla lica znaku
Sprawdzone przymiarem liniowym:

tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego deakisitowym wynosg + 1,5 mm,
— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metagiklejania wynosz + 2 mm,

— kontury rysunku znaku (obwddka i symbol) muss¢ réwne z doktadnézia w kazdym kierunku do 1,0 mm.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach4iom nie mae wystpowa wiecej niz 0,7
lokalnych usterek (zatamaniaggherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Niedopuszczalne jest waymsiwanie
jakichkolwiek zarysow& powierzchni znaku.

Na znakach w okresie gwaranc;ji, nadkam z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach4iom dopuszczagtdo 2 usterek
jak wyzej, o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku. Na powierzchni tej dopuszczadd 3 zarysowao szerokéci nie
wigkszej nz 0,8 mm i catkowitej diugéri nie wigkszej nz 10 cm. Na catkowitej diugeoi znaku dopuszczagshie wigcej niz 5 rys
szerokdci nie wigkszej nz 0,8 mm i diugéci przekraczajcej 10 cm - pod warunkieme zarysowania te nie znieksztalcagsci znaku.

Na znakach w okresie gwaranciji dopuszczad@ivniez lokalne uszkodzenie folii o powierzchni nie prasaajcej 6 mns kazde -
w liczbie nie wikszej niz pie¢ na powierzchni znaku matego léiedniego, oraz o powierzchni nie przekragezej 8 mnt kazde - w liczbie
nie wigkszej niz 8 na kadym z fragmentow powierzchni znakuzggo lub wielkiego (wjczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x
1200 mm.

Uszkodzenia folii nie magznieksztatcatresci znaku - w przypadku wygtowania takiego znieksztatcenia znak musi by
bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest epetvanie jakichkolwiek rys, sjajcych przez warstwfolii do powierzchni tarczy
znaku. W znakach eksploatowanych istnienie takystjest dopuszczalne pod warunkiem wystpujace w ich otoczeniu ogniska
korozyjne nie przekrogzwielkosci okreslonych ponke;j.

W znakach eksploatowanych dopuszczalne jestepgatanie co najwiej dwéch lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie
przekraczajcych 2,0 mm w kadym kierunku na powierzchni kdego z fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. \\kaola nowych oraz
w znakach znajdggych sé w okresie wymaganej gwarangidna korozja tarczy znaku nie seowystpowa.

Wymagana jest taka wytrzymatopofaczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o 90 przy promieniu tuku
zgiecia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

2.6.4 Obowijzujacy system oceny zgodrigi

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, ustistawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach buldoych [30] wyréb, ktory
posiada aprobat technicza maze by wprowadzony do obrotu i stosowania przy wykonywamobot budowlanych w zakresie
odpowiadajcym jego widciwosciom wytkowym i przeznaczeniu, jeli producent dokonat oceny zgodop wydat krajowy deklarac
zgodndci z aprobag techniczi i oznakowat wyréb budowlany zgodnie z obgavijacymi przepisami.

Zgodnie z rozporgzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierp@@04 r. [26] oceny zgodidoi wyrobu z aprobattechniczia
dokonuje producent, stogojsystem 1.

2.7. Materialy do montazu znakoéw

Wszystkie 4czniki metalowe przewidywane do mocowanigazy soly elementdéw konstrukcji wsporczych znakow §aliby,
listwy, wkrety, naketki itp. powinny by czyste, gtadkie, bezgnie¢, naderwa, rozwarstwié i wypuklych karbow.

taczniki mog by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikdakszanych lub paletach, w zat@sci od ich wielkaci.
taczniki powinny by ocynkowane ogniowo lub wykonane z materiatow odgoh na korozj w czasie nie krotszym hitarcza znaku i
konstrukcja wsporcza.

2.8. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Prefabrykaty betonowe powinny bgktadowane na wyréwnanym, utwardzonym i odwodniompdiczu. Prefabrykaty nafsy
uktad& na podktadach z zachowaniem grzitu minimum 10 cm midzy poditazem a prefabrykatem.

Znaki powinny by przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dataatdriatow dziatajcych korodujco i w warunkach
zabezpieczagych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt



3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vegkaie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w grunsigoistym,

— betoniarek przewmych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mbkr

— $rodkow transportowych do przewozu materiatéw,

— przewanych zbiornikbw na wog

— sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
4.2. Transport znakéw do pionowego oznakowania drég
Znaki drogowe nalgy na okres transportu odpowiednio zabezpiécigk aby nie ulegaty przemieszczaniu i w sposéb ni
uszkodzony dotarty do odbiorcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30M@O ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t naly wyznaczy:
— lokalizacj; znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawedzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa awaryjnego pgstoju
— wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.

Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakow ngleabezpieczyw taki sposéb, aby w czasie trwania i odbioru taobihiata
mozliwos$¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.

Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny bygodne z dokumentacprojektowvy.

Miejsce wykonywania prac nalg oznakowd, w celu zabezpieczenia pracownikow i kigayich pojazdami na drodze.
5.3. Wykonanie wykopow i fundamentoéw dla znakéw

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gowpowinien b§ dostosowany do gbokasci wykopu, rodzaju gruntu i
posiadanego spgii. Wymiary wykopu powinny biyzgodne z dokumentagcprojektows lub wskazaniami lzyniera.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, stupy, wgsiiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych, wimmny by¢ wykonane
zgodnie z dokumentagj ST.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchytka od pionu, nie wtej niz + 1 %,

— odchytka w wysokéci umieszczenia znaku, nieggej niz £ 2 cm,

— odchytka w odlegtéci ustawienia znaku od krawzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjmpegboju, nie wicej niz £ 5 cm,
przy zachowaniu minimalnej odlegf umieszczenia znaku zgodnie zazahikiem nr 1 do rozpogzizenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych wadmkechnicznych dla znakéw i sygnatéw drogowyctraremdzer bezpieczéstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na athg[25].

5.5. Oznakowanie znaku

Kazdy wykonany znak drogowy musi ndi@aklejory na rewersie naklegkzawierajca nastpujace informacje:
a) numeridat normy tj. PN-EN 12899-1:2005 [16],
b)  klasy istotnych wigciwosci wyrobu,
c) mieshc i dwie ostatnie cyfry roku produkciji
d) nazwe, znak handlowy i inne oznaczenia identyfijag producenta lub dostagesli nie jest producentem,
e) znak budowlany ,B”,
f) numer aprobaty technicznej IBDiM,
g) numer certyfikatu zgodroi i numer jednostki certyfikgpe;.
Oznakowania powinny liywykonane w sposoéb trwaty i wynay, czytelny z normalnej odledia widzenia, a catkowita
powierzchnia naklejki nie byta wksza n 30 cnf . Czytelngé i trwalosé cechy na tylnej stronie tarczy znaku nie powinpérizsza od
wymaganej trwalci znaku. Naklejk nalezy wykon& z folii nieodblaskowe;j.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1.Badania materialéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na bud@ewinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniaydw.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna By godna z ustaleniami zawartymi w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéwsthirczonych przez producentéw

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada Ocenbzévgnlkow




1 | Sprawdzenie od 5 do 10 badaz wybra- Powierzchng zbadé nieuzbrojonym okiem. Do ew.

powierzchni nych losowo elementéw w | sprawdzenia gbokasci wad wy¢ dostpnych narzdzi Wyniki bada
kazdej dostar- czonej partii | (np. liniatdw z czujnikiem, suwmiarek, mikrometrdip. | powinny by
) wyrobow licz-cej do 1000 _ . . zgodne z
2 Spra_wd,zenle elementéw Prze_prowadi_u unlwersalny_ml przyn;darr_u_ _ wymaganiami
wymiaréw pomiarowymi lub sprawdzianami (np. liniatami,

) - punktu 2
przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mozna zlect uprawnionej jednostce zbadanie §@isvosci dostarczonych wyrobow i
materiatéw w zakresie wymagg@odanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania robét najesprawdzé:
— zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumeniggjojektows (lokalizacja, wymiary znakoéw, wysokbzamocowania znakéw),
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodrmpunktem 2 i 5,
— prawidtowd¢ wykonania wykopow, zgodnie z punktem 5.3,
— poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkiedn
— poprawnd¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.4 i 5.5,
— zgodnd¢ rodzaju i grubéci blachy ze specyfikagj

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymis
a) szt. (sztuka), dla znakéw drogowych konwencjondiny@z konstrukcji wsporczych,
b) m? (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakévepstatych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty ikiywozytywne.

8.2. Odbidr ostateczny

Odbiodr robét oznakowania pionowego dokonywany pestasadzie odbioru ostatecznego.

Odbiér ostateczny powinien dyglokonany po catkowitym zakezeniu rob6t, na podstawie wynikéw pomiaréw i biada
jakosciowych okrglonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Przed uptywem okresu gwarancyjnego maleykona przeghd znakéw i wybrag grupe podd& badaniom fotometrycznym lica.
Pozytywne wyniki przegu i bada mog by¢ podstaw odbioru pogwarancyjnego.

Odbiér pogwarancyjny natg przeprowadzi w ciggu 1 miesica po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w ST

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy platriei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania@icego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— wykopanie starych stupkéw znakéw z tarczami
— wykonanie fundamentéw z ustawieniem stupkow
— zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w ST.

10. NORMY | PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy
1. PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odpogobpowtoki lakierowanej na dziatanie wody oraz ozzemie
nasikliwosci
10.2 Przepisy zwizane
2. Zajczniki nr 1 i 4 do rozporgizenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003prawie szczeg6towych warunkdéw technicznych

dla znakdw i
sygnatéw drogowych oraz udzer bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczanidnogach (Dz. U. nr 220, poz.
2181)



ou

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpni®02@. w sprawie sposobow deklarowania zggdnaryrobow budowlanych
oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dnr 198, poz. 2041)
Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada02 r. w sprawie aprobat technicznych oraz jedhostganizacyjnych
upowanionych do

ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz. 2497
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrdbbadowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)
State odblaskowe znaki drogowe i atizenia bezpiechstwa ruchu drogowego. ZalecenliM do udzielania aprobat technicznych
nr Z/2005-03-009



D - 07.07.01 SWIETLENIE DROG

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotyexce wykonania i odbioru
oswietlenia drogoweg@rzy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenttargewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robot na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaaanych z budow
oswietlenia i obejmuj:

» Kopanie rowéw dla kabli w sposébczny w gruncie kat. IlI

* Montaz uzioméw poziomych w wykopie ogdokasci do 0.8 m; kat.gruntu IlI

* Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowegpesakaci do 0.4 m

» Ukfadanie rur ochronnych z PCWsednicy do 110 mm w wykopie

» Ukfadanie kabli o masie do 1.0 kg/m w rowach kalylolvrecznie wraz z folj kablows niebieslg
szer.0,4m

e Zasypywanie rowéw dla kabli wykonanyaftenie w gruncie kat. IV

* Montaz i stawianie stupow @vietleniowych o masie do 300 kg

e Montaz wysiegnikéw rurowych o masie do 15 kg na stupie

e Montaz przewodow do oprawswietleniowych - wciganie w stupy, rury ostonowe i wysginiki przy
wysokdici latam do 10 m

* Montaz opraw @wietlenia zewgtrznego na wysigniku

* Montaz tabliczek bezpiecznikowych na konstrukcji

* Montaz gtowic kablowych - zarobienie na suchaka kabla Al 4zytowego o przekroju do 50

* mm2 na nagicie do 1 kV o izolacji i powtoce z tworzyw sztuczfy

* Uziomy ze stali profilowanej miedziowane o dtdgo3 m (metoda wykonania udarowa) - grunt kat.|ll

* Przygotowanie podi@ do zabudowania aparatéw - kuaiezne podsruby kotwowe w podteu

ez cegly - aparat 0 3-4 otworach magyjch

* Mocowanie na gotowym podia aparatéw o masie do 10 kg z&zowym rozebraniem i zi@niem
bez podiczenia (ilé¢ otworéw mocujcych do 4)

* Regulacja wysokiziowa na gotowym podia aparatéw o masie do 10 kg z&dowym rozebraniem i
zlozeniem bez podtzenia (ilé¢ otworéw mocujcych do 4)

» Badanie linii kablowej N.N.- kabel gytowy

» Badania i pomiary instalacji uziemiagj (pierwszy pomiar)

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Slup awietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bémamio w gruncie, siyca do zamocowania
oprawy @wietleniowej na wysokéei nie wiekszej ni 14 m.

1.4.2.Maszt dwietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona w gieirma pomog fundamentu, stiyca do
zamocowania oprawswietleniowych na wysokai powyzej 16 m.

1.4.3.Wysiegnik - element rurowyakczacy stup dwietleniowy z opraw.

1.4.4.0prawa éwietleniowa - urzdzenie stagce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strmiaswietinego
wysylanego przezrddio swiatta, zawierajce wszystkie niezjfuine detale do przymocowania i gegenia z
instalacy elektryczn.

1.4.5.Kabel - przewod wielaytowy izolowany, przystosowany do przewodzeniadpr elektrycznego, magy
pracow& pod i nad zienai.

1.4.6.Ustdj - rodzaj fundamentu dla stupovémoetleniowych.

1.4.7.Fundament - konstrukcjaelbetowa zagbiona w ziemi, stgca do utrzymania masztu lub szafy
oswietleniowej w pozycji pracy.



1.4.8.Szafa d@wietleniowa - urzdzenie rozdzielczo-sterownicze begmaminio zasilajce instalacje
oswietleniowe.

1.4.9.Dodatkowa ochrona przeciwpaemiowa - ochrona gzci przewodzcych dosgpnych w wypadku
pojawienia s} na nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.10.Pozostale okigenia podstawowe gszgodne z obowkzujagcymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.5.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudws OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania ustoju betonowego ,na rokro”
2.2.1.Szalowanie

Szalowanie powinno zapewnisztywnd¢ i niezmienné¢ ukladu. Szalowanie powinno &y
skonstruowane w sposob u#himiajagcy fatwy jego montai demonta. Przed wypetnieniem masetonowy
szalowanie powinno Iy sprawdzone, aby wykluczatlo wyciek zaprawy z mastomowej, meliwosé
znieksztalcé lub odchylé w betonowej konstrukcji.

2.2.2.Beton

Klasa betonu powinna Byzgodna z dokumentacjprojektovs lub wskazaniami leyniera, lecz nie
nizsza nt klasa B 30. Beton powinien odpowigdaymaganiom podanym w tablicy 1, wedtug PN-88/B-8®&2

[3].
Tablica 1. Wymagania dla betonu klasy B 30 wg [3]

Lp. Wiasciwosé Wartas¢
1 | Wytrzymald¢ gwarantowana betonu daiskanie, MPa 30
2 | Nasikliwos¢ betonu, % 5
3 | Odporné¢ betonu na dziatanie mrozu, stapi®rozoodporngci F 50

Sktadnikami betonugs cement, kruszywo, woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powinien¢ bgementem portlandzkim marki 35, odpowiady]
wymaganiom PN-88/B-30000 [6]. Cement powiniei dgstarczany w opakowaniach spelpigich wymagania
BN-88/6731-08 [22] i skladowany w dobrze wentyloweln, suchych i zadaszonych pomieszczeniach.

Kruszywo do betonu (piasek, grys) powinno odpowatagymaganiom PN-86/B-06712 [4].

Woda powinna byodmiany ,1”, zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32280 [

Domieszki chemiczne do betonu powinny Isyosowane, fi przewiduje to dokumentacja projektowa,
SST lub wskazania #yniera, przy czym w przypadku braku danych dodggzh rodzaju domieszek, ich dobor
powinien by dokonany zgodnie z zaleceniami PN-88/B-06250 [Rlmieszki powinny odpowiadaPN-85/B-
23010 [5].

2.3. Materialy stosowane przy uktadaniu kabli
2.3.1.Piasek

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powiniet by najmniej gatunku ,3”, odpowiadgjego
wymaganiom BN-87/6774-04 [24].

2.3.2.Folia

Folia shizaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechaniczrpewinna by folig kalandrowag z
uplastycznionego PCW o grum od 0,4 do 0,6 mm, gatunku |, odpowiagtajwymaganiom BN-68/6353-03
[21].

2.4. Elementy gotowe
2.4.1.Fundamenty prefabrykowane

Pod maszty i szafyswietleniowe zaleca sistosowanie fundamentéw prefabrykowanych wedtug
ustalér dokumentacji projektowej. Ogdlne wymagania doggezfundamentéw konstrukcji oklene g w PN-
80/B-03322 [1].



W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzayéd gruntowych, naky wykona
zabezpieczenie antykorozyjne wedtug SST, zgodrliestrukcja zabezpieczeprzed korozj konstrukcji
betonowych” [35].

Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywake na wyrdwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podtazu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.4.2.Rury betonowe

Rury betonowe powinny odpowiatlawymaganiom okrdonym przez BN-75/8971-06 [28]. Dla
wykonania ustojow pod stupywietleniowe zaleca sistosowanie rur typu RA 600 z betonu klasy B 10.

Skiadowanie rur betonowych powinno odbyvek na terenie utwardzonym z gwvoscia
odprowadzenia wod opadowych w pozycji wbudowania.

2.4.3.Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny dyvykonane z materiatow niepalnych, z tworzyw sztyah lub stali,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornyatdaiatanie tuku elektrycznego.

Rury wywane do wykonania przepustéw powinny lopstatecznie wytrzymate na dzialeg na nie
obcigzenia. Wrtrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsiwvygtadzajca ich powierzchnie dla
utatwienia przesuwaniaeskabli.

Zaleca sj stosowanie na przepusty kablowe rur z polichloskaylu (PCW) osrednicy wewntrznej
nie mniejszej i 90 mm. Rury powinny odpowiadavymaganiom normy PN-80/C-89205 [9].

Rury na przepusty kablowe nayeprzechowywé na utwardzonym placu, w nienastonecznionych
miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.4.4.Kable

Kable wywane do éwietlenia drég powinny spetniavymagania PN-93/E-90401 [17]. Zaleca si
stosowanie kabli 0 nagiiu znamionowym 0,6/1 kV, cztero- lubepiozytowych ozytach aluminiowych w
izolacji polwinitowej. Przekrégyt powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku reajm,
dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przgtypobocze i zwarciowe oraz skuteczciaochrony
przeciwporaeniowej w przypadku zerowania ochronnego.

Nie zaleca si stosowania kabli o przekroju gkszym niz 50 mnd.

Bebny z kablami naley przechowywa w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonychdprze
opadami atmosferycznymi i bezpednim dziataniem promieni stonecznych.

2.4.5.7r6dtaswiatta i oprawy

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inacejaley dla Gwietlenia drogowego stosowa
zrodtaswiatta i oprawy spetniace wymagania PN-83/E-06305 [15].

Ze wzgbdu na wysok skuteczné¢ swietlna, trwalcsé i statas¢ strumieniaswietlnego w czasie oraz
oddawanie barw, zalecasitosowanie wysokoptnych lamp sodowych,¢gtiowych lub réciowych z
halogenkami.

Oprawy powinny charakteryzowaie szerokim ograniczonym rozsytedwiatta. Ze wzgédow
eksploatacyjnych stosowaalezy oprawy o konstrukcji zamketej, stopniu zabezpieczenia przed wptywami
zewretrznymi komory lampowej IP 54 i klasochronndci .

Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i korppswinny by wykonane z materiatow
nierdzewnych.

Oprawy powinny b§ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturzeizsgej ni -5°C i
wilgotnaosci wzglednej powietrza nie przekraczagj 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-791®0).[

2.4.6.Stupy i maszty éwietleniowe

Stupy i maszty ewietleniowe powinny b§ wykonane zgodnie z dokumentagpjrojektova dla
konkretnego obiektu.

Dla cdwietlenia drdg, poza szczeg6lnymi przypadkami, nalosowa typowe stupy éwietleniowe
betonowe i stalowe unabwiajace zawieszenie opraw na wysékiol0 i 12 m oraz maszty o wysé&ib
zawieszenia opraw 16 i 18 m.

Stupy i maszty powinny przerieobcizenia wynikajce z zawieszenia opraw i wyghikow oraz
parcia wiatru dla Il i Ill strefy wiatrowej, zgodniz PN-75/E-05100 [12].

Kazdy stup powinien posiadav swej goérnej czci odpowiedniegrednicy rue stalovg dla
zamocowania wysggnika rurowego i ostony steowe;j.

W dolnej czsci stupy i maszty powinny posiaéliedm lub dwie wrgki zamykane drzwiczkami.



Whneka lub wreki powinny by¢ przystosowane do zainstalowania typowej tablitepiecznikowo-
zaciskowej, posiadagej podstawy bezpiecznikowe 25 A (wstd zaleznej od ilagci zainstalowanych opraw) i
cztery lub pé¢ zaciskéw do podtzenia dwdcliyt kabla o przekroju do 50 nfim

Stalowe stupy i maszty winny byvykonane ze stali profilowej St 3 SX i stali rurepR 35. Ich
powierzchnie wewgtrzne powinny by oczyszczone i powleczone wargtachronn z bitizolu o grubéci min.
120 um. Strona zewtrzna po oczyszczeniu |l stopnia powinng byalowana trzema warstwami farb;
antykorozyjn, podkladowy i nawierzchniow. Farba nawierzchniowa powinnadioloru szarego (mieszanina
koloréw 51 i 81 w stosunku 1:1).

Elementy powinny by proste w granicach dopuszczalnych odchytek podamydokumentacji
projektowej i PN-90/B-03200 [7]. Spoiny nie mpgykazywa peknigé, a otwory na elementydzace nie
powinny mie podniesionych kragdzi.

Sktadowanie stupéw i masztéwwietleniowych na placu budowy, powinnodya wyréwnanym
podtazu w pozycji poziomej, z zastosowaniem przektadekezvna mgkkiego.

2.4.7. Wysieggniki

Wysiegniki powinny by wykonane zgodnie z dokumentagirojektows lub SST. Jeeli dokumentacja
projektowa nie przewiduje inaczej, to natevysiegniki wykonywat z rur stalowych bez szwu 0 znaku R 35 i
srednicy zewntrznej od 60,3 do 76,1 mm. Grudécicianki rury nie powinna przekracz& mm.

Ramiona lub ramiwysiegnika powinno by nachylone poddem 5 stopni od poziomu, a ich wygi
powinien by zawarty od 1,0 m do 4,0 m. Wygniki powinny by dostosowane do opraw i stupow
oswietleniowych aywanych do éwietlenia drog.

Wysiegniki powinny by zabezpieczone antykorozyjnie powtokami malarskirnéwrytrz i
asfaltowymi wewagtrz rur, tak jak stupy i masztyswietleniowe.

Sktadowanie wyggnikdw na placu budowy powinno &y miejscu suchym i zabezpieczonym przed
ich uszkodzeniem.

2.4.8.Kapturek ostonowy

Kapturek ostonowy naky wykona zgodnie z dokumentagcprojektowy dla konkretnego wysgnika i
stupa dwietleniowego.

2.4.9.Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczlke bezpiecznikowo-zaciskaywnalezy wykona zgodnie z dokumentagcprojektow lub SST.
Tabliczka powinna posiadadpowiedni ilos¢ podstaw bezpiecznikowych 25 A oraz cztery lufg pi
zaciskow przystosowanych do pgeitenia dwoctiyt kabla o przekroju do 50 nfn

2.4.10.Szafa éwietleniowa

Szfa dwietleniowa powinna byzgodna z dokumentacprojektovs i odpowiada wymaganiom PN-
91/E-05160/01 [14], jako konstrukcja wolnogt na fundamencie betonowym prefabrykowanym o #éopn
ochrony IP 33. Szafa powinnadpgrzystosowana do sieci kablowej tak od stronylaa jak i odbioru i
wykonana na naptie znamionowe 380/220 V, 50 Hz.

Szafa éwietleniowa powinna skladasie z cztondw:

- zasilahcego dostosowanego do pgaitenia kabla o przekrojiyt do 120 mm, sktadajcego s z podstaw
bezpiecznikowych 200 A lulyé¢znika ecznego 200 A,

— odbiorczego sktadagego st z min. 6 pdl odptywowych, wypoganego w gniazda bezpiecznikowe BiGs 63
A i styczniki 200 A, ktére bezpgoednio whczap i wytaczap oswietlenie. Do podiczenia kabli odbiorczych,
czlon powinien posiadauniwersalne zaciskirubowe umaliwiajace przykeceniezyt o przekroju do 70
mn¥ bez tywania kaicowek kablowych,

— pomiarowego, sttycego do pomiaru energii elektrycznej,

- sterowniczego realizggego lokalne wymagania zawarte w dokumentacji ftojeej lub SST.

Ponadto szafaswietleniowa powinna umdiwia¢ wytgczanie czsci oswietlenia oraz pracw
pierscieniu sterowniczym ze sterowaniem zdalnym i migjggm.

Sktadowanie szafyswietleniowej powinno odbywasie w zamknétym, suchym pomieszczeniu,
zabezpieczonym przed dostawaniemksirzu i przed uszkodzeniami mechanicznymi.

2.4.11.Zwir na podsypk

Zwir na podsypk pod prefabrykowane elementy betonowe powinienkigsy co najmniej Il i
odpowiadé wymaganiom BN-66/6774-01 [23].

2.4.12 Kit uszczelniajcy



Do uszczelniania pgtzenia stupa z wysgnikiem i kapturkiem ostonowym mna stosowawszelkie
rodzaje kitdw spetnigice wymagania BN-80/6112-28 [20].

3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Og6Ine wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania cGwietlenia drogowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania swietlenia drogowego winien wyka&aic mozliwoscia
korzystania z nagpujacych maszyn i spetu gwarantujcych wiaciwa jakas¢ robot:

- zurawia samochodowego,

— samochodu specjalnego linowego z platfgirbhalkonem,

— wiertnicy na podwoziu samochodowym&edrem] 70 cm,

— spawarki transformatorowej do 500 A,

- zag:szczarki wibracyjnej spalinowej 70%h,

- recznego zestawéwidrow do wiercenia poziomego otworéw fb15 cm,

— urzgdzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronmychistniejcymi drogami.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjéalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw i elementéw éwietleniowych

Wykonawca przyspujacy do wykonania éwietlenia winien wykazasie mazliwoscia korzystania z
nastpujacychsrodkéw transportu:

— samochodu skrzyniowego,

— przyczepy diaycowej,

— samochodu specjalnego linowego z platfgirhalkonem,
— samochodu dostawczego,

— przyczepy do przewienia kabli.

Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny dyabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkamspa@ntu wydanymi przez wytwégalla poszczegoinych
elementow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma ob@ek sprawdzenia zgodém
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowgjzooceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna¢bgobrana w zalsosci od gkbokasci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod domehty prefabrykowane zaleca siykonywanie wykopéw
waskoprzestrzennychecznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyavanpowinno odpowiada
wymaganiom BN-83/8836-02 [25].

Wykopy pod stupy owietleniowe zaleca siwykonywa mechanicznie przy zastosowaniu wiertnicy na
podwoziu samochodowym.

W obu wypadkach wykopy wykonane powinny¢kyez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i
zgodnie z PN-68/B-06050 [2].

Wykop rowka pod kabel powinien &yzgodny z dokumentagcjprojektows, SST lub wskazaniami
Inzyniera. Wydobyty grunt powinien bysktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowkavipoy by
wykonane w sposo6b zapewniey ich stateczni.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniemawodpaddw atmosferycznych, nafepowierzchng
terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegey do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla rglelokon& gruntem z wykopu, bez zanieczysztZap. darniny,
korzeni, odpadkdéw). Zasypanie nafewykona warstwami grubgéci od 15 do 20 cm i za@gzcz& ubijakami
recznymi lub zagszczarly wibracyjry. Wskanik zagszczenia gruntu powinien wynos0,95 wediug BN-
77/8931-12 [26]. Zagszczenie naly wykonywa w taki sposéb aby nie spowodaivaszkodzé fundamentu
lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostey po zasypaniu fundamentu lub kabla, aplezplantowa w
poblizu lub odwieg¢ na miejsce wskazane w SST lub przezivera.

5.3. Wykonanie ustojow pod stupy fwietleniowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaciejjaley stosowd proste do wykonania ustoje

z wyciem rur betonowychl 60 cm dtugéci 1,0 m, z betonu B 10 i piasku.



Konstrukcja ustoju powinna uwzglnia¢ rodzaj gruntu, typ wysgnika i oprawy oraz powinna
wytrzymat parcie wiatru dla Il i Ill strefy wiatrowej. Gorreazesé konstrukcji ustoju powinna znajdowaie 10
cm pod powierzchgigruntu.

5.4. Montaz fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalgy wykona zgodnie z wytycznymi monta dla konkretnego fundamentu,
zamieszczonymi w dokumentacji projektowej.

Fundament powinien ldyustawiany przy pomocyzevigu, na 10 cm warstwie betonu B 10,
spetniajcego wymagania PN-88/B-06250 [3] lub zegczonegawiru spethiagcego wymagania BN-66/6774-
01 [23].

Przed jego zasypaniem nafesprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorapyjne
scianek i poziom gérnej powierzchni, do ktérej preigrdzona jest ptyta mocaga.

Maksymalne odchylenie gérnej powierzchni fundamertt poziomu nie powinno przekro&zy:1500,
z dopuszczalntolerancj rzednej posadowienia + 2 cm. Ustawienie fundamenplamie powinno bg
wykonane z dokladrigig + 10 cm.

5.5. Montaz masztow

Przed przyapieniem do montau masztu naley sprawdzt stan powierzchni stykowych elementéw
taczeniowych, oczyszczgj je z brudu, lodu itp. oraz stan powtoki antykafjoej, ktér w przypadku
uszkodzenia podczas transportu, aplezupené.

Maszt ustawiénalezy przy pomocy dwigu. Podczas podnoszenia masztu nalevrocic uwag, aby
nie spowodowaodksztalcenia elementéw lub ich zniszczenia.

Przed zdjciem z haka, ustawiany maszt powiniert agbezpieczony przed upadkiem.

Nakretki srub mocujcych maszt powinny liydokrecane dwustadiowo i trwale zabezpieczone przed
odkreceniem.

Odchytka osi masztu od pionu nie fedby¢ wicksza od 0,001 wysokoi masztu.

Po wykonaniu robt montawych naleéy sprawdzé stan powierzchni malowanych i w przypadku
miejscowych ubytkéw, uzupelhpowloke malugc zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowe]. Nie nalzy malowa przy temperaturze otoczeniasiej niz 5°C i wilgotnasci wzglednej powietrza
przekraczajcej 80%.

5.6. Montaz stupow

Stupy naley ustawig& dzwigiem w uprzednio przygotowane igsziowo wykonane ustoje. Spod stupa
powinien opiera si¢ na warstwie betonu marki B 10 wg PN-88/B-06250dR]bcci min. 10 cm lub na ptycie
chodnikowej o wymiarach 50 x 50 x 7 cm.

Gigbokas¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu zyaleykona wedtug dokumentacji projektowe;.

Odchyitka osi stupa od pionu, po jego ustawienie,maze by wigksza nk 0,001 wysokéci stupa.

Stup naley ustawia tak, aby jego weka znajdowata giod strony chodnika, a przy jego braku, od
strony przeciwnej rinadjezdzajace pojazdy oraz nie powinnadyotozona nkej niz 20 cm od powierzchni
chodnika lub gruntu.

5.7. Montaz wysiegnikéw

Wysiegniki nalezy montowa na stupach stegych przy pomocy #vigu i samochodu z balkonem.

Cze$¢ pionowy wysiegnika naley wsum¢ do oporu w rug znajdujca sie w gérnej cesci stupa
oswietleniowego i po ustawieniu go w pionie ngleinieruchomt go srubami, znajdujcymi si w
nagwintowanych otworach.

Zaleca sj ustawianie pionu wysgnika przy obgjzeniu go opraw lub cizarem réwnym Gizarowi
oprawy.

Pokczenia wysignika ze stupem natg chront kapturkiem ostonowym. Szczeliny pogdzy
kapturkiem ostonowym, wysgnikiem i rug wierzchotkows stupa, nalgy wypetnic kitem miniowym.

Wysiegniki powinny by ustawione poddem 90 stopni z doktadtoia * 2 stopnie do osi
jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdegt w tuku.

Nalezy dazy¢, aby czsci ukasne wysegnikow znajdowaty si w jednej ptaszczsnie réwnolegtej do
powierzchni éwietlanej jezdni.

5.8. Montaz opraw

Montaz opraw na wysignikach nalgy wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.

Kazdg oprave przed zamontowaniem nalepodhczyc do sieci i sprawdzijej dziatanie (sprawdzenie
za&wiecenia sj lampy).

Oprawy naley montowa po uprzednim wegnieciu przewodoéw zasilagych do stupow i
wysiegnikow.

Nalezy stosowa przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionejytami miedzianymi o przekrojayly
nie mniejszym ri 1 mnf.

llos¢ przewoddw zalna jest od iléci opraw.



Od tabliczki bezpiecznikowej do k@ej oprawy naley prowadzé po dwa przewody. Oprawy nale
mocowa na wysggnikach i gtowicach masztéw w spos6b wskazany ppreducenta opraw, po wprowadzeniu
do nich przewoddéw zasilkgjych i ustawieniu ich w pof@nie pracy.

Oprawy powinny b§ mocowane w sposGéb trwaly, aby nie zmieniaty swagiozenia pod wptywem
warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla Illidtrefy wiatrowej.

5.9. Uktadanie kabli

Kable naley uklada w trasach wytyczonych przez fachowezblyigeodezyjne. Uktadanie kabli
powinno by zgodne z normPN-76/E-05125 [13].

Kable powinny by uktadane w sposdb wykluczay ich uszkodzenie przez zginanie,cslanie,
rozcigganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie ipoa by mniejsza ni 0°C.

Kabel mana zgina jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pegingjiccia powinien by
mozliwie duzy, jednak nie mniejszy nil0-krotna zewetrzna jegasrednica.

Bezpdarednio w gruncie kable nafg uktada na gebokasci 0,7 m z doktadnixia + 5 cm na warstwie
piasku o grubgci 10 cm z przykryciem rowniel0 cm warsty piasku, a nagpnie warstw gruntu rodzimego o
grubagci co najmniej 15 cm.

Jako ochroe przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtatej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem,
nalezy uktada folie koloru niebieskiego szerokm 20 cm.

Przy skrzyowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z daoy, kabel naley uktada w
przepustach kablowych. Przepusty powinny bgbezpieczone przed przedostawanientgiich wrgtrza wody
i przed ich zamuleniem.

W miejscach skrzyowan kabli z istniejcymi drogami o hawierzchni twardej, zalecawykonywanie
przepustoéw kablowych metgdviercenia poziomego, przewidgj po jednym przeguie rezerwowym na
kazdym skrzyowaniu.

Kabel ut@ony w ziemi na catej swej diuga powinien posiadaoznaczniki identyfikacyjne.

Na mostach i wiaduktach kable nataiktada w spos6b zapewniggy:

— nienaruszaln& konstrukcji i nieostabienie wytrzymaic mechanicznej mostu lub wiaduktu,
— fatwos¢ uktadania, montau, kontroli, napraw i ochrankabli przed uszkodzeniami mechanicznymi w czasie
prac zwjzanych z napragvi konserwacj konstrukcji.

Zaleca sj przy latarniach, szafieswietleniowej, przepustach kablowych; pozostawieBienetrowych
zapasow eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej naky pomierzy rezystangj izolacji poszczeg6inych odcinkéw kabla
induktorem o nagciu nie mniejszym i 2,5 kV, przy czym rezystancja nie pgoby¢ mniejsza ni 20
Moméw/m.

Zblizenia i odlegtéci kabla od innych instalacji podano w tablicy 2.

Tablica 2. Odlegiéci kabla sygnalizacyjnego od innych geizen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna
Lp. Rodzaj urzdzenia podziemnego odlegtaic w cm

pionowa przy| pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu
1 | Kable elektroenergetyczne na reap o5 10
znamionowe sieci do 1 kV
2 | Kable elektroenergetyczne na raje 50 10
znamionowe sieci wasze nk 1 kV
3 | Kable telekomunikacyjne 50 50
4 | Rurocygi wodocihgowe,sciekowe, cieplne, 50" 50
gazowe z gazami niepalnymi
5 | Rurocigi z cieczami palnymi 50 100
6 | Rurocigi z gazami palnymi wg PN-91/M-34501 [18]
7 | Czsci podziemne linii napowietrznych (ustoj, ) 80
podpora, odgizka)
8 | Sciany budynkéw i inne budowle, np. tunele, ) 50




| | kanaly

*) Nalezy zastosowaprzepust kablowy.
5.10. Montaz szafy dwietleniowej

Montaz szafy dwietleniowej naley wykona wedtug instrukcji montau dostarczonej przez producenta
szafy i fundamentu.

Instrukcja powinna zawie¢avskazéwki dotyczce montau i kolejnaci wykonywanych robét, a
mianowicie:

- wykopow pod fundament,

- monta fundamentu,

— ustawienie i zamontowanie szafy na fundamencie,

— wykonanie instalacji ochrony przeciwpaemiowej,

— podhczenie do szafy kablisietleniowych i sterowniczych,
— zasypanie wykopu i roboty wykozeniowe.

5.11. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwparaiowe] dla instalacji @ietleniowej, do czasu ukazanig si
nowych przepiséw, mi@ by stosowany jako zerowanie lub uziemienie ochronne.

Jest to uzalmione od istnigjcego systemu zastosowanego w konkretnej siecazgs| sza§
oswietleniows, oraz od warunkow technicznych praytenia wydanych przez zaktad energetyczny.
5.11.1.Zerowanie

Zerowanie polega na peizeniu czsci przewodzcych dosgpnych z uziemionym przewodem
ochronnym PE lub ochronno-neutralnym PEN i powachun w warunkach zaktoceniowych adienie
zasilania.

Dodatkowo przy szafieswietleniowej, na kacu linii oswietleniowej i na kécu kazdego odgafzienia
o diugdici wiekszej nk. 200 m, nalgy wykona uziomy, ktérych rezystancja nie aeprzekracz&5 omow.

Zaleca sj wykonywanie uziomu gtowego z uyciem petow stalowych 0 20 mm, nie
krétszych nk 2,5 m, padczonych bednagkocynkowan 25 x 4 mm.

Uziom z zaciskami zerowymi znajdoymi sk w szafie dwietleniowej i latarniach, nahy taczy¢
przewodami uziomowymi o przekrojach nie mniejszgdnprzekroju uziomu poziomego.
5.11.2.Uziemienie

Uziemienie polega na pmizeniu czsci przewodacych dostpnych z uziomami w spos6b powogley
samoczynne odtzenie zasilania, w warunkach zaktéceniowych

. Zaleca si wykonywanie uziomu tamowego, ukfadaic w jednym rowie z kablemswietleniowym,
bednark ocynkowan 25 x 4 mm, ktéra nagbnie powinna b§ wprowadzona do wik latam, masztéw i szafy
oswietleniowej i pojczona z zaciskami ochronnymi. Zaciski te mogpetnid réwniez role zaciskow
probierczych.

Ewentualnegczenie odcinkéw bednarki nalewykonywa: przez spawanie.

Bednarka w ziemi nie powinna byktadana ptycej 1i0,6 m i powinna b§zasypana gruntem bez
kamieni,zwiru i gruzu.

Od zaciskéw ochronnych do elementéw przewgogieh dosgpnych, naley uktada& przewody
miedziane o przekroju nie mniejszynz @,5 mnf.

Przewody te powinny lgychronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczerigian wykopu powinno biyzgodne z dokumentagcprojektovy i
SST.

Po zasypaniu fundamentéw, ustojow lub kabli makprawdzé wskaznik zag:szczenia gruntu wg p.
5.2 oraz sprawdzisposéb usugcia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty i ustoje

Program badapowinien obejmowasprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wygdu zewgtrznego oraz
wytrzymatasci.

Parametry te powinny bygodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gktgwej oraz
wymaganiami PN-80/B-03322 [1] i PN-88/B-30000 [Bbnadto naley sprawdzt doktadnd¢ ustawienia w
planie i rzdne posadowienia.

6.4. Latarnie i maszty éwietleniowe
Elementy lataft i masztéw powinny hyzgodne z dokumentacprojektovg i BN-79/9068-01 [30].
Latarnie i maszty @vietleniowe, po ich montau, podlegaj sprawdzeniu pod wzglem:

— dokladndci ustawienia pionowego stupéw,



- prawidlowasci ustawienia wysignika i opraw wzgidem osi éwietlanej jezdni,

— jakaosci polgczen kabli i przewod6w na tabliczce bezpiecznikowo-gkoivej oraz na zaciskach oprawy,
— jakosci polgczen srubowych stupdw, masztéw, wyginikdw i opraw,

— stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkiddneentow.

6.5. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakezeniu robot kablowych nalg przeprowadzi nastpujace pomiary:
- glebokasci zakopania kabla,

- grubadici podsypki piaskowej nad i pod kablem,
- odlegtaci folii ochronnej od kabla,
- rezystancji izolacji i gjgtosci zyt kabla.

Pomiary naley wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, za vgtiiem pomiaréw rezystancji i
ciggtosci zyt kabla, ktére naley wykonywa dla kazdego odcinka kabla.

Ponadto naley sprawdzé wskaznik zag:szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadndami.
6.6. Szafa éwietleniowa

Przed zamontowaniem najesprawdz, czy szafa éwietleniowa lub jej cgsci odpowiadaj tym
wymaganiom dokumentacji projektowej, ktérych spefé mae by stwierdzone bezaycia narzdzi i bez
demontau podzespotow.

Sprawdzeniem natgy obja¢ jakas¢ wykonania i wykaéczenia, a zwlaszcza:

— stan pokry antykorozyjnych,
- ciggtos¢ przewoddw ochronnych i ich pagizenie do wszystkich metalowych elementow gogygh znalec¢
sie pod napciem,
- jakos¢ wykonania pajczer w obwodach gtéwnych i pomocniczych,
— jakos¢ konstrukcij.
Po zamontowaniu szafy na fundamencie hatprawdzt:
— jakos$¢ polgczen srubowych pomgdzy fundamentem a konstrukcgzafy,
— stan powtok antykorozyjnych,
— jakos$¢ polgczen kabli zasilagcych odptywowych i sterowniczych,
zgodnd¢ schematu szafy ze stanem faktycznym. Schematpiakinien by zamieszczony na widocznym
miejscu wewntrz szafy.
6.7. Instalacja przeciwporaeniowa

Podczas wykonywania uzioméwémaowych naley wykona pomiar gébokasci utozenia bednarki oraz
sprawdzé stan padczer spawanych, a po jej zasypaniu, sprawaeskaznik zag:szczenia i rozplantowanie
gruntu.

Pomiary g¢bokdsci utozenia bednarki naly wykonywa: co 10 m, przy czym bednarka nie powinna
by¢ zakopana ptycej ni60 cm.

Wskaznik zag:szczenia gruntu powinien ygodny z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych natevykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie
mog by¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji projektowej lub SST.

Po wykonaniu instalacjiswietleniowej naley pomierzy (przy zerowaniu) impedancjett
zwarciowych dla stwierdzenia skuteczoiozerowania.

Wszystkie wyniki pomiarow naky zamieci¢ w protokéle pomiarowym ochrony przeciwpgeaiowe;.
6.8. Pomiar natzenia gwietlenia

Pomiary naley wykonywa: po uptywie co najmniej 0,5 godz. odaekenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny bywyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary apleykonywa przy suchej i
czystej nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszygkichkolwiek obiektdw obcych, magych znieksztatci
przebieg pomiaru. Pomiaréw nie nalerzeprowadzépodczas nocy kstycowych oraz w ztych warunkach
atmosferycznych (mgtdniezyca, unosacy sk kurz itp.). Do pomiarOw naky uzywaé przyrzdow
pomiarowych o zakresach zapewn@jch przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% cddaiji aa
danym zakresie.

Pomiary nagzenia gwietlania naley wykonywa za pomog luksomierza wypos@nego w urzdzenie
do korekgciji ktowej, a elementwiatioczuty powinien posiadaurzadzenie umeliwiajace dokladne
poziomowanie podczas pomiaru.

Pomiary naleéy przeprowadzadla punktéw jezdni, zgodnie z PN-76/E-02032 [10].

6.9. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga ustalonych w odpowiednich punktach OST zostanzez
Inzyniera odrzucone.

Wszystkie elementy rob6t, ktére wykagadstpstwa od postanowheOST zostagrozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy dla linii kablowej jest metr, a dla latarni, masati szaf gwietleniowych jest
sztuka.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykopy pod fundamenty i kable,
— wykonanie fundamentéw i ustojow,
— ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
— wykonanie uzioméw tamowych.
8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robot
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobaaany przygotowd oprocz dokumentow
wymienionych w punkcie 8.5 OST D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne”:
— geodezyjn dokumentagj powykonawca,
— protokoty z dokonanych pomiaréw skutecztizerowania zastosowanej ochrony przeciwpengéowej.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m linii kablowej lub 1 szt. latarni, masetdb szaf dwietleniowych obejmuje odpowiednio:
- wyznaczenie robét w terenie,
- dostarczenie materiatow,
- wykopy pod fundamenty lub kable,
- wykonanie fundamentow lub ustojow,
- zasypanie fundamentow, ustojow i kabli, ggarzenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezieaigmiaru
gruntu,
— monta masztéw, stupdw, wysinikdéw, opraw, szafy avietleniowej i instalacji przeciwposaniowej,
— ukladanie kabli z podsypk zasyplg piaskow oraz z foli ochronn,
— podhczenie zasilania,
— sprawdzenie dziatanigwietlenia z pomiarem natenia éwietlenia,
— sporadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,
- konserwacja urgdzen do chwili przekazaniaswietlenia Zamawiajcemu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie najgptnene. Fundamenty
konstrukcji wsporczych
2. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wyméagw zakresie
wykonywania bad@przy odbiorze
3. PN-88/B-06250 Beton zwykly
4. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikamkrelenia
6. PN-88/B-30000 Cement portlandzki
7. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczestetyczne i projektowanie
8. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda dtwbéw i zapraw
9. PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego gdbrku winylu
10. PN-76/E-02032 @vietlenie drég publicznych
11. PN-55/E-05021 Usrlzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie giatincsci
przewodow i kabli
12. PN-75/E-05100 Elektroenergetyczne linie naptnane. Projektowanie i
budowa
13. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kaldoRrojektowanie i budowa



14. PN-91/E-05160/01  Rozdzielnice i sterownic&aoimaptciowe. Wymagania
dotyczce zestawbéw badanych w petnym i niepetnym zakresie
bada typu

15. PN-83/E-06305 Elektryczne oprawgmietleniowe. Typowe wymagania i
badania

16. PN-79/E-06314 Elektryczne oprawgmietleniowe zewstrzne

17. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i aligacyjne o izolacji i
powtoce polwinitowej na nagtie znamionowe nie
przekraczajce 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na ocipi
znamionowe 0,6/1 kV

18. PN-91/M-34501 Gazagi i instalacje gazownicze. Skraywania gazogigow
z przeszkodami terenowymi. Wymagania

19. PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odpérna naraanie
mechaniczne. Wymagania i badania

20. BN-80/6112-28 Kit miniowy

21. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczoglastycznionego
polichlorku winylu suspensyjnego

22. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowy/an

23. BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzdnogowych.Zwir i
pospotka

24. BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne do nawierzchaogowych. Piasek

25. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zeriiilymagania i badania
przy odbiorze

26. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu

27. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Riytimemne

28. BN-83/8971-06 Rury beZaieniowe. Kielichowe rury betonowezélbetowe
WIPRO

29. BN-89/8984-17/03  Telekomunikacyjne sieci miejscolhiaie kablowe. Ogélne

30.

BN-79/9068-01

wymagania i badania.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elety konstrukcji
wsporczych éwietleniowych i energetycznych linii
napowietrznych

10.2. Inne dokumenty

31.Przepisy budowy ugrdzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1980 r.

32.Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Material®udowlanych w sprawie bezpiedstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robo6t budowlano-nmaotvych i rozbiérkowych. (Dz.U. Nr 13 z dn.
10.04.1972r.)

33.Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmvd-montaowych - Cz$¢ V. Instalacje elektryczne,
1973r.

34.Rozporadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. vasfie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadé urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony pwpecazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn.
26.11.1990r.)

35.Instrukcja zabezpiectigprzed korozj konstrukcji betonowych, nr 240, ITB 1982 r.



D.08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkaryania i odbioru robét (ST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z ustawieniem krawanikéw betonowych przy budowie ulicy Mtynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rzgtwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @twymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z ustawieniem krawanikow
betonowych:
¢ Krawezniki betonowe uliczne o wym. 15x30 cm na tawie e kl.C12/15 o przekroju 0,058m2
«  Krawezniki betonowe najazdowe o wym. 15x22 cm na tawieparem o przekroju 0,058m2. Kreimiki zjazdéw
bramowych.
«  Krawezniki betonowe uliczne skay o wym. 15x22-30 cm na tawie z betonu kl.C12/J&ze- kroju 0,058m2
¢ tawa betonowa kl.C12/15 z oporem pod kgamiki o przekroju 0,058m2

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagdvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysfpieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dmegiejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym ghigm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdzn w skfad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocihgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Catai¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osgidronostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowa uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robdét — &wenik budowy przed
przysgpieniem do robét jest zoboywany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdeenia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003Dz(U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysta z zasad BHP podanych dla poszczegdinych rob6t aporadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt mddaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zahy¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy daie, wyspy kierujce oraz
nawierzchnie drogowe.

1.6.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w ST
D.M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgzce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie: 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paev ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materialy do wykonania tawy pod kraimiki.



2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy kraveznikéw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zaleznosci od ksztattu przekroju poprzecznego ramié sk nastpujace rodzaje kragznikéw betonowych:
- prostokatne §ciete - rodzaj ,a”,
- prostoktne - rodzaj ,b".

2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kragznikéw betonowych, rozidia st odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy;
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawezniki betonowe dzieli gina:
- gatunek 1 - G1
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia kra#nika betonowego ulicznego (U), prositikegoscigtego (a), jednowarstwowego (1) o wymiarach
20 x 30 x 100 cm, gat. 1: Ua-1/20/30/100 BN-80803/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztatt kravgznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vayynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikbw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraunikéw betonowych podano w tablicy 2.
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Rys. 1Wymiarowanie kraweznikéw

Tablica 1. Wymiary kraeznikdw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikow, cm




Kraweznika | kraweznika | b h c D r
20 30 min. 3 min. 12
U a 100 | 45 | 50 | max.7 | max.15 1.0
15 20
D b 100 12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegmikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12

b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikéw betonowych powinny léybez rys, pknigé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementow powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], pogvinny
przekraczé wartdici podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktaikdéw betonowych

Dopuszczalna wielkd wad
Rodzaj wad i uszkodzae i uszkodzé
Gatunek 1 | Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikdw w mm 2 3

Szczerby i uszkodzenia | ograniczajcych powierzchnie gorne

krawedzi i naray (scieralne), mm niedopuszczalne

ograniczajcych pozostate powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegrage wedtug typéw, rodzajow,
odmian, gatunkow i wielkii.

Krawgzniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyalymiarach: grub&@ 2,5 cm,
szerokd¢ 5 cm, dugéé min. 5 cm wigksza nk szerokéc¢ krawgznika.

2.4.4.Beton i jego sktadniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikow

Do produkciji krawznikow naley stosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 30. W przypadkikesyywania krawznikow
dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa krganikéw powinna by wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasie:
— nasikliwoscig, ponizej 4%,
- $cieralngcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gat@kd mm,
- mrozoodpornécia i wodoszczelngia, zgodnie z normPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement
Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezszej niz ,32,5” wg PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinnailagodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3 . Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].Kruszywo najeprzechowywé w warunkach zabezpieczajch je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywamgch asortymentow, gatunkéw i marek.

2.4.4.4 \Woda
Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].



2.5. Materialy na podsyple¢ i do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementoiaskowej
PN-B-06711 [4].Cement na podsypikdo zaprawy cementowo-piaskowej powinierg bgmentem portlandzkim klasy nie mniejszej ni
»32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].Woda powinn& lagimiany , 1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kraginiki nalezy stosowa, dla:
a) fawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-06250][Xt6rego sktadniki powinny odpowiadaé wymaganiom punktu 2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c) tawy tluczniowej - tluczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgoiywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw plytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
deskowa

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagagidmme” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikdéw

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemwsszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warsie
powinna wystawépozascianysrodka transportowego waej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi materiatami. Podczas transportu kruszyesipny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed
rozpyleniem.Mags zalewowy nalezy pakowa w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@sioidbywa si¢ w warunkach
zabezpieczapych przed uszkodzenienghinéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D.M-Q0@Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod fawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].Wymiary wykopu powinny aegad& wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerolkkei dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta podggewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno iyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich malstosowd szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezgmdnio w korycie powinien
by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czyrema
stosowé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemasg zalewowy.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikow

Swiatto (odlegtdé gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a
w przypadku braku takich ustalpowinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach stgpwych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”
scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub ziszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana piaskiemvirem,
ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnytarasnie ubitym.



Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujessina podsypce z piasku lub na podsypce cementoagkqivej 0
grubcici 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypetnianie spoin

Spoiny krawgznikOw nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny naley wypenic zwirem, piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskosy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kegwikow zapraw cementowo-piaskoavstosuje i
wytacznie do krawznikdéw ustawionych na tawie betonowej.Spoiny keamikOw przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.
Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury kpaniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpanach zalanych
zapravy nalezy zalewa co 50 m bitumiczn mag, zalewowy nad szczeligp dylatacyjry fawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbipiet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikdw

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania materiatdw przeznaczonych do ustawiemiagnikow
betonowych i przedstawiwvyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkadze
wystepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3nRoy dtugdci i gicbokasci uszkodzé
nalezy wykon& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow pglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub ¢my zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzéaiéw prostych w narzach elementéw wykonujeesi
przez przytaenie lgtownika do badanego nai zmierzenia odchytek z dokfadiwy do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostalych materialow stosowanych przgwiahiu krawgznikdw betonowych powinny obejmowavszystkie
wiasciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod tgw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiaa na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie poditea powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiznego gornej powierzchni taw z dokumentggjojektove.
Profil podtwny gérnej powierzchni tawy powinien bggodny z projektowanniwelety. Dopuszczalne odchylenia mpgynost +
1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary faw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nada 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wyngsz
- dla wysokdci *+ 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokgxi projektowane;j.
c) Rowna¢ gornej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytéenie w dwdch punktach, naide 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gormy powierzchni tawy i przytazomg tatg nie maze przekracza lcm.
d) Zagszczenie taw.
Zag:szczenie taw badagsiv dwéch przekrojach na kde 100 m. Lawy zéwiru lub piasku nie magwykazywa sladu uradzenia
zag:szczagcego.
tawy z tlucznia, badane prolwyjecia poszczegdlnych ziarn tlucznia, nie powinny palaivna wygcie ziarna z tawy.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kraggnikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia= 1 cm na kade 100 m ustawionego
kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzayeznika od niwelety projektowanej, ktére wynasiL cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,

c) roéwnas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przytnie w dwdch punktach naide 100 m krawznika,
trzymetrowej taty, przy czym preit pomiedzy gorrny powierzchni kraweznika i przytazong tatg nie maze przekraczal cm,

d) dokladna¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetione catkowicie na pedrgigbokasé.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego kraimika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengggjojektovs, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypozytywne.
Odbiér robét w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukd)P-T14, z péniejszymi zmianami, wydana przez
GDDP w Warszawie.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podleggj
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraanika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikéw na podsypce (cementowo-piaskowej),
- wypehienie spoin kraginikow zapravy,
- ew. zalanie spoin mazalewowg,
- zasypanie zewtrznejsciany krawgznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1 PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2 PN-B-06250 Beton zwykly
3 PN-B-06251 Roboty betonoweslbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&tonzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyste
6 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutollie pomiaru cech geometrycznych
7 PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndherao nawierzchni drogowycBwir i mieszanka
8 PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaeawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ao nawierzchni drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
11. PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betondapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw icdeisk tramwajowych.
Wspélne wymagania i badania
15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw ideisk tramwajowych.
Krawezniki i obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odibio

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED),



D.08.02.02. CHODNIKI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekaiyania i odbioru rob6t (STysvymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem chodnikéw z brukowej kostkomewej drogowych przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt. 1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z&anych z wykonaniem nawierzchni chodnikéw:

-z kostki brukowej betonowej szarej gr. 6 cm nagypde cementowo - piaskowej 1 : 4 gr. 5 cm verastawieniem obrzgy
betonowych 6x20 cm na fawie betonowej z oporenCkR/15 o przekroju 0.035%ndodatkow warstwa podsypki z piasku gr. 5
cm

-z piyt betonowych 40x40 cm gr. 5 cm przed praiemi dla pieszych — piyty z wypustkami (uszorstr@p na catej szerokoi
przepé

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodocihgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja robot, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym ghtgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie narusgawtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgdan w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbfieniu do sieci
wodocigowej roboty ziemne prowadazigcznie.

Catas¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidronostu powierzg§ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robét — &rarik budowy przed przyspieniem
do robét jest zobowrany sporadzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozpdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzystda z zasad BHP podanych dla poszczeg6inych robotozparadzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczcs bezpieczéstwa i  ochrony zdrowia”. Obowzkiem wykonawcy jest
zapewnienie przé&gia dla pieszych . Zaky¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana miemetod wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka
jednowarstwowa.

1.6.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjam definicjami
podanymi w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt.1

1.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padev ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa — wymagania

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikiosikowej w budownictwie drogowym jest posiadaapgobaty technicznej,
wydanej przez uprawniarjednostk.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny
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Struktura wyrobu powinna KByzwarta, bez rys, gknie¢, plam i ubytkédw. Powierzchnia gorna kostek powiroyd réwna i szorstka, a
krawedzie kostek rowne i proste, vekhigcia nie powinny przekracz& mm dla kostek o grubo < 80 mm.

2.2.3.Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje lsétonowy kostlke brukowg o grubdci 60 mm. Kostki o takiej grukci s3 produkowane w
kraju.
Tolerancje wymiarowe wynogz

— nadtuggci +3 mm,
— na szerokéci +3 mm,
= na grubdci +5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju $aary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i gmowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny néieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kobtelkowych

Lp. Cechy Warté¢
1 | Wytrzymaidé¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasikliwos¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wtej niz 5
3 | Odpornéé¢ na zamraanie, po 50 cyklach zanm#ania, wg PN-B-06250 [2]:
a) ekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie ydej niz 5
c) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymatd
prébek nie zamganych, %, nie wicej niz 20

4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieosj niz

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naty stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesréj ni ,32,5”. Zaleca si stosowanie
cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiaganaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowad kruszywa mineralne odpowiagaeg wymaganiom PN-B-06712 [3]. Uziarnienie kruszywaimno by ustalone w
recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, pi@gzonych parametrach wymaganych dla produkowanegolbwyro

2.3.3.Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkciji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikow,artnie z receptlaboratoryjn.
Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wiksz wytrzymatdi¢, mniejsza nasiakliwosé i wigksz odporndé na niskie temperatury i
dziatanie soli. Stosowane barwniki powinny zapeviastce trwate wybarwienie. Powinny toddyarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@nsic rgcznie.

Jeili powierzchnie s duze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i kolor, mgna stosowé&mechaniczne ugrzenia uktadajce. Uradzenie
sklada s} z wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezagtago do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsosiéch utaenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje giibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagagiélre” pkt 4.
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4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uldagl § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyndeittbetonu min. 0,7
wytrzymataici projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie specjalnegatzenie pakuje je w fajii spina tama stalows, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszongmest

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D.M-Q0@Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podia powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamilipenymi i poprzecznymi oraz zgodnie z
wymaganiami podanymi w ST D-04.01.01 ,Koryto wragrpfilowaniem i zagszczeniem podi@”. Wska&nik zag:szczenia koryta nie
powinien by mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctorazeliedokumentacja projektowa nie oki@inaczej, to nawierzchgi
chodnika z kostki brukowej maa wykonywa bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o WWR5 [6] w uprzednio wykonanym
korycie.

5.3. Podsypka

Na podsyplk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3]. Grufdopodsypki po zagszczeniu powinna zawiera
sie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinnawilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odgczajgca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chddnprzewidziana jest warstwa @dgapca, to jej wykonanie powinno bygodne z
warunkami okrélonymi w ST D-04.02.01 ,Warstwy ogszapce i odcinajce”.

5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na rénorodna¢ ksztattdw i koloréw produkowanych kostek, #we jest utzenie dowolnego wzoru - wcggej ustalonego w
dokumentac;ji projektowej lub zaakceptowanego ptagyniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostk
nalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.
Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych
lub mechanicznych i przygii¢ do ubijania nawierzchni chodnika. Do ubijaniazaieego chodnika z kostek brukowych, stosuge si
wibratory ptytowe z ostonz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek prze@tagzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie rglerowadzé
od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczanie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywac walca. Po ubiciu nawierzchni najeuzupeiné szczeliny
materiatem do wypetnienia i zamdéenawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymagdegnacji - mae by zaraz
oddany do gytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogblpiet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawigdzzy producent kostek brukowych posiada aprotesthnicza.
Pozostate wymagania olteno w ST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brukgwetonowej”.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie podi@

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodnioz dokumentagj projektows i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynasdia:
— glebokdsci koryta:
— o0 szerokéci do 3 m:i+ 1 cm,
— 0 szerokéci powyzej 3 m: £ 2 cm,
— szerokdci koryta:+ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétioi wymaganych spadkéw poprzecznych i padiich polega na stwierdzeniu zgodoioz
dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowisi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygbolega na stwierdzeniu zgoded wykonania z
dokumentagj projektowy oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtovégi ubijania (wibrowania),
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— sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przytly desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rowrigi chodnika

Sprawdzenie réwrizi nawierzchni przeprowadéaaalezy tata co najmniej raz na kae 150 do 300 futozonego chodnika i w miejscach
watpliwych, jednak nie rzadziej hraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny gwaepod tat 4 m nie powinien przekraczal,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu poditnego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezry za pomog niwelacji, bionc pod uwag punkty charakterystyczne, jednak nie
rzadziej nk co 100 m. Odchylenia od projektowanej niweletydrika w punktach zatamania niwelety nie m@gzekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalery szablonem z poziomigco najmniej raz na kde 150 do 300 frchodnika i w
miejscach wtpliwych, jednak nie rzadziej aico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanpegblu wynosa + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@\@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowesjtki betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D.M-00@(Mlymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggaiojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

Odbiér robét w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukd)P-T14, z péniejszymi zmianami, wydana przez
GDDP w Warszawie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatriai podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” Bkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frthodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta
— wykonanie podsypki i podbudowy,
— ulozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczagieralngci na tarczy Boehmego
PN-B-06250 Beton zwykty
3.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5 PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonaapraw
6 BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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D.08.03.01. OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejkaryania i odbioru robét (ST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru robot zwjzanych z ustawieniem betonowego obe&® wym. 6x20 na tawie betonowej z oporem z betkinC12/15 z
wypelnieniem spoin zaprayweementow przy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji @hwymienionych w pkt. 1 .
1.3. Zakres robét obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét asanych z ustawieniem obeaebetonowych,
chodnikéw, w tym:
- 0 wymiarach 6x20 cm na tawie betonowej z oporenetotu kl. 12/15 o przekroju 0.035 m transportem betonu do miejsca
wbudowania

1.4. Informacja o terenie budowy.

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Miynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje sk z ulica nastpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- sie¢ wodochgowa,

- sie¢ kanalizacyjna

1.5. Organizacja rob6t, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca oznakuje odcinek dmygiejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym gltgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowad#i w liniach rozgraniczagych pas drogowy, nie naruszajwtasndci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgadzn w sklad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zbleniu do sieci
wodochgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calai¢ robét prowadzi pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osjidronostu powierzg uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie rob6t oznakowa uzgodnieniu z inwestorem. Wykonawca robo6t — &wenik budowy przed
przysgpieniem do robét jest zoboywany sporgdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgpdegnia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003Dz(U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzysté z zasad BHP podanych dla poszczegdinych rob6t apor@dzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt midaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacje dotyczca bezpieczéstwa i ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zahy¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zast@ane w projekcie nie wptymegatywnie narodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzajce jednostronnie lub dwustronni@gi komunikacyjne od
terendw nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.6.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjappodanymi w ST
D.M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.7. Ogélne wymagania dotycgzce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie: 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03}8]L
— beton kl. C12/15 do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe — klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznie st dwa rodzaje obrzs:
— obrzeze niskie - On,



— obrzere wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodz# oraz odchytek wymiarowych obrzz dzieli s¢ na:

— gatunek 1 -Gl1,
— gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia betonowego obezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2®xcih gat. 1:

obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].
2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympargano w tablicy 1.

I
I
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Rysunek 1. Ksztaltt betonowego
Tablica 1. Wymiary obrzsy
Rodzaj Wymiary obrzey, cm

Obrzea 1 B h r
o 75 6 20 3
n 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obgzepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw okinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12

b, h t3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olagze

obrzeza chodnikowego

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatart&jawedzie elementow

powinny by rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgaizi elementéw nie powinny przekracaaartaici podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Rodzaj wad i uszkodsae

Dopuszczalna wielksé
wad i uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2

gtebokas¢, mm, max

Wklgstas¢ lub wypuktas¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
iSlngzEgz;Z/enia ograniczajcych powierzchnie gérnddieralne) niedopuszezalne
krawedzi i naray ograniczajcych pozostale powierzchnie:
liczba, max 2 2
Dlugos¢, mm, max 20 40
6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug rodzajéw i gatunkéw.



Betonowe obrza chodnikowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamyerymiarach co
najmniej: grubéc¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wiksza ni szeroké¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego sktadniki
Do produkciji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy
Zwir do wykonania tawy powinien odpowiagl&ymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganRiiB-11113 [6]. Materiaty do
zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowtadgmaganiom podanym w ST D-08.01.01 ,Krganiki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego spuzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagawgialme” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewa:one dowolnymirodkami transportu po egjni¢ciu przez beton wytrzymadoi
minimum 0,7 wytrzymatéci projektowanej. Obrza powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigmsszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w ST BO®1 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D.M@0® ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinnyposiviad& wymiarom tawy w
planie z uwzgidnieniem w szeroki dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podtaze pod ustawienie obrze maze stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawayaeu lub piasku, o grubii
warstwy od 3 do 5 cm po zggpczeniu. Podsypktawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z
polewaniem wogl

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrza chodnikowe nalg ustawi@ na wykonanej tawie betonowej z betonu kl. B-15 igjatu i zeswiattem
(odlegtaicig gornej powierzchni obrze od cygu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokungnpaojektowej.
Zewretrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskiemirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, stai@ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypeni je piaskiem lub zapraywcementowo-piaskoywv stosunku
1:2. Spoiny przed zalaniem najeoczycic¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musg by¢ wypetnione catkowicie na pejrglcbokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania ogblpiet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania materiatldw przeznaczonych do ustawiert@nberych
obrzezry chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkadze
wystepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy@niary diugdci i gtebokasci uszkodzé
nalezy wykon& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow aglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tamy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdedatéw prostych w narzach elementéw wykonujeesprzez
przytozenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiwi do 1 mm. Badania pozostalych materiatlow powinny
obejmowa wszystkie wtaciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiaigmmienionych w pkt 2.



6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:
a) koryta pod taw zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) poditaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsyphny(aezwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego obrzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pigpuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktére me@ wynost + 2 cm na kade 100 m diugéi obrzeza,
— niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktdre mae wynost +1 cm na kade 100 m dlugéri obrzeza,
— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kt@ngipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny na pediebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.D.M-00@(WMJymagania ogéine” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumensgojojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

Odbiér rob6t w zakresie patren za wady bdzie dokonywany zgodnie z instrukd)P-T14, z péniejszymi zmianami,
wydana przez GDDP w Warszawie.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podleggj
— wykonane koryto,
— wykonana tawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy pfatrisi podano w ST D.M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” Bkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— ustawienie obrza na tawie betonowej,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. lliefmomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowycwir i mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&lementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i taisk tramwajowych.
Wspdine wymagania i badania
9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet@iementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéw i tersk tramwajowych.

Krawezniki i obrzeza.



D.08.05.0I8SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJYSvykonania i odbioru robotgswymagania dotyege wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z wykonaniertiekdéw z prefabrykowanych elementéw betonowypinzy budowie ulicy Miynarskiej w Rutce-Tartak

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji d@ttwymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zeanych z wykonaniem:
« Scieki z pref. betonowych o grub. 20 cm na podsypem.piaskowej 1:4 gr. 10 cm. Plyfgie- kowe wg KPED-01.05 typu
trojkatnego wzdta krawedzi jezdni ulicy. Lokalizacjaciekéw wedtug rys. Szczegétieku skarpowego.
«  Scieki skarpowe korytkowe. Plytsciekowe trojletne gr. 15 cm wg. KPED-01.08ciek skarpo- wy na zaprawie betonowej kI.
C16/20 gr. 15 cm z zalaniem spoin zapraementow.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi geodezyjnie wydzielony pagidvey ulicy Mtynarskiej w m. Rutka-Tartak
Wzdtuz ulicy zlokalizowane jest oraz krzyje st z ulica nasgpujace uzbrojenie:

- linie energetyczne napowietrzne NN,

- kable energetyczne i telefoniczne,

- siet wodochgowa,

- siet kanalizacyjna

1.5. Organizacja robét, warunki BHP, ochronasrodowiska

Przed przyspieniem do robdt wykonawca oznakuje odcinek dragirejonie prowadzonych zgodnie z zatwierdzonym ghktgm
organizacji ruchu i objazdu na czas budowy.

Roboty prowadzi w liniach rozgraniczafych pas drogowy, nie narusgajtasngci osob trzecich.

Na projekcie zagospodarowania wchgoan w skiad dokumentacji naniesiono uzbrojenie padme. Przy zblieniu do sieci
wodocihgowej roboty ziemne prowadzigcznie.

Calcs¢ robot prowadz pod nadzorem osoby uprawnionej. Wytyczenie osgidromostu powierz§ uprawnionemu geodecie.
Prowadzenie i zabezpieczenie robdt oznakowaizgodnieniu z inwestorem. Wykonawca rob6t — &amik budowy przed przygpieniem
do robot jest zobowrany sporzdzi¢ plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia zgodnie z przepisami rozgdezenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 czerwca 2003 r. (Dz.U.Nr 120, poz.1126).

Przy sporadzaniu planu ,bioz” naley skorzystd z zasad BHP podanych dla poszczegolnych robét zpor@dzeniu Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawézpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét wdaych

(Dz.U.Nr 47, poz.401) oraz uwzglni¢ ,informacjec dotyczca bezpieczastwa i  ochrony zdrowia”. Obowikiem wykonawcy jest
zapewnienie przégia dla pieszych . Zahy¢ reper roboczy.

Technologia robét i ich rodzaj oraz materiaty zastwane w projekcie nie wptymegatywnie ndrodowisko.

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Sciek przykravgznikowy - element konstrukgji jezdni sicy do odprowadzenia wéd opadowych z nawierzchrirjezchodnikéw
do projektowanych odbiornikéw (np. kanalizacji demzawej).

1.6.2. Sciek midzyjezdniowy - element konstrukcji jezdni gy do odprowadzenia wéd opadowych z nawierzchni,ktgaych
zastosowano przeciwne spadki poprzeczne, np. wisegatok, placow itp.

1.6.3. Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jeadnb chodnikiem stncy do odprowadzenia wéd opadowych z nawierzchni
jezdni, chodnikéw oraz przylegtego terenu do odtilaw sztucznych lub naturalnych.

1.6.4. Pozostate okétenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpbdanymi w ST
D.M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.7. Ogodlne wymagania dotycice roboét
Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puar ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.



2.2. Krawezniki /nie dotyczy tej budowy/
Krawezniki powinny odpowiadawymaganiom BN-80/6775-03/01 [9] i BN-80/6775-03/Q4Q].
2.3. Beton na fawg

Beton na faw pod kraveznik i sciek powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [2]. deli dokumentacja projektowa nie stanowi
inaczej, powinien to hiybeton klasy B-15 lub B-10.

2.4. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712 [4].Kruszywo n&jeprzechowywéa w warunkach zabezpieczaych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszjmamych asortymentéw, gatunkow i marek.

2.5. Cement

Cement do betonu powinien bgementem portlandzkim, odpowiagiajm wymaganiom PN-B-19701 [5].Cement do zaprawy ceovesj i
na podsypk cementowo-piaskogypowinien by klasy 32,5. Przechowywanie cementu powinné azgodne z BN-88/6731-08 [7].

2.6. Woda
Woda powinna hy,,odmiany 1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [6].
2.7. Piasek

Piasek na podsyplcementowo-piaskosvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien aifuet wymaganiom PN-B-06711 [3].

2.8. Prefabrykowane elementy betonowsieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do maykasciekdw przykrawznikowych, medzyjezdniowych lub terenowych,
powinny odpowiadawymaganiom BN-80/6775-03/01 [9].
Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betagch, uwytych do wykonaniasciekdéw, powinny by zgodne z
dokumentagj projektows. Moga to by¢ np. prefabrykaty betonowe o wymiarach i ksztataghKPED
Do wykonania prefabrykatow nalestosowd beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmniej 25.
Nasigkliwos¢ prefabrykatéw nie powinna przekra¢zo.
Scieralngé na tarczy Boehmego nie powinna przekré&d mm.
Wytrzymatai¢ betonu naciskanie powinna hiyzgodna z PN-B-06250 [2] dla presgj klasy betonu.
Powierzchnia prefabrykatow powinnadiyez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze zatartej.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste. Wkktos¢ lub wypuktaié powierzchni elementéw nie powinna przekraczanm.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw prefabrykatow:
— na diugdci + 10 mm,

— na wysokdci i szerokdci + 3 mm.
Prefabrykaty betonowe powinny dgktadowane w pozycji wbudowania, na padtaitwardzonym i dobrze odwodnionym.

2.9. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia spoin powinna sipsowana na ggeo i odpowiadé wymaganiom BN-74/6771-04 [8].
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgitiz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow piytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialie” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport prefabrykatow powinien odbyige wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BNeI&1-08 [7].
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiegaaje przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
Z innymi asortymentami.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do wykonaniécieku naley wytyczy¢ lini¢ kraweznika i o8 scieku zgodnie z dokumentagprojektows. Dla
scieku umieszczonego auzy jezdniami 6 $cieku stanowi & wykopu pod taw.

5.3. Wykop pod tawe

Wykop pod wspolatawe dlascieku i kraveznika naley wykona zgodnie z dokumentagcj PN-B-06050 [1]. Jeeli dokumentacja
projektowa nie stanowi inaczej, to najéziej stosowas tawg podsciek i kraweznik jest tawa z oporem. Digieku umieszczonego guizy
jezdniami oraZcieku terenowego stosowana jest tawa zwykla.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerokiei dna wykopu konstrukcji szalunku dla tawy
z oporem. Wskanik zag:szczenia dna wykopu pod tawowinien wynosi co najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie faw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].
5.4.1.tawa betonowa

Klasa betonu stosowanego do wykonania taw powliydagodna z dokumentagcprojektovy.
Jereli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejzmaostosowatawy z betonu klasy B-15 i klasy B-10.
Wykonanie tawy betonowej podano w ST D-08.01.0tayezniki betonowe”.

5.4.2 Lawazwirowa
Wykonanie tawyzwirowej podano w ST D-08.01.01 ,Krasniki betonowe”.
5.5. Ustawienie kraveznikow /nie dotyczy tej budowy/

Ustawienie krawznikéw na tawie powinno hiywykonywane zgodnie z dokumentagjrojektows oraz z postanowieniami wedtug
ST D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe”.

5.6. Wykonaniescieku z prefabrykatéw

Ustawienie prefabrykatow na tawie powinno¢hbyykonane na podsypce cementowo-piaskowej o gail® cm, lub innego
wymiaru wskazanego w dokumentacji projektowej. Wsaie prefabrykatéw powinno By godne z projektowamiwelety dnascieku.

Spoiny elementéw prefabrykowanych nie powinny kraez& szerokéci 1 cm. Spoiny prefabrykatéw uktadanych na tawie
zwirowej naley wypetnié zwirem lub piaskiem. Spoiny prefabrykatéw uktadanych tawie betonowej nalg wypelni zapravy
cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyci¢ i zmy¢ wodg. Prefabrykaty ustawione na
podsypce cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalamgginaws, powinny mi€ co 50 m spoiny wypetnione bitumicgmag zalewow nad
szczelin dylatacyjr tawy betonowe;.

Jeeli do wykonaniasciekdéw terenowych zastosowano prefabrykaty typojktnego” wg KPED - karta 01.06], to pgkenie
prefabrykatu z jezdninalezy wypetnic bitumiczry mag zalewowy. Od dolnej strony prefabrykatu, wykop natewypetnic piaskiem lub
zwirem i starannie zagcic.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania materiatdbw przeznaczonych do wykonduoiaku i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Badania materiatéw stosowanych do wykondgiaku z prefabrykatéw powinny obejmoévavszystkie wiciwosci, ktére zostaty
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Zakres bada

W czasie rob6t zwzanych z wykonaniertieku z prefabrykatéw natg sprawdzéa:
— wykop pod taw,
— gotowg tawe,
— ustawieniecieku
— wykonaniescieku
— wycigcie §cianki bocznej na szejcieku skarpowego

6.3.2.Wykop pod tawg



Nalezy sprawdza, czy wymiary wykopu gzgodne z dokumentacprojektows oraz zagszczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynost: 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt 5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaj
a) linia tawy w planie, ktéra me sk rézni¢ od projektowanego kierunku202 cm na kade 100 m tawy,
b) niweleta gérnej powierzchni tawy, ktora pmeosk rézni¢ od niwelety projektowanej & 1 cm na kade 100 m tawy,
c) wymiary i rowna¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m tawy, przy czym dopuszczalne tolerancje
wynosz dla:
— wysokaci (grubdci) tawy + 10% wysokéci projektowane;,
— szerokdci gornej powierzchni tawy 10% szeroké&i projektowanej,
— réwnaici gornej powierzchni tawy 1 cm praeitu pomidzy powierzchnj tawy a przytaong czterometrow fatg.
6.3.4.Sprawdzenie ustawienia kraimika /nie dotyczy tej budowy/
Przy ustawianiu kragznika, badaniu podlegagj
a) linia kraweznika w planie, ktéra mee sk r6zni¢ o+ 1 cm od linii projektowanej na kde 100 m ustawionego krainika,
b) niweleta krawznika, ktéra mae sk rézni¢ od niwelety projektowanej» 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,
c) réwnas¢ gornej powierzchni kragenika, sprawdzana w dwéch dowolnie wybranych purtktaa kade 100 m diugéei, ktéra mae
wykazywa przewit nie wiekszy niz 1 cm pomgdzy powierzchnj kraneznika a przyt@gong czterometrowy tata,
d) wypetnienie spoin, sprawdzane nazégch 10 metrach ustawionego krgawika, przy czym wymagane jest catkowite wypetnienie
badanej spoiny,
e) szerokdc¢ spoin, sprawdzana naziych 10 metrach ustawionego krgawika, ktéra nie mee by wieksza od 1 cm.

6.3.5.Sprawdzenie wykonanizieku

Przy wykonaniucieku, badaniu podleggj
a) niweletascieku, ktéra mae r&ni¢ si¢ od niwelety projektowanej # 1 cm na kade 100 m wykonanegwieku,
b) rownas¢ podiwna scieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych pwiktaa kade 100 m dilugeei, ktéra mae wykazywa
prz&wit nie wigkszy niz 0,8 cm pomjdzy powierzchri scieku a tag czterometrow,
c) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spmameé na kalych 10 metrach wykonanedgaieku, przy czym wymagane jest
calkowite wypetnienie badanej spoiny,
d) grubai¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazeek rézni¢ od grubdci projektowanej a: 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m (metr) wykonanegieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengaprojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykop pod taw,
— wykonana tawa,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrisi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 stieku z prefabrykowanych elementéw betonowych ob@m
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— dostarczenie materiatéw,
— wykonanie wykopu pod tawy,



10. PRZEPISY ZWIAZANE

wykonanie szalunku (dla taw betonowych z oporem),

wykonanie tawy (betonowejwirowej),

wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

utozenie prefabrykatovicieku z wypetnieniem spoin,

wycigcie sciany bocznej wicieku na szeroli scieku skarpowego

zalanie spoin bitumicznmag zalewowy,

zasypanie zewgtrznejsciany prefabrykatu lub krayinika,

przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10.1. Normy

N
©

11.

©Co~NoTEwWNE

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-19701
PN-B-32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

BN-64/8845-02

10.2. Inne dokumenty

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgadno

Materiaty budowlane. Woda do betondapraw

Cement. Transport i przechowyean

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betcElementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw rawisk tramwajowych. Wspélne
wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw idersk tramwajowych. Krawgzniki i
obrzeza chodnikowe

Kragezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

12. Katalog szczegétéw drogowych ulic, placow i parkawejskich, Centrum Techniki Budownictwa Komunalng@éarszawa 1987.
13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDanEprojekt-Warszawa, 1979.



